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Richard Berk in Sommerda.

Zehneriibertragung an Staffelwalzen-Rechenmaschinen.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 24.Juni 1923 ab.

Es sind bereits Rechenmaschinen bekannt
(vgl. Patentschrift 319 631), bei denen im
Gegensatz zu anderen Staffelwalzen-Maschi-
nen die Zehneriibertragung nicht durch Vor-
schalten bzw. Vorbereiten der auf den Staffel-
walzenachsen beweglichen Zehneriibertra-
gungsfinger vermittelt wird, sondern bei denen
die Vorbereitung zur Zehneriibertragung durch
Vorschalten der auf den vierkantigen . Ein-
stellachsen angeordneten Zehnerschaltrider
vorgenommen wird.

Um bei letzterer Art von Staffelwalzen-
Rechenmaschinen das Zahlwerk ohne An-
heben seitlich verschieben zu kénnen, ist zwar
auch schon eine Ausfithrungsform bekannt
geworden. Bei der Zihlwerksverschiebung an
dieser Art-Rechenmaschinen erwies sich doch
noch eine Vereinfachung der betreffenden Be-
dienungsorgane bzw. Schaltmittel als AuBerst
zweckmiBig, da sich ohne diese Vereinfachung
des ofteren Stérungen an der Zehnerschaltung
usw. bemerkbar machten.

Die Erfindung besteht nun darin, die Be-
dienung der Schaltorgane zwecks seitlicher
Verschiebung des Zahlwerks ohne Anheben
weiterhin zu vereinfachen bzw. die in diesem
Sinne erforderlichen Mechanismen an die-
ser Art Rechenmaschinen dementsprechend
einzubauen.

Wihrend bei der bekannten Einrichtung
zur Verschiebung des Zihlwerks ohne An-

heben zuvor erst eine Schar Zwischenglieder |
Schiebeleiste)

(Zwischenklinken auf einer
nach links vermittels einer besonderen Druck-

oder Ausriicktaste seitlich verschoben werden 35
mub, ist die Bedienung dieser Ausriicktaste
gemil} vorliegender Erfindung jetzt erspart
worden.

Es konnen demzufolge auch bei der Zihl-
werksverschiebung, z. B. durch unkorrekte 4o
bzw. unsachgemiBe Bedienung dieses beson-
deren Ausriickknopfes jetzt keine Stérungen
mehr eintreten.

Die Vereinfachung der Bedienung zwecks
Verschiebung des Zihlwerks wird gemiB der 45
Erfindung dadurch erreicht, da3 die von den
Vorbereitungsdaumen der Ziffernscheiben in
Bewegung versetzten Klinken an der Lineal-
platine des Zihlwerks angeordnet sind, mit
diesem mitwandern und unter stindigem so
Druck einer schwachen Feder in Richtung
gegen den Daumen stehen. Durch diese An-
ordnung ist, sofern die Doppelkegelrider ver-
mittels bekannter Schaltungen die Mittellage
eingenommen haben, ohne weiteres eine seit- 55
liche Verschiebung des Zihlwerks moglich,
ohne daB es, wie bisher, noch der Hand-
habung eines besonderen Ausriickknopfes zu
diesem Zwecke bedarf.

Die Abb.1 und 2 geben ein Ausfilhrungs- 6o
beispiel des Erfindungsgedankens wieder, bei
dem die Vorbereitung der Schaltrider von
den an dem Zihlwerk angeordneten Zehner-
lbertragungsorganen mittelbar erfolgt, wah-
rend die 65

Abb.3 und 4 die unmittelbare Zehner-
vorbereitung durch die am Zihlwerk ange-
ordneten Schaltorgane erkennen lassen.
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Durch geeignete bekannte Vorkehrungen
konnen die Doppelkegelrider 11 und 12 ver-
mittels des Hebels 20, der um den Punkt 1g
schwingt, mit dem an den Zillernscheiben 27
und Vorbercitungsdiumen 9 befestigten Kegel-
rad 10 umgeschaltet oder auch nach Bedarf
in der Mittelstellung ganz auler Eingriff
gebracht werden.

Durch Einschalten eciner Kraftquelle wer-
den in bekannter Weisc die Achsen 36 mit den
Staffelwalzen 1 und den auf ersteren in 3I
verstifteten Zahnsegmenten 33 mitsamt ihren
Zehneriibertragungstingern 14 fiir die Zchner-
schaltrider 25 der einen Gruppe und 15 fur
dic Zehneriibertragungsrader 3 der anderen
Gruppe in Umdrchung versetzt. In nach
links verschobener Lage der Einstellridchen 2
werden diese beim Eingriff der Staffelwalzen-
Verzahnung und mithin auch die vierkantigen
Einstellachsen 13 mit den Zehnerschaltridern
25 bzw. 3 sowie Doppelkegelrider 11 und 12
entsprechend in Umdrehung versetat, die sich
vermbge der jewciligen Kuppelung mit dem
Kegelrad 10 entweder rechts oder links gerich-
tet auf die Ziffernscheibe 27 fortpflanzt.

Der Vorbereitungsdaumen ¢ stof3t schlieb-
lich beim Ubergang der Ziffernscheibe von
Ziffer 9 auf o an eine Nase 7 eines an dem
Teil 29 des Zihlwerkschlittens schwenkbar
angelenkten Armes 8 an und driickt diesen
im Vorbeigehen nach rechts. Der etwas ver-
lingerte Finger 16 lbertrigt diese Bewcgung
durch Anschlag an den oberen Teil 6 des ein-
armigen Hebels 4 und dieser vermittels des
in die Rille des Zehnerschaltridchens 25 der
niachsthéheren Stelle eingreifenden Mitneh-

‘merfingers 5 auf das Schaltradchen, so daf3

dieses in die Umdrehungsebene des Zehner-
iibertragungsfingers 14 bzw. 15 verschoben
wird. Der Ubertragungsfinger 14 wird nun
nicht mehr bei seiner Umdrehung an dem
Schaltridchen 25 seitlich vorbeigehen, sondern
dieses jetzt um einen Zahn weiter schalten.
Die unter Federdruck 24 stehende Feststell-
klinke 22 sorgt vermoge ihrer Einkerbungen
und den entsprechenden dachférmigen Gleit-
fichen der Stellnase 28 des Hebels 4 fiir dic
genaue Ruhe- und Arbeitslage der Zehner-
schaltrider. :

Nach vollendeter Zehneriibertragung arbei-
tet dic an dem Segment 33 hervorstehende
Ausldsenase 32 mit der schrigen Gleitebene
34 zusammen und bringt nunmehr den Hebel 4
und zugleich das Zehnerschaltrad 25 wieder
in seine urspriingliche Ruhelage zuriick.

Die durch 'das ganze Zihlwerk hindurch-
gehende Schiene 29 ist mit Durchgangslochern
fiir die Anschlagschrauben 18 versehen. Uber
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dicse Schrauben, die zugleich als Einstell-
schrauben fiir dic genaue Stellung der Nasc 7
su den Vorbereitungsdaumen g dienen, ist in
cinfacher Weise ‘vin schwaches Federchen 21
iibergestiilpt, damit der Arm 8 nach dem Vor-
beiwandern des Daumens g sofort wiceder in
seine Anfangslage zurtickgeht, um bel ciner
seitlichen Verschicbung des Zihlwerks cin sto-
rendes Anecken des Fingers 16 an den ihm
gegeniiberliegenden Teil 6 zu vermeiden. Der
Arm § hat gemiil) Abb.z und 4 zu seiner
Lagerung einen fensterartigen Durchbruch,
in welchem ein aus der Schicne 29 heraus-
ragender Steg 35 eingreift, um den Arm 8§ am
Zihlwerk so zu halten, dald er an seinen
Enden 7 und 16 kleine Schwingungen ausfiih-
ren kann.

Nachdem dic Zehneriibertragung in der
angegebenen Weise beendet ist und dic Dop-
pelkegelrider durch eine bekannte Umschal-
tung die Mittelstellung zu dem Kegelrad 10
cingenommen haben, ist das Zahlwerk auf
seinen Laufrinnen 30 und ‘dem Rollenlager
26 in seiner Arbeitslage ohne Anheben scit-
lich verschiebbar, da sowohl die Finger 106
als auch die Anschlagnasen 6 alle parallel
in einer Flucht stehen.

Die Vorgidnge sind bei der Ausfihrung
nach Abb.3 und 4 im allgemeinen die glei-
chen. Ein Unterschied bestcht nur in den
verschiedenen Lingen der beiden Hebel 4,
wodurch einmal die nach oben verlegten
Schaltorgane 25 mittelbar und in der anderen
Darstellung unmittelbar vorbereitet werden.
Selbstverstandlich 1dBt sich eine entsprechende
Einrichtung auch fiir den Quotientenzihler
einbauen.

PATENTANSPRUCI!:

Zehneriibertragung an  Staffelwalzen-
Rechenmaschinen, bei denen die Zehner-
schaltfinger auf den Staffelwalzenachsen
fest, dagegen die Zehnerschaltradchen auf
den Einstellachsen verschiebbar angeord-
net sind, dadurch gekennzeichnet, dals die
von den mit den Ziffernscheiben oder -rol-
len umlaufenden Vorbereitungsdaumen (9)
in Vorschaltung versetzten Vorbereitungs-
klinken (8) an der Linealplatine mitwan-
dernd angeordnet und mit einer sie nach
Ablenkung wieder in die Ruhelage zuriick-
fiihrenden schwachen IFederung versehen
sind, um hierdurch eine Verschiebung des
Zihlwerks ohne gegenseitige Behinderung
der Klinken (8) durch die Auslosehebel
(4) oder Zehnerschaltridchen (25 un-
mittelbar zu  ermoglichen.
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