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“deren Antriebsteile nicht mitmachen.

Orga Akt.-Ges. in Berlin.

Umdrehungszahiwerk mit Sprossenradrechenmaschinen.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 5. Mirz 1924 ab.

Die Erfindung bezieht sich auf eine
Rechenmaschine, deren Umdrehungszihlwerk
mit derselben Zehneriibertragung und den-
selben Zahlenridern mit Ziffern von o bis 9
wie im Resultatwerk ausgeriistet ist. Die
neue Anordnung bietet den Vorzug, daBl die
auf getrennten Wellen angeordneten An-
triebsteile  fiir Resultatwerk und Um-
drehungszdhlwerk voneinander unabhingig
sind in der Weise, daB man die Antriebsteile
des Umdrehungszihlwerkes von Hand aus-
schalten kann, und sie die Drehung der an-
Bei
der Ruhelage der Maschine sind die Antriebs-
teile fiir das Umdrehungszihlwerk von den
Antriebsteilen des Resultatwerkes entkup-

pelt. Bei Beginn einer Rechnung kuppeln sie !

sich sofort entsprechend der Drehrichtung
fiir Multiplikation oder Division, sofern sie
nicht von Hand zuriickgehalten werden. Das
Ausschalten der Antriebsteile fiir das Um-
drehungszihlwerk ist fiir die Division von
Yorteil, weil hierdurch das Ldschen der
Zahl 1 im Umdrehungszihlwerk bei Ein-
fithrung des Dividendus fortfallt.

Die Erﬁndunc ist in 6 Abbildungen bei-
spielsweise darcestellt

Abb. 1 ist ein Schnitt nach Linie .4-B der
Abb. 3 in ruhender Lage.

Abb. 2 ein Schnitt nach der Linie C-D der
Abb. 5 in arbeitender Lage.

Abb. 3 und 4 eine Ansicht von vorn,
ebenfalls in ruhender und arbeitender ILage.

Abb. 5 eine Draufsicht auf die Maschine.
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Abb. 6 ein Schnitt durch die Kupplungens

und Einzelteile der Kupplungen. :
Auf die im Rahmen der Maschine lagernde,

von der Handkurbel 1 angetriebene Haupt-

welle 2, welche die Antriebsteile 3 mit den

cinstellbaren Zihnen und seitlich verschwenk- .

baren Zehnerschaltzihnen 4 fiir das Resultat-

werk 5 trigt, ist an der inneren Seite der -
Doppelhebel 6 mit der abgeschragten Gleit-
fliche 7 und der Zahntrieb & fest angebracht. :

Dieser Zahntrieb 8 steht rechts und links mit
den Zahnridern ¢ und 10 in Eingriff, deren
Naben drehbar im Maschinenrahmen ge-
lagert sind. In diesen beiden Zahnridern 9
und 10 einerseits und dem Maschinengestell
andererseits drelibar liegen die beiden Wellen
i1 und 12. Die Welle 11 trigt die Antriebs-
teile 13¢ bis 13" fiir das Umdrehungszihl-
werk 14. Teil 13% hat den bekannten Ein-
zahn 15, wihrend die anderen die seitlich ver-
schwenkbaren Zehnerschaltzihne 15¢ tragen.
Das
rad 9 bildet mit dem fest auf der Welle 12
verhohrten Zahnrad 16, welches im Eingriff
mit dem auf Welle 11 festsitzenden Zahn-
rad 17 steht, ein Vorgelege oder ein Wende-

im Maschinenrahmen drehbare Zahn- -

getriehe fiir die Antriebsteile 13 des Um- -

drehungszihlwerkes 14.
Die Wellen 11 und 12 sind mit Ausbohrun-

gen 11% und 12¢ (Abb. 6) und an dem in den
Zahnridern gelagerten Teil mit flachen Ein- -

schnitten 17 entsprechend :en Ansitzen 18
ihrer Kupplungen 19 versehen. Diese Kupp-
lungen sind mit ihren abgesetzten Enden in
den Ausbohrungen 11¢ und 12¢ drehbar ge-
lagert und werden durch Mitnahmestifte 20
i1 Nuten 21 der Zahnrider 9 und 10 gefiihrt,
mitssen also jede Drehung derselben mit-
machen, wenn auch die Wellen 11 und 12 in
ihrer Ruhelage beharren. Durch Druck der
Federn 22 werden die Kupplungen 19 gegen
die in Kloben 23 um den Punkt 24 (Abb. 2
und 3) drehbaren Hebel 25 gehalten. Die
Hebel 25 stehen in der Ruhelage mit ihrer
oberen abgeschriigten Gleitfliche 26 parallel
su den Gleitflichen 7 des Doppelhebels 6 der
Hauptwelle 2.

Die Kloben 23 sind im Maschinengesteil
bei Punkt 27 drehbar und gestatten infolge-
dessen ein Verschwenken der in ihnen ge-
lagerten Hebel 25 von deren Anschligen 28
entgegen dem Zuge der Feder 29.

Ferner sind die Lagerkloben 23 auflen win-
kelartig ausgebildet, und diese Schenkel 30
dienen gleichfalls zum Verschwenken der
Hebel 25 mittels des auf ihnen ruhenden, aus
der Maschinendecke herausragenden Bii-
gels 31.
Maschinengestell. Wird Biigel 31 durch
Druck auf seine oben aufgeschraubte Taste

Del 25 aus der Bahn des auf der Hauptwelle 2
sitzenden Doppelhebels 6 geschwenkt; es kann
jetzt die Hauptwelle 2 mit den Antriebsteilen
fiir das Resultat gedreht werden, ohne die auf
der Welle 11 sitzenden Antriebsteile fiir das
Umdrehungszihlwerk mitzunehmen.

Um absolute Sicherheit zu haben, daB nicht
etwa durch Reibung oder sonstige Stérungen
die Antriebsteile 13 des Umlrehungszihl-
werkes 1.4 doch mitgenommen werden, sind
dieselben durch den Sperrhaken 34 (Abb.I)
gesichert. Besagter Sperrhaken 34 legt sich
unter dem Zuge der Feder 35 mit seinen bei-
den Schrigflichen in den passend ausgearbei-
teten Ausschnitt 36 der fest auf der Welle 11
sitzenden Sperrscheibe 37. Um das Heraus-
gleiten des Sperrhakens 34 bzw. das Drehen
der Welle 11 Dbei heruntergedriicktem Biigel
31 zu verhindern, ist an demselben der
Sicherungsteil 38 angebracht, und zwar der-
art, daB er sich beim Herunterdriicken des
Biigels 31 auf den Sperrhaken 34 legt und
nicht zulidBt, dab sich derselbe aus dem Aus-
schnitt 36 herausheben kanmn. Es sind also
auf diese Weise die Antriebsteile fiir das Um-
drehungszahlwerk 14 fiir alle Fille festgelegt,
wihrend die Hauptwelle 2 mit ihren An-
triebsteilen gedreht werden kann, infolge-
dessen sind also beide Teile unabhingig von-
einander.

Um die unabhingigen Antriebsteile beim
Rechnen selbsttitig zu kuppeln und in ihrer
Lage zu sichern, ist folgendes angeordnet:
Die Hauptwelle 2 verschwenkt beim Drehen
mittels Handkurbel 1 den Doppelhebel 6, der
alsdann mit seiner Gleitfliche 7 den in seiner
Bahn liegenden Hebel 25 nach links driickt.
Dadurch wird der Kupplungsansatz 18 in die
flache Aussparung 17 der Welle 11 oder 12
entgegen-dem Drucke der Feder 22 getrieben.
Es wird also, je nach der Drehrichtung der
Handkurbel bei der ersten Kurbeldrehung,
entweder die Welle 11 oder die Welle 12 des

~ Vorgelegs mit der Antriebswelle 2 gekuppelt.

Biigel 31 gleitet in Lagern 32 am -

33 nach unten geschoben, so werden die He- |

Beim Weiterdrehen der Handkurbel trifft der
Doppelhebel den anderen in seiner Balmn
liegenden Hebel 25 und schwenkt diesen seit-
lich, da er infolge seines drehbaren Lagers 23
ausweicht, entgegen dem Zuge der Feder 29.
Um diese beiden aus ihrer Lage gebrachten
Hebel 25 in dieser Stellung zu halten, sind
sie nach unten verlingert; darunter liegen
zwei bei Punkt 39 am Gehduse drehbare
Sicherungshebel .jo, welche von Feder 41 und
cingesetzten Stiften 42 unter den Hebeln ge-
halten werden. Wird jetzt (wie in Abb. 2 und 4
gezeigt) der rechte Hebel 23 nach links ge-
driickt. so tritt Stift 42 dem Federzuge
folgend, da er eine genau abgepalite Linge
hat, unter den Hebel 25 und verhindert sein
Zuriickgehen in die alte Lage. Wird der
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linke Hebel 235 seitlich ausgeschwenkt
(Abb. 2), so wird er von dem darunter-
liegenden zweiten Teil 4o mit dem Stift 42,
welcher, dem Federzuge folgend, sofort hinter
Hebel 25 springt, in seiner Lage festge-
halten.

Die Sicherungshebel 4o mit den Stiften .2
erfiillen also den Zweck, die Hebel 25 in ihren
beiden Lagen zu halten. Die Auslosung der
Sicherungshebel 4o erfolgt von - dem federn-
den Stift der Handkurbel 1. Im Maschinen-
gestell achsial verschiebbar ist die Stange 43
gefithrt, die an der passenden Stelle mit ihr
starr verbunden das Gleitstiick 4.4 hat. Dieses
gleitet auf rechts und links von Stange 43
liegenden Flichen 45 und verhindert so ein
Drehen und Ausweichen der Stange 43. Das
Gleitstiick 44 trigt auf seiner oberen Seite mit
Schrigflichen wversehene Stiicke 46, die so
unter den Sicherungshebeln 4o gestellt sind,
dall deren zweiter Schenkel beim Herunter-
schlagen die Stange 43 nach vorn in die Rast
dles Kurbelstiftes 47 schiebt. Bei Stellung
der Maschine in die Ruhelage oder Beginn
einer neuen Rechnung dringt der unter
Federdruck eintretende Kurbelstift 47 die
Stange 43 zuriick und hebt durch die Schrig-
fiichen 46 die Sicherungshebel 4o empor, dic
Stifte 42 werden hierdurch nach unten ge-
fithrt und geben die Hebel 25 frei, weiche
dann  durch die Feder 29 gegen die An-
schlige 28 gezogen werden.

Um das Einschlagen des Sperrhakens 3.4 in
jeder Drehung zu
hindern, sind im Maschinengestell die I.aschen
48 verschiebbar in Schlitzen 49 gefiihrt. Die
Laschen 48 tragen auf ihren beiden Enden die
beiden Stifte 50 und 51. Die Stifte 50 greifen
in die Gabeln 52 der Hebel 25 ein. Die ver-
schiebbare LLasche 48 muf also jede Bewegung
der Hebel 25 in achsialer Richtung der
Maschine mitmachen, dagegen gestatten die
(abeln 52 ein seitliches Ausweichen der Hebel
25. Der Stift 51 liegt in der Gabel 53 des
bei 54 drehbar am Maschinengestell

ge- .

agerten Hebels 53, dessen oberer Teil so aus-

gebildet ist, daB er unter den aus dem Aus-
schnitt 36 herausgeschobenen Sperrhaken 3.4
tritt und diesen so lange hochhilt, bis die
beiden Wellen wieder entkuppelt werden.

AlsZahlenbeispiele fiir die
Divisiongelte 225 :25="

I. Der Dividend 225 wird eingestellt und im
Resultatwerk eingefiihrt, ohne daf die An-
triebsscheiben des Umdrehungszihlwerks mit
in Umlauf gesetzt werden.

Griff 1 wird entgegen der Kraft der Innen-

feder nach rechts bewegt, um Stift 47 aus der
Bohrung herauszufiihren. Dieser Bewegung
folgt die Stange 43, indem sie durch eine

~geldscht, der Divisor 25 neu eingestellt.

FFeder, deren Spannung geringer ist als die der
Feder im Griff 1, zusammen mit dem Gleit-
stiick 46 (seine Wirkung wird spiter er-
lautert) nach rechts, bis etwa kurz vor den
Rand der Bohrung 47 (Abb. 3), verschoben
wird. Der Biigel 31 mit der Taste 33 wird
einmal nach abwirts gedriickt. Dadurch
werden die Winkelenden 30 (Abb.2) nach
unten gefiihrt und bewirken eine Drehung
beider Hebel 25 um die Achsen 27 derart,
daf sie aulerhalb der Bahn des Doppelhebels6
zu liegen kommen. (In Abb.z ist nur der
rechte Hebel25 in dieser Stellung gezeichnet.)
Um denselben Betrag, um den die oberhalb der
Drehpunkte 27 befindlichen Hebelenden 25 mit
rlen abgeschrigten Gleitflichen 26 nach auflen
gefiihrt werden, gehen diejenigen unterhalb
der Achse 27 nach einwiirts. Die durch jene
unteren Hebelenden bisher am Aufwirts-
steigen gehinderten Stifte 42 (vgl. Abb. 1
und 3) vermogen nunmehr, der Kraft der die
Hebel 4o zusammenhaltenden Feder 41
(Abb. 2) folgend, so weit nach oben zu steigen,
dal sie beide Hebel 25 entgegen dem Zuge der
Feder 29 in ihrer durch das Herunterdriicken
des Biigels 31 bewirkten ausgeschwungenen
Lage auflerhalb der Bahn des Doppelhebels 6
festhalten. Beim Aufwirtssteigen der Stifte
42 gehen gleichzeitig die anderen Hebelenden
nach "abwirts, unterhalb der Achse 39; die
Fliche, auf der sie bisher ruhten, das Gleit-
stiick 4.4, ist, wie gesagt, durch Federkraft
aus dem Bereich jener Hebelenden heraus
verschoben worden, so daB sie an der Ab-
wirtsbewegung nicht gehindert sind. Hebel6
kann also durch die Handkurbel 1 gedreht
werden, ohne daf} dabei eine der beiden Kupp-
lungen 19 fiir die Wellen 11, 12 und damit
die Antriebsscheiben 13 des Umdrehungs-
zdhlwerks in Tiétigkeit gesetzt werden. Das
Erscheinen der 1 im Umdrehungszihlwerk
wird also verhindert. Die Handkurbel wird
nunmehr einmal rechts herumgedreht, im
Resultatwerk erscheint die Zahl 2zs.

Griff 1 wird darauf mit seinem Stift 17
wieder in die Bohrung gefiihrt. Stange 13
wird infolgedessen nach links gedriickt, die
unteren Enden der Hebel yo werden beim
Abgleiten auf den Flichen 46 aufwirts ge-
hoben, gleichzeitig die anderen Hebelenden
mit den Stiften 42 so weit gesenkt, daBl sie
beide Hebel 25 frei geben. Nun tritt Feder
29 (Abb. 2) in Titigkeit und zieht die Hebel
25 in ihre Ursprungslage (l.age des linken
Hebels 25 in Abb. 2) zuriick, die Stifte 42
treten hierbei genau senkrecht unter die
unteren Hebelenden 25 (vgl. Abb. 1 und 3).

2. Der Dividend 225 wird im Einstellwerk
Ge-
mifl dem bekannten abgekiirzten Verfahren
wird der Schlitten in die zweite Stellung ge-
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ciickt. Es erfolgt eine Linksdrehung der -

Kurbel ohne Herabdriicken des Tasten-
biigels 31.
Die Keilfiiche 7 des Doppelhebels 6

(Abb. 3), der nicht nach der Seite hin (gemaf
Abb. 3 nach links oder rechts) auszuweichen
vermag, kommt hierbei sofort in Berithrung
mit der Gleitfliche 26 des vorderen (in Abb. 2
links liegenden) Hebels 25, der, wie der
hintere Hebel 25, im Kloben 23 um die Achse
24 (Abb. 3) bewegbar ist. Der Doppelhebel
driickt den vorderen Hebel 25 nach links auf
die in Abb.6 rechts liegende Kupplung I9.
Dadurch wird die Feder 114 zusammenge-
driickt. Die Kupplung 19 geht mit ihrem
Ansatz 18 in die entsprechende Aussparung
17 der Welle 11, so daB Zahnrad 10 und
Welle 11 miteinander zwangliufig gekuppelt
sind. Die Drehung der Antriebswelle 2 wird
also iber das fest mit der Welle 2 ver-
bundene Zahnrad 8 und das Zahnrad 1o auf

Welle 11 und von hier aus durch Einzahn und .

Zehnerschaltzihne der Antriebsscheiben 13
auf das Umdrehungszihlwerk fibertragen.

Beim Hereindriicken (in Abb. 3 Nachlinks-
driicken) des vorderen Hebels 25 durch die
Keilfiche 7 des Hebels 6 geht das oberhalb
der Achse 24 befindliche Ende des Hebels 25
nach links (Abb. 3 und 4) oder einwarts, das-
jenige unterhalb der Achse 24, das bisher ein
Aufwirtssteigen des linken  Stiftes 42
(Abb. 2) verhinderte, nach rechts oder aus-
wiirts. Jenem Stift 42 (Abb. 2) wird somit
sein Widerlager genommen, er steigt durch
die Kraft der die Hebel 4o zusammenhalten-
den Feder 41 hinter dem unteren Ende des
linken (Abb.2) Hebels 25 aufwarts und hilt
ihn in dieser Lage fest; dadurch wird die
Kupplung des Zahnrades 10 (Abb. 6) mit der
Welle 11 gesichert.

zuriickgeriickt. Die Kurbel 1 wird einmal
nach rechts herumgedreht.

Ts ist zu beachten, daB nach beendigter
Linksdrehung, aber vor der Rechtsdrehung
der Kurbestift nicht in die Bohrung 47 ein-
schnappen darf. Infolgedessen behilt die
Stange 43 ihre Lage, eine Auslosung  der
Kupplungsteile findet nicht statt. Somit
bleibt die Kupplung der Antriebswelle 2 mit
der Welle 1T unverindert bestehen. Wenn
nun die Kurbel rechts herumgedreht wird,
dreht sich auch die Welle 11 mit dem Ein-
zahn 15 umgekehrt, das Umdrehungszihi-
werk zihlt also umgekehrt. Bei unserem
Zahlenbeispiel erscheint der gesuchte Quotient
¢ im Umdrehungszéhlwerk.

Zahlenbeispiel fiir Multi-
plikation 25 X 9g="7?

1. Nach Einfithrung des Multiplikanden 23
im Einstellwerk, Schalten des Schlittens in
zweite Stellung einmalige Kurbeldrehung

rechts herum ohne Herabdriicken des
Biigels 31.
~ Doppelhebel 6 trifft mit seiner Gleit~

fliche 7 bei der Rechtsdrehung der Kurbel
sofort auf die Gleitfliche 26 des hinteren (in
Abh. 2 rechts liegenden) Hebels 25, driickt
diesen und das in Abb. 6 linke Kuppelstiick 19
mit der Nase 18 entgegen dem Drucke der
Feder 22 in die Aussparung 17 der Hohl-
welle 12, kuppelt somit Zahnrad 9 und
Welle 12 miteinander. Der Kraftverlauf geht
von der Hauptwelle 2, Zahnrad 8, iiber Zahn-
rad 9, Welle 12, Zahnrdder 16 und 17
(Abb. 5) zu den Antriebsscheiben 13 fiir das
Umdrehungszihlwerk.

Der hintere Hebel 25 (Abb.2) wird in

dieser Lage wiederum durch den sich
| hinter sein unteres Febelende liegenden
. Stift 42 festgehalten. . Der Doppethebel 6

Derselbe Teil des Doppelhebels 6, der so- .

eben diese Kupplung bewirkt, trifft bei der
weiteren Linksdrehung der Kurbel 1 den
rechts liegenden) Hebelzg
von der Seite (vgl. Abb. 2 und 5) und
schwenkt ihn um die Achse 27 in eine Lage

auBerhalb seines Bereichs, wie dies an dem in .

Abb. z rechts liegenden Hebel gezeigt ist.
Jetzt steigt auch der andere Stift 42 nach
aufwirts, indem er sich gleichzeitig neben
das untere Ende des hinteren Hebels 25 legt,
und sichert ihn in der ausgeschwungenen
Lage auflerhalb des Drehbereichs des Doppel-
hebels 6.

Diese Stellung (Abb. 2) wiirden die Hebel
25 nun bei einer beliebigen Zahl von ILinks-
drehungen der Kurbel 1 beibchalten.

Bei unserem Zahlenbeispiel erfolgt aber !
aur eine Linksdrehung, worauf die Zahl 10 !

im Umdrehungszihlwerk erscheint.
3. Der Schlitten wird in die erste Stellung

i

i
i

dreht sich weiter, trifft den vorderen (Abb.z2)
Hebel 25 an der Innenseite, schwenkt ihn dem
Zuge der Feder 29 entgegen aus seiner Bahn
heraus, wobei jener vordere Hebel 25 durch
den sich diesmal neben sein unteres Hebel-
ende legenden zweiten Stift 42 in der ausge-
schwungenen Lage gesichert wird. Die Um-
drehung der Kurbel wird vollendet, das
Resultatwerk zeigt die Zahl 250, das
Quotientenwerk die Zahl 1o an.

2. Nachdem der Schlitten in die erste
Stellung zuriickgeschaltet ist, erfolgt eine
Kurbeldrehung links herum ohne Herab-

| driicken des Biigels 31.. Die Wirkungsweise

ist hierbei zhnlich wie bei der Division; nur
mit dem Unterschied, daB sich die Kurbel
entgegengesetzt dreht, wihrend sich das Um-

“drehungszihlwerk infolge des jetzt einge-

«chalteten Wendegetriebes in der gleichen
Richtung dreht. Im Resultatwerk erscheint
die Ziffer 225, im Quotientenwerk die Zahl 9.
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PATENT-ANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit einer Kupp-
lung fiir die Antriebsteile des mit einer

Zehneriibertragung  versehenen Um-
drehungszihlwerkes und einer Vor-

richtung zum Riickfithren der Kuppelteile
in die Ursprungslage, dadurch gekenn-
zeichnet, dafl die Antriebsteile (13 bis 13%,
15) des Umdrehungszihlwerkes in der
Ruhelage der Maschine von den An-
triebsteilen (2, 3) des Resultatwerkes ent-
kuppelt sind und sich bei Beginn einer
Rechnung entsprechend der Drehrichtung
fiir die Multiplikation oder Division so-
fort selbsttitig kuppeln, dafl diese Kupp-
lung aber durch einen von oben her he-
dienbaren Tastenbiigel (31) verhindert

werden kann, wodurch das Einzahn- und

Scheibengetriebe (13¢% bis 13%, 15) des
Umdrehungszahlwerkes, unabhingig von
der Drehung der Antriebsteile (3) fiir
das Resultatwerk, stillgesetzt wird.

2. Rechenmaschine nach Aunspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafl sowohl bei
der Multiplikation wie bei der Division
stets einer der Deiden um zwei Achsen
(24, 27) drehbaren Kuppelhebel (25) in
Kuppelstellung riickt, wodurch, wie be-
kannt, die Drehung der Handkurbel (1)
entweder unmittelbar auf die Kuppel-
welle (11) mit den Antriebsscheiben (13)
fiir das Umdrehungszihlwerk oder iiber
eine zweite Kuppelwelle (12) auf jene
Antriebsscheibenwelle (11)  {ibertragen
wird, daB ferner die beiden Kuppelhebel
(25) durch Vermittlung eines Biigels (31)
aulierhall des Beieichs des die Kupplung
bewirkenden Mittels (6) gebracht werden
kinnen, um fiir beliebige Drehungen der

Handkurbel (1), Deispielsweise beim Ein- ;
fithren des Dividendus in das Resultat-
werk, die Antriebsscheiben fiir das Um-

drehungszahlwerk  auszuschalten
stillzusetzen, wihrend
durch eine Stange (43), beispielsweise
mittels eines an dieser Stange (43) be-
findlichen Keiles (46), von der Hand-
kurbel (1) aus nach jedem Rechnungs-
vorgange in ihre Ursprungslage, bei der
die Antriebsteile (13) des Umdrehungs-
zihlwerkes von den Antriebsteilen (3)
des Resultatwerkes entkuppelt sind, zu-
riickgefithrt werden. '

3. Rechenmaschine nach Anspriichen 1
und 2,

bzw. !
alle Kuppelteile

dadurch gekennzeichnet, daB bei .

5

der Multiplikation der eine, bei der Divi-
sion der andere der beiden Kuppelhebel
(25) fiir eine Ubertragung der Drehbe-
wegung der Handkurbel (1) nutzbar ge-
macht wird, indem er unter der Ein-
wirkung einer Keilfliche eines mit der
Antriebswelle (2) verbundenen Doppel-
hebels (6) ein mit der Hauptwelle (2) um-
laufendes Zahnrad (8) entweder unmittel-
bar oder iiber eine Nebenwelle (12) mit
der die Antriebsscheiben (13) fiir das
Umdrehungszihlwerk tragenden Welle
(11) kuppelt, dafl ferner jedesmal der
zweite Hebel (25) durch den auf der
Hauptwelle (2) sitzenden Doppelhebel (6)
aus dem Kupplungsbereich herausge-
schwungen wird.

4. Rechenmaschine nach Anspriichen 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB beide
Hebel(25) in ihren eingestellten Lagen
selbsttitig gesichert, dafl diese Siche-
rungen von der Handkurbel der Maschine
aus entfernt werden kdénnen, wonach die
Hebel (25) unter dem Zuge bzw. Drucke
von Federn (22, 29) in ihre Normal-
stellung zuriickgefiihrt werden.

5. Rechenmaschine nach Anspriichen 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, dafl beim
Herabdriicken des Tastenbiigels (31)
beide in Kloben (23) gelagerten Hebel
(25) gleichzeitig so weit um ihre Achse
(27) geschwungen werden, daf sie mit
ihren oberen Hebelenden auBlerhalb der
Bahn des Doppelhebels (6) zu liegen
kommen, wihrend sie in dieser Lage durch
Stifte (42) gesichert werden, die sich
neben ihre unteren Hebelenden legen.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafi die Hand-
kurbel in ihrem Griff (1) einen federbe-
lasteten Stift (47) aufweist, bei dessen
Einfithrung in die Gehiusebohrung eine
mit Keilflichen (46) versehene Stange
(43) seitlich verschoben wird, wodurch
infolge des Aufwirtsgleitens der unteren
Enden der Hebel (40) auf jenen Keil-
flichen (46) die Sicherungsstifte (42) so
weit gesenkt werden, daf} sie die Kuppel-
hebel (25) frei geben.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB die in Ruhe
befindlichen  Antriebsteile des Um-
drehungszihlwerks durch einen Sperr-
haken (34), der in einen Ausschnitt (36)
einer Sperrscheibe (37) eingreift und
durch  einen Sicherungsteil (38) am
Biigel (31) gegen Drehung geschiitzt sind.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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