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Rechenmaschine mit Tastatur.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 6. September 1921 ab.

Die Erfindung betrifft eine Rechenmaschine

mit Tastatur, mit an einer Welle angeordne-

ten drehbaren Wihlerelementen und an einer
anderen Welle angeordneten drehbaren Uber-
tragungselementen fiir die Zehnerschaltung
und einer zum Drehen der Wihler- und Uber-
tragungselemente in beiden Richtungen, fiir
die additiven und die entsprechenden inversen
Rechnungsarten, dienenden Kurbel.

Bei den bekannten Maschinen dieser Art
sind die Ubertragungselemenfe lings einer
Ubertragungswelle angeordnet und verlaufen
etwa in einem Halbkreis um die Welle, und

die Wihlerelemente sind auf einer Welle be- |

Die

festigt, die absatzweise gedreht wird.
steht

Ubertragungswelle dieser Maschine

"durch ein Zahnradgetriebe mit einer Kurbel

in Verbindung, und es wird der Welle die
gleiche Geschwindigkeit erteilt, die die Kurbel
hat, wogegen die Wihlerwelle die doppelte
Geschwindigkeit haben muS8.

Bei einer derartigen Maschine mul} ein
Satz von Ubertragungselementen vorgesehen
werden, von welchem die eine Hilfte
schwingbar angeordnet ist, so daB beim Uber-
gang von einer Rechnungsart zur inversen
Rechnungsart diese letzteren Elemente sich

tung eintritt. Eine derartige Anordnung ist
nicht allein verwickelt, sondern sie hat auch
den Nachteil, daB beim Ubergang von einer
Rechnungsart zur inversen Rechnungsart der
Ausgangspunkt fiir die Kurbel sich dndern
muB, damit die Ubertragungselemente ihre
richtige Lage gegeniiber dem Wiéhlermecha-
nismus einnehmen und auch das Zahnrider-

' werk in Stellung gebracht wird, um die Wih-

lerwelle in entgegengesetzter Richtung anzt-
treiben.

Denselben Mangel weisen #hnliche Maschi-
nen auf, bei welchen zwei Sitze von Uber-
tragungselementen vorgesehen sind, deren
spiralig je innerhalb eines Viertelkreises um
die Ubertragungswelle angeordnete Reihen in
einer Richtung mit ihren Enden tangenten-
artig zusammenlaufen, ohne sich zu schnei-
den, d. h. ohne ein Glied gemeinsam zu haben.

GemiB der Erfindung erfoigt bei den Ma-
schinen der letzterwihnten Art die Bewe-
gungsiibertragung von der Kurbel auf die

Ubertragungs- und ebenso auf die Wahler- -

welle im Ubersetzungsverhiltnis 1:1, wo-
durch die Kurbel in beiden Richtungen, fiir
die additiven und die entsprechenden inversen

i Rechnungsarten, von demselben Ausgangs-

spiralig zu den festen Ubertragungselemen- ; punkt aus drehbar ist.

ten einstellen, sobald die Anderung der Rich-

i

Auf der Zeichnung ist der Gegenstand der
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Erfindung in einem Ausfithrungsbeispiel dar- ¢ nach erfolgter Einwirkung des Zahnes j, in

gestellt. Es zeigt Abb. 1 eine Seitenansicht
der Maschine bei teilweise ausgebrochenem

‘Gehduse, Abb.2 eine Oberansicht derselben

bei ausgebrochenen Teilen, Abb.3 einen
Schnitt nach Linie 3-3 der Abb.2, Abb.4
eine vergroBerte Ansicht eines Nockenarmes
und der angrenzenden Teile, Abb.5 einen
Ubertragungszahn sowie einen auf ihn ein-
wirkenden Nockenfortsatz mit angrenzenden

Teilen.
Mit der Handkurbel 3 wird eine Reihe

|
|
|
|

gleichartiger Zahnrider 76, 75 und 74 ange- |

trieben. Auf der Achse des Rades7s ist ein fest
mit diesem Zahnrad verbundenes Kkleineres
Zahnrad 80 angeordnet, das in ein &hnliches
Zahnrad 81 eingreift, das fest auf der Welle 4
der wahlweise zu betitigenden Zahnrider § sitzt.
Die Zahnrider 5 sind in Sidtzen zu zweien
angeordnet. Jeder Satz wird in bekannter
Weise wahlweise durch eine Reihe von Tasten
und Verbindungsstangen beeinfluit.  Die
Zihne jedes Zahnradsatzes sind in einem
Halbkreis angeordnet, so daB die Zahnrider 5
wihrend einer halben Umdrehung der Welle 4
in Zwischenrider 12 eingreifen, wogegen bei
der anderen halben Umdrehung Leerlauf be-
steht. Die Zahnrider 12 treiben die Zahn-
rider der Zahlenrider 13 an.

Das Zahnrad 7.4 sitzt fest auf der Welle 73,
mit welcher Ringe m fest verbunden sind, die
seitlich verschiebbare Ubertragungszihne j
halten, welche in zwei entgegengesetzt ge-
wundenen Spiralen angeordnet sind, von denen
jede einen Viertelkreis um die Welle 73
beschreibt. Ein Zahn jeder Reihe kann mit
einem entsprechenden Zahnrad 12 in Eingriff
gelangen,

Auf jedes Zahlenrad 13 wirkt ein Uber-
tragungsschwingarm 14 ein, an welchem ein
Daumen 16 angebracht ist, der in der Bahn
eines am Zahlenrad angebrachten Stiftes9
liegt. Wenn das Zahlenrad sich vorwirts
nach der Nullstellung hin oder riickwirts aus
derselben bewegt, schligt der Stift 9 an dem
Daumen 16 an und driickt den Arm 14 nie-
der, wobei dessen Nockenfortsatz 21 in die
Bahn des entsprechenden Zahnesj gelangt.
Dieser wird bei Drehung der Welle 73 durch
Auflaufen auf die Keilfliche des Fortsatzes
21 verschoben und dabei in Eingriff mit dem
Rad 12 gebracht und schaltet dieses und da-
mit das Zahlenrad 13 um einen Schritt wei-
ter. Wihrend der subtraktiven oder riick-
wirtigen Drehung der Teile schligt eine auf
dem Ringm (Abb. 2) angeordnete Rolle ¢ ge-
gen eine der Flichen eines Fortsatzes ¢
(Abb. 4) des Armes 14 an, wodurch dieser,

die Anfangslage zuriickbewegt wird. Wéh-
rend der additiven oder vorwirts gerichteten
Drehung beriihrt der Zahn j selbst die ent-
gegengesetzte Fliche des Fortsatzes #, wo-
durch nach erfolgter Einwirkung des Zahnes
auf das Rad 12 der Arm 14 in die Anfangs-
stellung zuriickbewegt wird.

Bei der ersten Vierteldrehung der Welle 73
bewegt sich eine Reihe von Zahnen j leer an
den Zahnridern 12 vorbei, entsprechend der
erwihnten Leerbewegung der Welle4. Die
nichste halbe Drehung der Welle 73 verlauft
ebenfalls leer und entspricht der wirksamen
Bewegung der Welle 4. Bei der letzten Vier-
teldrehung der Welle 73 gelangen die Zahne j
der zweiten Reibe nacheinander in Eingriff
und wirken auf die Zwischenrdder 12 ein bei
seitlicher Verschiebung der Zihnej durch
Nockenfortsitze 21; diese Drehung entspricht
der letzten Leerlaufbewegung der Welle 4,
womit der Kreislauf vollendet ist.

Aus der entgegengesetzten oder Subtrak-
tionsdrehung der Handkurbel 3 ergibt sich
dieselbe Reihenfolge von Bewegungen wie sie
fiir die Vorwirts- oder Additionsbewegung
angegeben wurde, nur ist jetzt die zuerst er-
wihnte Zahnreihe j wirksam, wihrend die
andere Reihe leer lduft.

Beim Beginn und bei Ende jedes Bewe-
gungskreislaufes, vorwarts und riickwirts,
nimmt die Handkurbel dieselbe Lage ein.

PATENT-ANSPRUCH:

Rechenmaschine mit Tastatur, mit an
einer Welle angeordneten drehbaren Wah-
lerelementen und mit zwei an einer ande-
ren Welle angeordneten Sitzen von dreh-
baren Ubertragungselementen fiir die Zeh-
nerschaltung, deren spiralig je innerhalb
eines Viertelkreises um die Ubertra-
gungswelle angeordnete Reihen mit den
Endgliedern tangentenartig zusammeniau-
fen, ohne sich zu schneiden, d. h. ohne ein
Glied gemeinsam zu haben, und mit einer
zum Drehen der Wihler- und Ubertra-
gungselemente in beiden Richtungen, fiir
die additiven und die entsprechenden in-
versen Rechnungsarten, dienenden Kurbel,
dadurch gekennzeichnet, daBl die Bewe-
gungsfibertragung von der Kurbel auf die
Ubertragungs- und ebenso auf die Wah-
lerwelle im Ubersetzungsverhiltnis 1:1
erfolgt, und die Kurbel infolgedessen in
beiden Richtungen, fiir die additiven und
die entsprechenden inversen Rechnungs-
arten, von demselben Ausgangspunkt aus
drehbar ist.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKERE)
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