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,Hannovera“ Rechenmaschinenfabrik Oventrop, Heutelbeck & Co. in Peine, Hannover.

Zehnerschaltvorrichtung fiir Rechenmaschinen.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 12. Februar 1924 ab.

Die Erfindung bezieht sich auf Rechen-
maschinen nach Patent 395176 und dhnlicher
Art, bei denen von einer nach beiden Rich-
tungen drehbaren Antriebwelle (Kurbel mit
und ohne Wendegetriebe) aus Einstellglieder
hin und her bewegt werden, die entweder bei
ihrer Hin- oder Herbewegung mit den Zahl-
scheiben in Eingriff treten. Die Einstellglieder
koénnen dabei entweder abwechselnd von der
Einstellage in die Nullage und zuriick in die
Einstellage bewegt werden oder von der Ein-
stellage aus vorwirts und zuriick in die Ein-
stellage als Ausgangspunkt.

Gegenstand der vorliegenden Erfindung ist
Zehnerschaltvorrichtung,  die solche

eine
Rechenmaschinen ganz besonders fiir die
Massenherstellung geeignet macht, da die

wesentlichsten Teile dieser Zehnerschaltvor-
richtung ebenso wie diejenigen des Antrieb-
und Einstellwerkcs durch Stanzen erzeugbar
und ohne besondere Handhearbeitung einbau-
bar sind. Ein weiterer wesentlicher Vorteil
der neuen Zehnerschaltvorrichtung besteht
darin, daB sie vollkommen zwangliufig arbei-
tet und dadurch erst die Rechenmaschinen
der vorgenannten Art praktisch brauchbar
macht, weil bei solchen Maschinen die Zihl-
scheiben der leichten Einstellbarkeit bzw.
eines leichten Antriebes wegen keine oder
doch nur schwach wirkende Hemmanker auf-
welsen diirfen, so dal wihrend der Zehner-
schaltung, bei der die Zahlscheiben von den
eigentlichen Antriebsteilen geldst sind, die Ge-
fahr des Uberschleuderns der Zihlscheiben
sehr groB ist. Aufberdem sind Kraftverbrauch
und Verschlei® der neuen Zehnerschaltvor-
richtung sehr gerng.

Eine als Beispiel dienende Ausfithrung der
Erfindung ist in der Zeichnung rein sche-
matisch in den Abb. 1 und r1a in je einem
senkrechten Querschnitte in Arbeits- und
Ruhelage und in Abb. 2 im Teilgrundrif’
dargestellt. Die Abb. 3, 32 und 4 zeigen je
eine Einzelheit, wihrend Abb. 5 die Haupt-
schaliteile wahrend einer Zehnerschaltung
zeigt. Die Abb. 6 und 7 veranschaulichen
im Teilaufri und Grundrild eine Umsteuer-
vorrichtung, durch die wéhrend einer Kur-
beldrehung das Zihlwerk bald mit dem Ein-
stellwerke, bald mit den Zehnerschaltmitteln
gekuppelt wird. Die Abb. 8 und ¢ zeigen in
je einem Teilaufrisse den Antrieb des Einstell-
werkes in Ruhe- und Arbeitslage.

Der Einfachheit wegen ist einc Rechen-
maschine gewidhlt, bei der das Werteinstell-
glied gleichachsig zum Rechengliede ange-
ordnet ist. Fiir die Kuppelzwecke sind hier
die Zihlglieder 6 verschiebbar oder schwenk-
bar, wihrend die Einstellglieder 3 mit den
Rechengliedern 11 gleichachsig auf einer un-
verschiebbaren Welle 117 angeordnet sind. Die
Werteinstellglieder 3 bilden um die Achse 11’
drehbare Scheibenhebel mit Bogenschlitzen 16
und mit Zihnungen 3¢ und 3** am Umfange.
Die Rechenglieder 11 bilden um die Achse 11”
drehbare Arme, die an ihrem freien Ende
einen seitlichen Zahn 11 tragen und die um
cinen Querzapfen 11¢ seitlich schwenkbar
sind (Abb. 3a). Diese Verschwenkung ermog-
licht das Kuppeln der Arme 11 mit der Ein-
stellgliedzahnung 3** und deren Auskupplung.
Die Arme 11 sind zwischen den Zinken eines
in Richtung der Achse 11” verschiebbaren
Kammes x drehbar, der durch eine in Rich-
tung des Pfeiles in Abb. 3a auf ihn einwir-
kende Feder fiir gewShnlich so gehalten wird,
daB die Zihne 11** in die Zidhnung 3% der
Einstellhebel 3 eingreifen. Soll an diesen He-
beln 3 eine Werteinstellung vorgenomrmen
werden, dann wird der zweckmibigerweise
mit einem Handgriff versehene Schieber x
so weit (nach rechts, Abb. 32) verschoben, dab
die Zshne 115 die Hebel 3 freigeben (Abb. 3a),
und darauf wird die Einstellung dieser He-
bel 3 vorgenommen. Am Ende der Einstel-
lung wird der Schieber x losgelassen, so dab
er durch Verschieben (nach links, Abb.3ai
die Hebel 3 mit den Armen 11 wieder kup-
pelt, diesmal allerdings in den der vorange-
gangenen Einstellung entsprechenden Lagen
zueinander. Abb. 1 zeigt beispielsweise die
Einstellung eines Hebels 3 auf den Wert 4.
Bei Ruhelage der Teile (Abb. 1a) liegen die
Arme 11 an einer Bigelleiste 18 an, die in
Bogenschlitzen 16 der Scheibenhebel 3 um
deren Achse 11”7 schwingt. Dieser Schwing-
biigel 18 erhilt seinen Antrieb von der
Welle 8, die durch eine Handkurbel o. dgl.
nach beiden Richtungen drehbar ist, beispiels-
weise vermittels der in den Abb. 8 und gsche-
matisch angedeuteten Einrichtung. Danach
ist auf der Welle 117, auf der der Biigel 18
befestigt ist, ein Zahnsektor 19’ angeordnet,
der in dem gezeichneten Beispiele mit dem
einen Biigelarme ein Stiick bildet (Abb. 7).
In diesen Scktor 1g’ greift ein anderer Zahn-
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sektor 21 ein, der einem um eine feste
Achse 22’ drehbaren, zweiarmigen Hebel 21’
angehdrt., Das andere Ende dieses Hebels
ist gegabelt, und zwischen den beiden Gabel-
zinken 22” und 22" dreht sich ein auf der
Kurbelwelle 8 befestigter Hubdaumen 12.
Die beschriebenen Teile sind so angeordnet
bzw. bemessen, dald beim Rechtsherumdrehen

‘der Welle 8 (Pfeil 48 in Abb. 8) wihrend

der ersten Dritteldrehung der Hebel 21’ ruhig
liegenbleibt, wihrend der zweiten Drittel-
drehung in die Lage nach Abb. ¢ wandert,
wobei die Zihnungen 19" und 21 den Biigel

18 gemil Abb. 9 verschwenken, und wihrend -

der letzten Dritteldrehung vermittels der ange-
deuteten Lenker 49 und 5o (oder sonstwie)
in die Ruhelage nach Abb. 8 zuriickgeholt
wird, wobel auch der Biigel 18 in die Lage
nach Abb. 8 zuriickschwingt. Beim Links-
herumdrehen der Antriebwelle 8 (Pfeil 51 in
Abb. 9} wird der Hebel 21’ schon wihrend der
ersten Dritteldrehung durch den Hubdaumen
12 in die Lage nach Abb. g bewegt und wih-
rend der zweiten Dritteldrehung in die Lage
nach Abb. 8 zuriickgeholt, in der er wahrend
der letzten Dritteldrehung unbeweglich liegen-
bleibt. Bei dem vorbeschriebenen Hin- und
Herdrehen der Biigelleiste 18 werden alle zu-
vor eingestellten Hebel 3 abwechselnd in ihre
Nullage und auf die Wertlage gestellt, und
zwar bei  Rechtsdrehungen  der

Kurbel

(Welle 8") wihrend der beiden letzten Drittel- :
drehungen, bei Linksdrehungen dagegen wih- !

rend der beiden ersten Dritteldrehungen.
Werden also allemal wihrend der zweiten
Dritteldrehung der Kurbel die Ziahlglieder 6
mit den Zihnungen 3* der Einstellglieder 3
gekuppelt, so erfolgt in einem Falle (bei

Rechtsdrehung) die Weiterschaltung der Zihl- |

glieder 6 im vermehrenden Sinne, im anderen

Falle (bei Linksdrehung)} die Weiterschaltung .

der Zihlglieder 6 im vermindernden Sinne.
Dieses Ein- und Auskuppeln zwischen den
Zihlgliedern 6 und den Einsteilgliedern 3, 3*
geschieht nun bei der Kurbeldrehung voll-
kommen selbsttitig mit Hilfe der in einer
beispiclsweisen Ausfiihrung in den Abb. 6und 7
dargestellten, nachfolgend beschriebenen Ein-
richtung. -

Die Zihlglieder (Zdhlscheiben) 6 sind mit .
ihrer Welle ¢ in Armen 47 gelagert, die, wie .

namentlich die Abb. 1, 1a, 6 und 7 andeuten,
auf einer drehbaren Welle 24 befestigt sind.
Auf dieser Welle ist auBerdem ein Arm 46
befestigt, der in zwei Gabelarme 46’ und 46"
auslduft. Diese beiden Hebelarme umfassen
in der aus den Abb. 6 und 7 ersichtlichen
Weise zwei auf der Hauptwelle 8’ nebenein-
ander befestigte Hubscheiben 14 und 14’. Der
Umfang beider Hubscheiben 14 und 14" ist

wihrend der zweiten Dritteldrehung den He-
bel 16 aus der Lage nach den Abb. 1a und 6
anheben und wihrend der ganzen zweiten
Dritteldrehung angehoben halten, und zwar
infolge der spielraumlosen Umklammerung
der Hubscheiben 14, 14’ durch die Gabel-
arme 46" und 46” vollkommen zwangliufig.
Die Folge des Anhebens der Gabel 46, 46,
46" ist eine Verdrehung der Welle 24 in
Richtung des Pfeiles 24" in Ab. 6, d.h. eine
Verschwenkung des Zihlwerkes 6 in Rich-
tung des Pfeiles 6* (Abb. 6), wodurch es
mit dem Einstellwerke 3 gekuppelt wird
(Abb. 1). Diese Kupplung bleibt wihrend
der ganzen Dauer der zweiten Dritteldrehung

70

75

der Kurbel (Welle 8') bestehen, gleichgiiltig,

ob die Kurbel rechts oder links herumgedreht
wird. Das Senken des Hebels 46, d.h. das
Loskuppeln der Zihlglieder 6 von den Ein-
stellgiiedern 3, 3+, erfolgt am Ende der zwei-
ten Dritteldrehung oder zu Beginn der letzten
Dritteldrehung der Welle 8 durch den ent-
sprechenden Buckel (14” oder 14") der Hub-
scheibe 14.

Es ist ein wesentliches Kennzeichen solcher
Rechenmaschinen, dall widhrend des zweiten
Drirtels einer Kurbeldrehung, und zwar sowohl
bei Rechts- als auch bei Linksdrehung, das
Zihlglied 6 mit dem Einstell- und Rechen-
gliede 3, 11 in Eingriff steht und von ihm
seinen Wert aufnimmt, wiahrend bei der letzten
Dritteldrehung der Handkurbel jener Ein-
griff aufgehoben und das Zihlglied 6 fiir die
Zehnerschaltung frei sein muB3. Man kann nun
die fiir das Loskuppeln der Zihlglieder 6
von den Einstell- und Rechengliedern 3, 11
sowieso erforderliche Bewegung gleichzeitig
zum Kuppeln der Zzhlglieder mit den Zehner-
schaltmitteln verwenden, die dann wahrend
der letzten Dritteldrehung der Kurbel die
Zehnerschaltung durchfiihren. Umgekehrt wird
die zum Loskuppein der Zihlglieder 6 von
den Zehnerschaltmitteln erforderliche Bewe-
gung zum Kuppeln der Zihlglieder mit den
Rechen- und Einstellgliedern 3, 11 benutzt,
so daB die Riickfithrung der Zehnerschalt-
mittel in ihre Ruhelage immer erst wihrend
des zweiten Drittels der nichsten Kurbel-
drehung zu erfolgen braucht. Daraus ergibt
sich der Vorteil, dafl Zehnerschaltmittel ver-
wendet werden kénnen, die mit Bezug auf ihre
Eingriffslage sich unverriickbar lagern lassen
und in einfachster Weise ohne manuelle Bear-
beitung an ihren Platz gebracht werden kénnen.
Die Erfindung wird in der besonderen Ausge-
staltung und Anordnung der Zehnerschalimittel
erblickt, insbesondere insoweit, a's dadurch eine
zwanglaufige, das Uberschleudern der Zihl-
glieder verhiitende Zehnerschaltung erreicht

* wird. Ein weiterer Vorzug der neuen Zehner-

50 geformt, dab sie beim Drehen der Welle 8

schaltung ist darin zu sehen, daB die Zehner-
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schaltmittel in gleicher Weise bei Rechts- und

Linksdrehungen der Kurbel bzw. Antriebwelle l

(bei additiven und subtraktiven Rechnungen)

sicher arbeiten, weil erst dadurch Rechen- |

|

i
¢
i

maschinen nach Patent 395176 und dhnlicher |
der letzten Dritteldrehung der Welle 8’, wenn

Art praktisch vollkommen brauchbar werden.
GemiB der beispielsweise dargestellten Aus-

fiihrung besteht die neue Zehnerschaltvor-

richtung aus folgenden Teilen:
Die hammerférmigen Steuerhebel 23 sind

um eine Achse 24 drehbar, um die auch das .

Zihlwerk 6 schwenkbar ist. GemidB Abb. 1

liegen die Hebel 23 in der Bahn der bekann-

ten Zahlscheibennocken 6, in der sie durch
eine auch ihre andere Endlage sichernde
Feder z5 gehalten werden. An jedem Steuer-
hebel 23 ist durch einen Zapfen 26 ein
Arm 28 (Abb. 1 und 3) kurbelartig aufge-
hiingt, der an seinem freien Ende einen Zap-
fen 30 besitzt. Dieser Zapfen 30 greift in
den Schlitz 31’ eines
hebels 31 ein, der um die Achse 32 drehbar
ist und fiir den drei durch eine Hemmklinke
oder Feder 45 zu sichernde Lagen vorgesehen
sind. Der Schaithebel 31 trigt zwei Zahne
33 (Abb. 4), die, wie Abb. 1 und 2 zeigen,
der Zihnung des Zihlrades 6 nichsthéherer
Ordnung gegeniiberstehen, und zwar so, dab
durch Verschwenken des Zihlrades 6 um die
Achse 24 die Zihne 3* und 6” entkuppelt und

zweiarmigen Schalt- -

der Zapfen 26 den Kurbelarm 28 ebenfalls
nach rechts, wobei der Zapfen 30 in dem
Schlitze 31’ des Schalthebels 31 nach rechts
wandert. Der Kurbelarm 28 ist dadurch in die
Bahn der Schaltstifte 43, 44 geraten. Bei

das Zshlglied 6 vermittels der Kuppelvor-
richtung nach den Abb. 6 und 7 seinen Ein-
griff mit der Zahnung 3* aufgehoben hat und
dafiir mit den Zihnen 33 des Schalthebels 31
gekuppelt ist (Abb. 5), trifft der entsprechende
Stift, z. B. bei einer additiven Drehrichtung
der Welle 8 der Stift 44, auf den Kurbel-
arm 28 und schwenkt ihn, wie Abb. 5 zeigt,
um den Zapfen 26 nach oben aus. Hierbei
wird durch den Zapfen 30 der Schalthebel 31
der nichsthoheren Wertstelle mitgenommen,
der sein Zihlglied 6 um einen Zahn weiter-
schaltet, d.h. die Zehneriibertragung bewirkt.
Nach erfolgter Zehneriibertragung, die in hin-
linglich bekannter Weise von Zihlscheibe 6
zu Zihlscheibe 6 fortlaufend erfolgen mub,
bleibt der Schalthebel 31 in der Lage nach
Abb. s liegen, selbst auch wihrend der Ruhe-
lage der Antriebwelle 8’, d.h. der Maschinen-
kurbel. Die Riickfithrung der Schalthebel 31
in die Ruhe-(Mittel-)Lage nach Abb. 1a, die
die vorherige Auskupplung der Zihlglieder 6
erfordert, um die Wiederaufhebung der

' Zehnerschaltung zu vermeiden, erfolgt wéh-

dafiir die Zahne 67 und 33 in Eingriff ge-

bracht werden kénnen.
steht immer auf dem letzten Drittel einer
Kurbeldrehung (Abb. 5). Zwischen den bei-
den Armen des Schalthebels 31, zweckmiBig
swischen zwei Ansitzen 34 und 35 der Arme,
ist auf der Antriebwelle 8’ eine Hub- und
Steuerscheibe 36 befestigt, die in verschie-
denen Ebenen nebeneinander Hubkimme 37,
39 und 42 sowie zwei Schaltzihne 43, 44 auf-

Dieser Eingriff be- -

rend des zweiten Drittels der nichsten Kur-
beldrehung, weil sowohl bei additiven als
auch bei subtraktiven Rechnungen die Z&hl-
glieder 6 wihrend der zweiten Dritteldrehung
der Welle 8, wie bereits gesagt, von den
Gliedern 31 losgekuppelt sind. In jedem Falle
mub das Zihlglied 6 wihrend der zweiten

' Dritteldrehung der Antriebwelle 8" mit den

weist. Die beiden letzteren, 43, 44, sind in

einer Ebene angeordnet. Der Zweck dieser
Hub- und Schaliglieder 37, 39, 42, 43 und 44
erhellt am besten aus der nachfolgend be-
schriebenen Wirkungsweise der neuen Zehner-
schaltvorrichtung.

Wihrend der Ruhelage der Handkurbel
(Welle 8) nehmen die simtlichen Teile, wenn
keine Zehnerschaltung bei der vorangegange-
nen Kurbeldrehung stattgefunden hat, die
Lage nach Abb. 1a ein.

Rechen- und Einstellgliedern 3, 11 zusammen-
arbeiten, so daB wihrend dieser Zeit die
Schatthebel 31 aus der Lage nach Abb, 5 in
die Lage nach Abb. 1 zuriickgelegt werden
konnen. Hierzu dient in dem gezeichneten
Beispiele der Hubkamm 39, der durch Auf-
treffen auf den Ansatz 35 den Schalthebel 31
in die Mittellage dringt (Ab. 1). Der Steuer-
hebel 23, der bekanntlich bei Betitigung des
Zihlgliedes 6 immer fiir die Nase 6 bereit
liegen muB, wird mit der Umstellung des
Zahlwerkes aus der Lage nach Abb. 5 in die

" nach Abb. 1 mitgenommen. Hierzu dient in

Angenommen, das Zihlglied 6 iiberschreite :

beim Rechnen (Eingriffslage zwischen Zahl-
glied 6 und Einstellhebel 3 nach Abb. 1), also
wihrend der zweiten Dritteldrehung der An-
triebwelle 8, die Zehnergrenze, wenn also
beispielsweise zu einem Werte »8« der Zahl-
scheibe 6 ein Wert »4« von dem Einstell-
gliede 3, 3* hinzugefiigt wird, dann schiebt
die Nase 6" des Zihlrades 6 den Steuer-
hebel 23 nach rechts (Abb. 5). Dabei treibt

dem gezeichneten Beispiele die Feder 25, die
mit dem Zihlwerktriger 47 verbunden ist und
hinter einen Stift 23” des Hebels 23 greift.
Zuvor, z.B. bei Erreichung der Kurbelruhe-
lage, hatte ein mit der Antriebwelle 8’ um-
laufender Hubdaumen 37 den Hebel 23 soweit
abgedrangt, dab sein Stift 23” links von dem
Federbuckel 25 liegt (Abb. 1 und 1a). Der
entsprechend lang bemessene Schlitz 31" ge-
stattet eine solche Verschiebung des Hammer-
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hebels 23 gegeniiber dem Schalthebel 31.
Der Kurbelarm 28 nimmt, sobald der Hebel 31
in seine Nullage gedringt ist, die Lage nach
Abb. 1 und 1a wieder ein.

Bei subtraktiven Rechnungen, bei denen
der Steuerhebel 23, von dem Zihlscheiben-
nocken 6” getroffen, ebenfalls wieder den
Kurbelarm 28 nach rechts schiebt, wirkt der
Schaltzahn 43 auf den Arm 28, wodurch der
Schalthebel 31 nach unten gedriickt wird.
Zu seiner Zuriickfithrung in die Mittellage
nach Abb. 1 dient der Hubkamm 42, der auf
den Ansatz 34 des Hebels 31 trifft, und zwar
auch hier wihrend des zweiten Drittels der
nichstfolgenden Kurbeldrehung der Antrieb-
welle 8, wenn das Zihlglied 6 von dem
Schalthebel 31, 33 abgekuppelt ist.

Werden die Nasen 34, 35 des Schalthebels
31 so angeordnet bzw. bemessen, daB jedes-
mal die entsprechende beim Abdringen des
Hebels 31 nach oben (Abb. 5) oder unten
auf den Umfang der Hubscheibe 36 stoht,
so arbeitet die neue Zehnerschaltvorrichtung
vollkommen zwangliufig; ein Uberschleudern
von Teilen ist dann ausgeschlossen. Dem
gleichen Zwecke kénnten z. B. auch am Schalt-
hebel 31 angebrachte Anschlige dienen, durch
die das Kuppelglied 28 in seinem Ausschlage
(Abb. 5) begrenzt wird.

Die Gestaltung des Schalthebels 31 ist der-
art, daly er seine Antriebscheibe 36 mit Bezug

auf die beiden Angriffspunkte 34 und 35 bis -

zur Hilfte umschlieBt, so daB die Verbindungs-

linie dieser beiden Punkte 34 und 35 unge- -
durch die Scheibenachse 8’ lauft und .

fahr
senkrecht oder annihernd senkrecht auf der

Verbindungslinie von Achse 8 und Schalt-

hebelachse 32 steht, ergibt einen leichten,
stoBfreien Antrieb fiir den Schalthebel 31.

Der Eingrifi zwischen den Antriebhebeln
31 und den Zihlgliedern 6 kann auch, statt
durch radiales, durch -achsiales Verschieben
der Hebel oder Zihlglieder herbeigefiihrt
werden.

Da wihrend der Nullstellung der Zihlglie-
der 6 deren Zusammenhang mit den Schalt-
zihnen 33 der Hebel 31 gelést werden mul,
ordnet man die Hebel 31 verschiebbar an,
indem man z.B. ihre gemeinsame Welle 32
in Richtung des Pfeiles 48 (Abb. 1) ver-
schiebbar oder schwenkbar lagert. Diese Be-
wegung kann durch einen Hubkamm o.dgl.
hervorgerufen werden, der von einem die
Nullstellwelle ¢ drehenden Zahnsektor aus
bewegt wird. '

Der Steuerhebel 23 und die Zehnerschalt-
hebel 31, die aus Blech durch Stanzen her-

gestellt werden konnen, erfordern keinerlei
Bearbeitung von Hand. Die Kurbeln 28 und
das gesamte, aus aneinandergereihten Steuer-
scheiben 36 bestehende Antriebswerk fiir die
Zehnerschaltvorrichtungen lassen sich aus
Spritzgufl herstellen.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Zehnerschaltvorrichtung fiir Rechen-
maschinen nach Patent 395176 und &hn-
licher Art, mit hin und her bewegbaren
Einstellgliedern, die wihrend der einen
oder anderen Bewegungsrichtung die Z#hl-
glieder antreiben, dadurch gekennzeichnet,
daB} ein mit der Zahlscheibe (6) der nichst-
héheren Wertstelle in Eingriff bringbarer
Schalthebel (31) mit dem bekannten, von
der Zihlscheibe abdringbaren Steuerhebel
(23) durch ein nach beiden Richtungen
umlegbares  Kuppelorgan (Kurbel 28
o.dgl.) so gekuppelt ist, daB der Steuer-
hebel (23) das Kuppelorgan (28) in die
Bahn der bekannten, mit dem Maschinen-
antriebe (8”) umlaufenden Schaltstifte (43,
44) zu bringen vermag, die durch Umlegen
des Kuppelorganes (28) den Schalthebel
(31) antreiben.

2. Zehnerschaltvorrichtung nach An-
spruch 1, gekennzeichnet durch Steueran-
schlige (37, 39, 42), die nach erfolgter
Zehnerschaltung wihrend der nichsten
Kurbeldrehung die Schalthebel (31) und
das Kuppelorgan (28) in ihre Ruhe
(Mittel-) Lage zuriicklegen.

3. Zehnerschaltvorrichtung nach An-
spruch 1 oder 2, gekennzeichnet durch
einen an dem bekannten Steuerhebel (z23)
drehbaren, mit einem seitlichen Zapfen
(30) in einen Schlitz (31’) des Schalt-
hebels (31) eingreifenden Kurbelarm (28),
der an seinem freien Ende von den Zehner-
schaltstiften (43, 44) getroffen wird.

4. Zehnerschaltvorrichtung nach An-
spruch 1 oder 2 oder 3, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der zweiarmige Schalthebel
(31) mit seinen Armen (34, 35), die sich
beim Ausschwenken wechselseitig durch
Abstiitzen an ihrer Steuerscheibe (36) in
der Bewegung begrenzen, die Steuerscheibe
ungefdhr zur Hilfte umfaBt, derart, dal
die Verbindungslinie beider Armangriffs-
punkte (34, 35) durch oder annidhernd
durch die Scheibenachse (8’) geht und
senkrecht oder annihernd senkrecht auf
der Verbindungslinie von Scheibenachse
(8’) und Schalthebelachse (32) steht.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREI
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