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Carl Mauritz Frederick Friden in Piedmont, Calif,, V. St. A.
Rechenmaschine.

Patentiert im Déutschen Reiche vom 23.Juni 1921 ab.

Die Erfindung bezieht sich auf eine Rechen-
maschine und besteht darin, dafl auf der An-
triebswelle der Maschine eine Einstellscheibe

schiebbares Antriebsglied angebracht ist,

dessen radiale Verschiebung durch ein an der ,
IZinstellscheibe sitzendes Steuerglied geregelt |
E lose und drehbar und eine Antriebsscheibe | wird derart, dafl bei der Einstellung der Ein-
it 5 fest sitzen, auf welch letzterer ein radial ver- | stellscheibe das gezahnte Antriebsglied in 10 |
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radialer Richtung in eine solche Tage gebracht
wird, daBl seine Zihne wihrend ciner he-
stimmten Zeit in Eingriff mit cinem Rade des
Zahlwerks gelangen.

Bei derartigen Linrichtungen ist fiir
Rechenmaschinen bereits vorgeschlagen wor-
den, das Einriicken des Antriebsgliedes durch
achsiale  Verschiebung  vorzunehmen.  Dies
hat jedoch den Nachteil, daB die Einriickung
schwierig auszufithren ist und oft ein Auf-
sctzen der Rader aufeinander stattfindet. Man
muf} daher die Zihne

der einzuriickenden

Réder duBerst genau bearbeiten, wodurch die

Herstellungskosten der Maschine infolge der
aufgewendeten Prizisionsarbeit nicht uner-
heblich vergréfiert werden. Man muf daher
auch- die Zahnliicken zwischen den Réidern

Welle 2 drehbar gelagert ist. dic mittels der
Zahorider 5 und 6 von der Kurbel 4 ans we-
dreht werden kamn.  Auf der Welle 2 sind
nahe nebeneinander mehrere Recheneinheiten
angeordnet, von denen jede zwel Elemente,
cine Wahl- oder Einstellscheibe 7 und cine da-
mit zusammenwirkende Antrichsscheibe 8 aui-
weist.  Die Scheiben 7 sitzen drehbar auf der
Welle 2, wilhrend die Scheiben oder Rider 8
auf der Welle 2 Dbefestigt sind und sich mit
ihr drehen. Die von den Recheneinheiten ge-
bildete Trommel wird von einer Gehiuse-
platte g tiberdeckt, die mit parallelen Schlitzen
12 versehen ist, durch die Teile der Schei-
ben 7 bildende Finger oder Griffe 13 hinaus-
ragen. Die Scheibe 7 ist an der Seite der Griffe

' 13 mit einer bogenférmigen Schiene 14 versehen,

ctwas grofler machen als die Breite eines Zah-

nes ist, so daB bei einer nach lingerem Ge-
brauch der Maschine etwa cintretenden Ab-
nutzung leicht ein falsches Einriicken der
Rider eintreten kann.

Um diesen Nachteil zu vermeiden, erfolgt
die Einriickung des gezahnten Antriebsglie-
des in das zugehdrige Rad des Zihlwerkes ge-
maB der Erfindung durch radiale Verschie-
bung dieses Antrichsgliedes, so daB die Rider
leicht und sicher in die Zahnliicken des Zahn-
rades des Zihlwerkes ecinrollen. Hierdurch
wird ein leichtes und sicheres Incingrifftreten
der betreffenden Zahnrader gesichert, und

man ist in der Lage, einen gewissen Spiel- |

raum in den Abmessungen der Zihne innezu-
halten. Man braucht daher auch die betref-
fenden Teile nicht sorgfiltig und maschinell
zu bearbeiten, so daB die Herstellungskosten
der Rechenmaschine niedrig gehalten werden.

Die Zeichnung veranschaulicht eine Aus-
fihrungsform der Erfindung, auf die allein
diese jedoch nicht beschrinkt ist.

Abb. 1 ist eine Draufsicht auf die Maschine,
und ‘Abb. 2 ist ein Querschnitt nach 2-2 der
Abb.1; Abb.3 ist _
Recheneinheiten, und Abb. 4 ist eine Stirnan-

| gehalten werden.

eine Seitenansicht der |

sicht einer Linstellscheibe, die einen Teil der |

Recheneinheit bildet; Abb. 5 ist eine zu der
letzteren gehorige Betidtigungsscheibe in An-
sicht, und Abb. 6 ist eine Ansicht einer ab-

gednderten Ausfithrungsform der Einstell- |

scheibe; Abb. 7 veranschaulicht in einer Ein-

zeldarstellung das Antriebsorgan in Eingriff |

mit dem Zwischenrad des Zihlwerks, und
Abb. 8 zeigt ebenfalls in einer Einzeldarstel-
lung die Einstellscheibe in einer anders ‘ein-
gestellten ILage, wobei das Antriebsorgan
aufler Eingriff mit dem Zwischenrad gebracht
1st.
triebsscheibe mit dem von ihr vorragenden
Antriebsorgan.

Die dargestellte Rechenmaschine besteht
aus einem geeigneten Gehiuse, in dem dic

Abb. 9 ist eine Seitenansicht der An- !

- Antriebselementes.

auf der die Zahlen vdn o bis ¢ cinschliefilich
vorgesehen sind. Je eine Zahl der Schiene 13
ist durch eine Oftnung 15 der Platte 9 hin-
durch sichtbar, die vornehmlich in den Schlitz
1z einmiindet. I7iir jede Scheibe 7 ist eine
Offnung 15 vorhanden, wobei diese Offnun-
gen in einer I'lucht liegen, so daB die in den-
selben sichtbaren Zahlen den durch Einstellen
der Scheiben 7 in der Trommel angegebenen
Wert anzeigen. Z. B. wird durch eine Bewe-
gung der .Scheibe 7, durch die die Zahl 4 in
ihrer zugehdrigen Offnung erscheint, der Lin-
stell- oder Wadhlmechanismus so eingestellt,
dafi bei einer vollen Umdrehung der Kurbel
das entsprechende Zihlrad um vier Stufen
gedreht wird. Die Scheibe 7 wird in ihrer
cingestellten Lage durch eine unter Federwir-
kung stehende Klinke 16 gehalten, die in eine
an ihr vorgesehene Verzahnung 17 eingreift.
Is ist fiir jede Scheibe 7 je eine Klinke vor-
gesehen, und die Verzahnungen sind derart,
daB die Scheiben' in ihrer bestimmten Lage
Die Scheibe 7 ist aulerdem
mit einem KExzenter oder einer Steuerkurve
18 verschen, die bei Drehung der Antriebs-
scheibe 8 das Antriebsorgan in Eingriff mit
dem Zwischenrad des Zihlwerkes bringt und
dieses Organ mit diesem Rad in Eingriff hilt,
um das Zihlrad um die bestimmte Stufenzahl
vorzubewegen, die durch den mittels der Ein-
stellung der Scheibe 7 eingestellten Wert be-
stimmt wird. Die Steuerkurve 18 erstreckt
sich iiber einen Bogen, der gleich oder groBer
ist als der Bogen der Betitigungsfliche des
Dieses letztere sitzt auf
dem Rade 8 und ist mit einem gezahnten Teil
19 versehen, der durch die Kurve 18 in oder
auBer Eingriff mit dem Zwischenrad 21 des
Zahlwerkes 22 gebracht wird. Das DBetiti-
gungs- oder Antriebselement besteht vor-
nehmlich aus einem radial beweglichen Schie-
ber 23, der auf dem Rad 8 gleitbar angeordnet
ist. Bei den in Abb.2 und 35 dargestellten
Bauarten wird der Schieber fir gewdohnlich
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durch cine in dem Rad & angeordnete Feder
24 in der unwirksamen Lage gehalten.  Er
wird in die wirksame lage, in der der ge-
zahnte Teil von dem Rad 8 vorragt, durch
Jerithrung seiner Rolle 25 mit der Kurve 18
cingestellt.  Die Kurve sitzt an der Scheibe 7,
so dall bei Drehung dieser sich die Lage der-
sclben in bezug auf das Zwischenrad dndert
und durch Einstellung der Scheibe 7 der Teil
19 gezwungen wird, gentigend lange in der
vorragenden Iage zu bleiben, so dall das
Zwischenrad um einen der LEinstellung der
Scheibe 7 entsprechenden Betrag gedreht
wird. Der Teil 19 ist mit neun Zihnen ver-
schen, von denen alle oder
wihlte Anzahl bei Drehung des Rades in das
Zwischenrad eingreifen, was von der Einstel-
lung der Scheibe 7 abhidngt. In AbDb. 7 ist
die Scheibe 7 auf »9« eingestellt, so dafi alle

Zihne des Teiles 19 in das Zwischenrad ein- |

greifen.  In Abb. 8 ist die Scheibe auf »4«
cingestellt, und der Teil 19 ist nach voran-
gegangenem Eingriff von vier Zihnen aufler
Eingriff mit dem Zwischenrad dargestellt.
Die Kurve 18 hat eine solche Linge und ist
so angeordnet, daBl der Schieber 23 nach auBien
hewegt wird, bevor der Teil 19 in die Zone
des Zwischenrades eintritt, und sie erméglicht
cin Zuriickgehen des Schiebers, sobald als
das Zwischenrad sich um die gewihlte Anzahl
Stufen gedreht hat. Wenn die Scheibe 7 auf
»0« eingestellt wird, geht der Schieber zuriick,
bevor der gezahnte Teil 19 die Zone des Zwi-
schenrades erreicht. Es sind Mittel vorge-
sechen, um die Rickgangbewegungen des
Schiebers zu sichern und zwanglaufig zu
machen, nachdem das Zwischenrad um die
cingestellte oder gewihlte Anzahl Stufen ge-
dreht worden ist. An der Scheibe 7 ist nahe
dem Ende der Kurve 18 eine Hilfskurve 26
gebildet, die die Rolle 25 berithrt, wenn sie
das Ende der Kurve 18 erreicht hat und die
eine plotzliche und zwangliufige Riickzug-
bewegung des Schiebers bewirkt. Dieser wird
dann durch die Feder 24 in der zuriickgegan-
genen [Lage gehalten. Anstatt eine Feder
zum Halten des Schiebers in seiner gewdhn-
lich zuriickgezogenen ILage zu verwenden,
kann die Scheibe 7 auch mit einem fortlau-
fenden Exzenter oder einer Kurve 27 (Abb.6)
versehen sein, die mit der Rolle zusammen-
greift und den Schieber zuriickgezogen hiilt,
auBer wenn sich die Rolle in Beriihrung mit
der vorragenden Kurve 18 bhefindet. Bei je-

" der Bauvart ist das Antriechsrad mit vorragen-

¢ riader tibertragen.

irgendeine ge- |

den Tingern 28 verselien, die mit Hebeln zu-
sammenwirken, die die Zehner auf die Zihl-
Das Ziahlwerk ist in einemn
Schlitten 29 angeordnet, der in bekannter
Weise seitlich verschoben werden kann, wobei
das Zihlwerk selbst nach Vollendung einer
Operation in ebenfalls bekannter Weise auf
Null zuriickgestellt werden kann.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine, dadurch gekenn-
zeichnet, dafl auf der Antriebswelle der
Maschine lose drehbar eine Einstellscheibe
(7) und fest eine Antriebsscheibe (8) sit-
zen, auf welch letzterer ein radial wver-
schiebbares und gezahntes Antriebsglied
(23) angebracht ist, dessen radiale Ver:
schiebung durch ecin auf der Einstell-
scheibe angebrachtes Einstellglied (18)
gesteuert wird, derart, daf je nach der
LEinstellung der Einstellscheibe das ge-
zahnte Antricbsglied in radialer Richtung
in eine solche Lage gebracht wird, daf}
seine Zihne wihrend einer bestimmten
Zeit in Eingriff mit einem Rade des Zihl-
werkes kommen.

2. Rechenmaschine nach Anspruchi,
dadurch gekennzeichnet, daBl eine eine
Kurvenfithrung (18) tragende Einstell-
scheibe (7) gleichachsig zu der das An-
tricbsglied (23) tragenden Scheibe (8)
angeordnet ist.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafl das als
Schieber (23) ausgebildete Antriebsglied
fiir eine jede Umdrehung der Scheibe ein-
mal vorgestofien und zuriickgezogen wird,
wenn die Werteinstellvorrichtung auf Null
eingestellt ist. ’

4. Rechenmaschine nach den An-
spriichen 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
daf die Anzahl der Zihne des gezahnten
Schiebers (23), die in Eingriff mit dem
Zahnrad des Zahlwerkes gebracht werden
sollen, durch winklige Verstellung der
Einstellscheibe (7) vorher bestimmt wird.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, daf die winklig
verstellbare Einstellscheibe (7) mit einer
Steuerfliche (18) verschen ist, mittels
welcher bei der Drehung des Antriebs-
rades (8) der Schieber (23) bewegt wird.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.

BERLIN,
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