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Felt and Tarrant Manufacturing Co. in Chicago, IlL, V. St. A.

Nullstellvorrichtung fiir Rechenmaschinen.

Patentiert’im Deutschen Reiche vom 5. Oktober 1920 ab.

Fitrr diese Anmeldung ist gem4f dem Unionsvertrage vom 2. Juni 1911 die Prioritit auf Grund
der Anmeldung in den Vereinigten Staaten von Amerika vom 1. Dezember 1919 beansprucht.

Die Erfindung bezieht sich auf eine Null-
stellvorrichtung fiir Rechenmaschinen, die in

bekannter Weise durch Freigabe von Federn

wirkt, welche durch die Vorbewegung der Zif-

fernrider des Zihlwerkes gespannt werden, |
das seinerseits noch andere Réder besitzt, .

welche unter der Steuerung von Anschligen
verbleiben, wihrend die Ziffernrider durch die

erwihnten Federn in die Nullsteilung zuriick- |
kehren. GemiB der Erfindung verhindert eine

riickstellenden Handkurbel wirkende Vorrich-
tung die Bewegung der Freigabeorgane aus
derjenigen Stellung, in der die Federn freige-
geben werden, bis die Ziffernrider in ihre Null-
stellung zuriickgekehrt sind. Hierdurch wird
erreicht, daf man mit einem 4uferst geringen
AnstoB die Maschine durch Ausschwingung der

anschaulichen in Einzelansichten die Signal-
vorrichtung. Abb. 14 zeigt eine Ansicht der
Zihlwerkteile von vorn. Die Abb. 15 und 16
zeigen Einzelheiten.

Beim Ausfiithrungsbeispiel ist der Erfin-
dungsgegenstand an einer durch Tasten be-
tatigten Rechenmaschine fiir mehrere Stellen-
werte angebracht, wie beispielsweise an einer
Komptometermaschine. Da die Einzelheiten
in der Bauart derartiger Rechenmaschinen be-

unabhingig von der Bewegungsgrofie der zu-  kannt sind, geniigt eine kurze Beschreibung

ihrer wesentlichen Teile, soweit diese zum Ver-
stindnis der vorliegenden Erfindung notwen-
dig sind.

Die verschiedenen Teile der Rechenmaschine
werden von einem Rahmen getragen, der auf

- der Grundplatte 21 eines Gehduses gelagert ist.

Handkurbel um einen sehr kleinen Kreisbogen

auf Null zuriickstellen kann, was man mit dem

kleinen Finger der einen Hand auszufithren -

vermag.

In den Zeichnungen ist eine Ausfithrungs-
form der Erfindung beispielsweise veranschau-
licht, und zwar zeigt Abb. 1 eine Draufsicht
auf die Rechenmaschine der Erfindung. Abb. 2
ist eine schaubildliche Darstellung der Ma-

" Ausfithrungsbeispiel vorgesehen.

Dieser Rahmen besteht im wesentlichen aus
skelettartigen Platten 22 und dazwischen-
liegenden Platten 23, die zwischen den einzel-
nen Antriebseinrichtungen fiir die verschiede-
nen Stellenwerte der Maschine angeordnet und
alle an geeigneten Stellen durch querverlaufende
Stangen 24 vereinigt sind. Eine Anzahl von
Tastenreihen von je neun Tasten 25 ist beim
Fiir ein je-

" des Ziffernrad wird eine Reihe von neun Tasten

schine, wobei einige der Teile des dufleren Ge- .

hiuses entfernt sind, um einige innere Teile
freizulegen. Abb. 3 ist ein senkrechter Schnitt
nach der Linie 3-3 der Abb. 1. Abb. 4 isteine
Schnittansicht nach der Linie 4-4 der Abb. 1.
Abb. 5 veranschaulicht in einer Einzelansicht
Teile des Sammelmechanismus, der Ubertra-
gungsvorrichtung und der Zuriickstellungsein-
richtung. Abb. 6 ist eine der Abb. 5 entspre-
chende Schnittansicht. Abb. 7 veranschaulicht
die Teile der Abb. 5 und 6 von der entgegen-
gesetzten Seite der Maschine aus gesehen.
Die Abb. 8, 9 und 10 sind Einzelansichten der

verwendet.  Zwischen einer Tastenreihe und
ihrem zugehérigen Ziffernrad sind die An-
triehsvorrichtungen und die zugehdrigen Teile

~ angeordnet. Eine jede Tastenreihe bildet einen

Teil eines Sammelmechanismus, so daff auf

" lessen Ziffernrad ein Bewegungsbetrag iiber-

Verbindungsglieder zum Entkuppeln und Kup-

peln der Schwingrahmenteile der Zuriickstel-

lungseinrichtung, und die Abb. 11 bis 13 ver-

tragen wird, der proportional der besonderen
niedergedriickten Taste ist. Der Sammel-
mechanismus fiir eine jede Tastenreihe und das
zugehirige Ziffernrad besitzt ferner ein An-
triehsglied in Gestalt eines Segmenthebels 20,
der an dem hinteren Ende der Maschine
schwingbar gelagert ist und um einen Betrag
niedergedriickt werden kann, der durch die be-
sondere vom Arbeiter betitigte Taste 25 be-
stimmt wird. FEine jede Taste ist mit einer
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Stange 27 versehen, die sich nach unten er-
streckt und sich auf die erwihnten Antreiber
26 aufstiitzt. Die Taste an dem vorderen
Ende der Maschine, die von dem Drehzapfen
des Antreibers weiter entfernt ist als die in der
duBersten hinteren Reihe befindliche Taste,
bewegt den Antreiber um einen kleineren
Kreisbogen, als dies die zuletzt genannte
Taste tut.

Die Tasten einer jeden Reihe sind von I
bis ¢ in der Reihenfolge von vorn nach hinten
bezeichnet. Die Taste in der vordersten Reihe
betitigt demzufolge den Antreiber um einen
Kreisbogen, der ungefihr [, desjenigen ist,
der durch Betitigung einer hintersten Taste
der Maschine von dem Antreiber beschrieben
wird. Durch Niederdriicken einer dazwischen-
liegenden Taste wird der Antreiber um einen
Kreisbogen bewegt, der proportional dem Wert
der dazwischenliegenden, betitigten Taste ist.

Der Antreiber 26 fiir eine jede Reihe von
neun Tasten kann einem Sammler eine rech-
nende Bewegung iibertragen. Zu dem angege-
benen Zweck ist der Antreiber an seinem vor-
deren Ende mit einer Zahnstange 28 (Abb. 5)
versehen, die mit einem Sammlertrieb 29 in
Eingriff steht, der seinerseits auf einer Quer-
welle 30 gelagert ist. Diese Welle erstreckt
sich quer durch die Maschine und ruht in ge-
eigneten Lagern des Rahmens. Der Trieb 29
einer jeden Tastenreihe bildet einen Teil einer
bekannten Sperrklinkenvorrichtung, die im
Ausfiithrungsbeispiel nicht dargestelltyist. Diese

Sperrklinkenvorrichtung wird bei dem Auf- |

wirtshub des Antreibers wirksam und kuppelt
den Trieb 29 mitj einem Stiftrad 31% und einem
Ubertragungsrad 31 (Abb. 6), welches mit die-
sem Stiftrad umlduft und mit einem Trieb 32
in Eingriff kommen kann, der auf einer Welle
33 gelagert ist, die ihrerseits parallel zu der
obengenannten Welle 30 verlauft. Das Rad 32
steht mit einem Zwischenrad 34 auf einer
Querwelle 35 in Eingriff, und das Rad 34
kimmt mit einem Trieb 36 des Ziffernrades,
der auf einer Querwelle 37 gelagert und an
dem Ziffernrad 38 befestigt ist. Jedesmal,
wenn der Antreiber niedergedriickt wird, be-
wegt sich somit der Sperrklinkenmechanismus
wirkungslos, tnd dem beschriebenen Rader-
werk, welches mit dem Rad 31 beginnt und

mit dem Ziffernradtrieb 36 endet, wird keine :

Bewegung erteilt. Bei der Zuriickbewegung
oder der Aufwirtsbewegung des Antreibers
wird jedoch das Ubertragungsrad 31 mit dem
Rad 29 gekuppelt, und das beschriebene Ra-
derwerk versetzt das Ziffernrad 38 um einen
Kreishbogen in Umdrehung, der durch die nie-
dergedriickte Taste bestimmt wird. Der An-
treiber wird nach Entfernung des die Taste
niederdriickenden Fingers durch Federn 39
aufwirts gefithrt.

3

In einer jeden Sammelvorrichtung ist ein
Ubertragungsmechanismus angebracht, um den
Sammler des nichsthéheren Stellenwertes der
Maschine dann zu betitigen, wenn eine Uber-
tragung von den niederen Werten zu einem
hoheren vorgenommen werden soll. Das Uber-
setzungsverhiltnis der erwdhnten Réder und
zugehorigen Teile ist so, daf eine vollstindige
Umdrehung des Ziffernrades 39 durch eine
halbe Umdrehung des Rades 32 begleitet wird,
so daB also bei einer jeden halben Umdrehung
dieses letztgenannten Rades 32 eine Ubertra-
gung auf den nichsthoheren Stellenwert vor-
genommen wird. AuBer der Ubertragung der
Bewegung des Antreibers auf das Ziffernrad
dient das Rad 32 dazu, ein Bewegungsglied in
seine Arbeitslage zu bringen, und es ist hierzu
mit einem Zapfen 40 versehen, an welchem das
eine Ende einer Feder 41 befestigt ist. Das
andere Ende dieser Feder ist an einem Frei-
gabeglied 42 befestigt und bestindig bestrebt,
letzteres vorwirts zu drehen. Dieses Frei-
gabeglied 42 Desitzt einen Anschlag 42°
(Abb. 3) von bekannter Bauart, welcher zuierst
mit dem einen und alsdann mit dem anderen
Freigabeanschlag 44 bzw. 45 in Eingriff treten
kann, derart, daf, wenn der Anschlag 42¢
durch einen der Auschlige 44 oder 45 freige-
geben wird, das Freigabeglied nur die Halfte
einer halben Umdrehung ausfithren kann, be-
vor es durch Ineingrifftreten .des Anschlages
42% mit dem anderen Freigabeanschlag ange-
halten wird. Eine jede derartige halbe Um-
drehung des Freigabegliedes bewirkt eine ent-
sprechende halbe Umdrehung eines Ubertra-
gungsnockens, der an dem linken Ende des
Freigabegliedes befestigt ist. Dieser Nocken
16 besitzt im wesentlichen ein Paar entgegen-
gesetzt verlaufendel Arme, auf die die Rolle
47 eines Ubertragungshebels 48 wihrend der
diesemn Hebel durch die Nocken erteilten Uber-
tragungshiibe gleitet. Ein jeder Hub von 180°
eines dieser Ubertragungsnocken liftet den
Ubertragungshebel derart, daB die Sperrklinke
19, die an dem hinteren Ende des Hebels
schwingbar angebracht ist, das Stiftrad des
néchsthéheren Stellenwertes um den Raum
einer Ziffer betitigt. Diese Bewegung des
Stiftrades wird durch das oben beschriebene
Riderwerk, welches mit dem Ziffernradtrieb
36 endet, {ibertragen, so daff eine Stelleniiber-
tragung von dem Samumler des niederen Stel-
lenwertes auf den Sammler von dem nédchst-
hiheren Stellenwert vorgenommen wird. Die
Entkuppelung des Freigabetriebes zunidchst
von dem ersten und alsdann von dem zweiten
Freigabeanschlag 44 bzw. 45 wird durch eine
Liiftungsbewegung dieser Anschlige durch die
Rolle 50 herbeigefithrt, die auf der Seite des
Rades 32 gelagert ist und unter ein Auge 51
gleiten kann, welches von einem jeden An-

65

70

75

80

85

g0

95

100

110

115

120



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

4 383972

schlag hervorragt, wenn das Rad 32 in die
richtige Winkellage mit Bezug auf den freizu-
gebenden Anschlag rotiert. Auf diese Weise

- nocken verhindert, einen Ubertragungshub aus-

wird erreicht, da8, wihrend das Rad 32 mit- .

tels einer vollen Umdrehung die Feder 41 so
spannt oder aufwickelt, letztere die beiden

Ubertragungshiibe des Ubertragungsnockens ,

herbeifiihren kann, das Ineingrifftreten und
Entkuppeln des Freigabegliedes zuerst durch
das eine und darauf durch das andere Paar der
gegeniiberliegenden Anschlige 44, 45, deren Fe-
der 52 hestiindig hestrebt ist, den einen oder
anderen Anschlag in die Bahn des Anschlages
42% zu bringen, einen jeden Hub dieses Frei-
gabegliedes bis auf eine halbe Umdrehung des
Rades 32 beschrinkt, so daBl nur jeweils ein
einzelner Ubertragungsimpuls ausgeldst wird.

Um zu verhindern, daf irgendein Ubertra-
gungsnocken einen Ubertragungshub des zu-
sammenarbeitenden  Ubertragungshebels zu
einer Zeit ausfithrt, wo der zu dem nichst-
héheren Stellenwert gehdrige Sammler, der
durch diesen Ubertragungshebel betitigt wird,
bereits in Bewegung ist oder im Begriff ist,
durch den Antreiber bewegt zu werden, der
niedergedriickt wurde oder durch eine Taste
der nichsthdheren Ordnung im Begriff ist,
niedergedriickt zu werden, ist ein Klinkenzahn
53 vorgesehen, der an dem vorderen Ende
eines Anschlages 54 der nichsthSheren Ord-
nung vorgesehen ist. Dieser Anschlag 54 ist
schwingbar an einem Ubertragungshebel 48
angebracht und kann durch eine Feder 55 be-
titigt werden, die dahin wirkt, den Klinken-
zahn in zuriickhaltendem Eingriff mit dem
einen oder anderen Anschlag 43 des Freigabe-
gliedes zu bringen. Gewdhnlich wird der Zahn
53 auBer Eingriff mit dem Anschiag43 des Frei-

‘gabegliedes durch die Rolle 56 des Antreibers

fiir den nichsthoheren Stellenwert gehalten. ;
. derwirkung stehenden Anschlag 61, um eine

Beim Niederdriicken dieses Antreibers jedoch

bewegt sich die Rolle aufler Eingriff mit dem

Anschlag 54, wodurch erreicht wird, dafl die
Feder 55 den Anschlag 54 in eine Stellung
verschiebt, in der der Zahn 53 in Eingrift mit
dem Anschiag 43 des Freigabegliedes ist. Diese
Iage der Teile wird aufrechterhalten, bis der
Antreiber seine normale Tage wieder ein-
nimmt. Das Freigabeglied 42 wird durch die
Klinke 53 aufgefangen, kurz nachdemn es von
dem einen oder anderen Anschlag 44,45 frei-
gegeben wurde. Diese Bewegung reicht aus,
um einen Wiedereingriff mit den Freigabe-
anschliigen zu verhindern, sie reicht aber nicht
aus, um eine Bewegung des Uhertragungs-
hebels 48 zu ermoglichen.

Solange ein Antreiber sich in einer anderen
Stellung als in seiner Normallage befindet und
ohne Riicksicht darauf, ob das Freigabeglied

. gleichzeitige Beeinflussung einer

zufithren, um den Hebel 48 zu liiften, bis der
Klinkenzahn 53 wiederum aufier Eingriff mit
dem Anschlag 43 des Freigabegliedes durch
die Zuriickbewegung des Antreibers fiirr den
nichsthdheren Zahlenwert in die normale Lage
gefithrt ist. Es ist somit eine Vorkehrung ge-
troffen, daB Tasten gleichzeitig niedergedriickt
werden kénnen, und daf in zwei oder mehreren
benachbarten Stellenreihen antreibende Im-
pulse geliefert werden. Dennoch wird jeder
Ubertragungsimpuls, der von einem niederen
Stellenwert freigegeben wird, nicht eher auf
den nichsthéheren Stellenwert der Reihe iiber-
tragen werden, bis die Antreiberbewegung fiir
diesen hoheren Stellenwert vollendet ist. Diese
Mehrzahl

' von antreibenden Organen in benachbarten
' Stellenreihen, wobei die Hiibe sich in irgend-

. gewdOhnlich  einen

einer Weise iiberlappen, ist die Arbeitsweise
der obenerwihnten Duplexmaschitie.

Eine dreiarmige Verriegelungsklinke sichert
jeden Ubertragungshebel

' gegen Verschiebung. Der aufwirts ragende

Arm 57 dieser Klinke ist so angeordnet, daff
irgendeine Abwirtsbewegung des nach vorn
ragenden Armes des zusammenwirkenden
Ubertragungshebels aufgefangen wird. Kurz
bevor jedoch der Ubertragungshebel einen
Ubertragungshub ausfithrt, wird diese Klinke
aus der Auffangelage dadurch gefithrt, daB ein
nach hinten ragender Arm 59 dieser dreiarmi-
gen Sperrklinke durch einen Nockenansatz
emporgefithrt wird, wobei der Nockenansatz
neben dem Arm liegt, iiber welchen die Rolle
47 des Ubertragungshebels im Begriff ist, zu
gleiten. Eine Feder 60 wirkt auf diese drei-
armige Sperrklinke und hilt letztere in ihrer
normalen Verriegelungslage. Die Welle fiir
den Ubertragungshebel trigt einen unter Fe-

Riickwirtsdrehung des Stiftrades 31¢ wihrend

' der Arbeitsweise durch einen Tastenanschlag

zu verhindern. Eine Feder 62, die den Hebel
48 mit einem feststehenden Teil des Rahmens
verhindet, hilt den Ubertragungshebel in der
normalen Lage und fithrt ihn nach jedem Uber-
tragungshub in die Normalstellung zuriick. Der
Anschlag 54 ist an seinem hinteren Ende mit
einem Zahn 63 versehen, um eine zu weite
Drehung des Stiftrades 317 zu verhindern. Es
ist zu erwihnen, dafl, wenn dieses Stiftrad
durch Tastenbeeinflussung betdtigt wird, die
Rolle 50 des Antreibers von der Unterseite des
erwihnten Anschlages aus verschoben wird, so

- daf die Feder 55 den Anschlag in eine Lage

durch den einen oder anderen Anschlag 44, 45 |
freigegeben wurde, wird der Ubertragungs- .

fithrt, wo der Zahn 63 sich aufierhalb der Bahn
der Stifte an dem Stiftrade befindet. Bei der
Zuriickbewegung des Antreibers in seine Nor-
mallage jedoch wird der Zahn 63 von neuem in
die Bahn eines Stiftes des Stiftrades gebracht.
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Bei der Ubertragung verschiebt somit die Bewe-
gung des Ubertragungshebels 48 den Anschlag
54 aus der Bahn der Stifte des Stiftrades
(Abb.6) und bei der Zuriickbewegung des
Ubertragungshebels kehrt der Anschlag in seine
normale zuriickhaltende Lage zuriick. Der
obere Arm-57 der erwihnten dreiarmigen
Klinke nimmt den Stof auf, der von dem An-
schlagzahn 63 mittels des Ubertragungshebels
48 ausgeiibt wird. ,

Die bisher beschriebenen Teile sind in gro-
ben Umrissen die Einrichtungen, mittels wel-
cher die Betitigungen der Zifferntasten und
die Ubertragungsimpulse auf die Sammelvor-
richtungen bei einer Duplexmaschine nach Art
der Komptometermaschine erfolgen. Es ist
noch zu erwihnen, daB diese Antriebseinrich-
tungen mit verschiedenen Anschlagmechanis-
men vereinigt sind, um die den Sammelvor-
richtungen iibertragenen Bewegungen zu be-
grenzen. Alle diese Anschlagvorrichtungen
werden in und auBer Eingriffslage verschoben,
um zusitzliche Begrenzungsvorrichtungen fiir
die Bewegungen der Ubertragungseinrichtun-
gen und Sammelvorrichtungen zu schaffen.

Die vorliegende Erfindung sieht nun eine
verbesserte Einrichtung vor, um die Maschine
auf Null zuriickzustellen, d. h. um die Ziffern-
rader und deren zugehdrige Teile in die Nuli-
stellung zuriickzufithren. Allgemein erfolgt
diese Wiedereinstellung auf Null dadurch, da8
die Verbindungen zwischen den Ziffernrddern
und den Antriebsvorrichtungen geldst werden,
so daB die einzelnen obengenannten Anschlag-
vorrichtungen die Sammelvorrichtungen in
ihren Normallagen halten, die in den Ubertra-
gungsfedern aufgespeicherte Kraft den Ziffern-
ridern eine Riickwirtsbewegung erteilt, so daf
diese von ihren antreibenden Stellungen, die
sie gerade eingenommen haben, zuriickgedreht
werden, worauf sie angehalten werden, wenn
sie ihre Nullstellungen erreicht haben:

‘Die vorliegende Erfindung sieht nun eine
Vorrichtung vor, um diesen Vorgang bedeu-
tend leichter auszufithren als mit den bisher
bekannten Vorrichtungen. Die Vorrichtung
der Erfindung kann durch den kleinen Finger
des Arbeiters betitigt werden, wihrend die
anderen Finger in ihren normalen Lagen iiber
den Tasten verbleiben. Das Zuriickstellen
kann -somit bedeutend schrueller als bisher aus-
gefithrt werden, woraus eine ErhShung der
Schnelligkeit folgt, mit der die Rechenmaschine
arbeitet.

Beim Ausfithrungsbeispiel erfolgt die Zu-
riickstellung auf Null durch Entkupplung der
Ubertragungsrider oder Triebe 31 von den die
Feder aufwindenden Ridern 32. Die Welle 37
der Ziffernrider ruht in Lagern, die fest in
dem Maschinengestell angebracht sind, ebenso
wie die Welle 30 des Stiftrades und der Réder

31 und die Welle 35 der Rédder 34, die ihrer-
seits zwischen den Rddern 32 und den Ziffern-
ridern 36 angeordnet sind. Um die Ent-
kupplung der Rider 32 von den Trieben 31
der Stiftriader herbeizufithren, wird die Welle
33 der Rider 32 von einem Schwingrahmen
getragen, der eine geringe Auswirtsschwin-
gung um eine Achse ausfithrt, die mit der
Welle 35 zusammenfillt. Der Schwingrahmen

| besteht im allgemeinen aus Scheidewdnden oder

Platten 64 (Abb. 15), die miteinander an ge-
eigneten Stellen durch querverlaufende Stan-
gen 65 verbunden sind. Eine jede Platte 64
umfaft einen Hauptteil, der an den Stangen
65 befestigt ist, und einen seitlich hervorragen-
den Ansatz 66, an dessen Ende ein einwirts
und aufwirts verlaufender Teil 67 sitzt, der
seinerseits im allgemeinen parallel zu dem
Hauptteil der Platte verlduft. Der nach innen
gebogene Teil 67 umfafit ferner die obere Ver-
bindungsstange 65 und ist an jhr befestigt,
und ferner ist dieser Teil mit Lippen oder
Vorspriingen 68,69 (Abb.?7) ausgeriistet, die
so gebogen sind, daB sie die Enden der
Scheidewinde 23 des festen Rahmens auf bei-
den Seiten umfassen, mit der Wirkung, dafi}
die Enden dieser Scheidewdnde als -seitliche
Fithrungen fiir den Schwingrahmen wihrend
dessen Schwingbewegungen dienen.
Schwingrahmen die Welle 33 fiir die Réder
32 trigt, werden letztere von den Ubertra-
gungsridern oder Trieben 31 der Stiftrdder
entkuppelt, wenn dem Schwingrahmen eine
nach auBen gerichtete Schwingbewegung um die
Achse 35 der Rider 34 erteilt wird. Die oben-
erwihnte Entkupplung der Rédder 32 von den
Ridern oder Trieben 31 wird bei der Zuriick-
stellung der Maschine auf Null vorgenommen.
Der Schwingrahmen wird in dieser entkup-
pelten Lage gehalten, nachdem eine Zuriick-
stellung in die Nullage vorgenommen worden
ist, bis eine Taste 25 niedergedriickt wird, um
eine neue Beeinflussung der Sammelvorrich-
tung herbeizufithren, worauf der Schwingrah-
men wiederum in eine Stellung gebracht wird,
in der er die Réader 32 mit den Rédern 31
kuppelt. Diese Entkupplung der Réder 32
von den Ridern 31 hat eine Freigabe der
Ubertragungsfedern von dem EinfluB der ver-
schiedenen Anschlige oder Verriegelungsvor-
richtungen zur Folge, die dazu vorgesehen
sind, um eine Riickwirtsbewegung der Auf-
wickelrider und ihrer zugehdrigen Teile zu
verhindern, wihrend die erwdhnten Anschlige
oder Verriegelungsvorrichtungen sich in ihren
wirksamen Stellungen befinden. Diese Sper-
rungen wirken direkt auf die Stiftrider, und
deren Wirkung wird mittels der Réider oder
Triebe 31 auf die Rader 32 iibertragen, um
eine Riickwirtsbewegung dieser Aufwickelrider
zu verhindern. Durch Entkupplung der Ra-
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der 32 von den Ridern 31 werden die Auf- | mit einem Stift 84 versehen, der innerhalb

wickelrdder aus der Stellung gefiihrt, in der sie
mit den erwidhnten Anschligen zusammenar-
beiten, mit der Wirkung, daBl die Federn 41
eine Riickwirtsdrehung der Aufwickelrdder
32 ermdglichen. Diese Bewegung wird zur Zu-
riickdrehung der einzelnen Ziffernriider in ihre
Nullstellungen nutzbar gemacht. Der erwahnte
Entkupplungsvorgang hat keinen Einfluf auf

|
1
i

die Wirkung der Anschlige oder Verriege- -

lungsvorrichtungen, die auf das Freigabeglied
2 wirken, mit welchem das andere Ende der
Feder 41 verbunden ist. Da demzufolge die
Federn durch das Freigabeglied selbst wih-
rend ‘der Zurfickstellung auf Null zuriickge-

von in gewissen Abstinden voneinander
stehenden Backen 85 des inneren Gliedes 86
eines Kniehebels vorgesehen ist. Dieses Knie-
hebelgelenk 86 ist zwischen seinen Enden auf
einer Welle 87 schwingbar gelagert. die von
dem obenerwiahnten Schwingrahmen getragen
wird, und das duflere Ende dieses Kniehebel-
gliedes 86 ist schwingbar durch eine Welle
882 mit dem anderen Glied 88 des Kniehebels
verbunden. Die einzelnen Kniehebelglieder

" 88 sind auf Zapfen 89 schwingbar, die in dem

halten werden, ist es nicht notwendig, in diese ;
- hebelgliedern 86 in Eingriff treten konnen, um

" deren Bewegung bei der Ausschwingung der

Zuriickstellungsvorrichtung irgendwelche An-
schlige einzufithren, mit Ausnahme derjeni-

rider bei Erreichung ihrer Nullage notwendig
sind.

Wie im besonderen aus Abb. 4 hervorgeht,
ist eine kurze querverlaufende Welle 70 in
einem Lager in der rechtsliegenden Seiten-
platte 22 des feststehenden Rahmens gelagert,
und diese Welle erstreckt sich durch das ganze
Gehduse und trigt an jhrem dufleren Ende
einen Handgriff oder Handhebel 71, der im
folgenden als Zuriickstellungshebel bezeichnet
werden soll. Auf dem inneren Ende dieser
kurzen Querwelle 70 ist ein Segment 72 be-
festigt, und an dem Segment ist ein Lenker 73
schwingbar angelenkt, der seinerseits an einen
herabragenden Hebel 74 schwingbar angreift,
der bei 75 an dem feststehenden Rahmen
schwingbar gelagert ist. Das untere Ende die-
ses Hebelarmes 74 ist schwingbar mittels
eines kurzen Lenkers 76 mit einem Arm 77
verbunden, der in bezug auf die Welle 78
drehbar gelagert ist, die in dem feststehenden
Rahmen ruht., Der Arm 77 ist mit einer
Fliche 79 versehen, die mit einem zweiten
Arm 8o in Beriithrung kommt, der fest auf der
Welle 78 sitzt.
zuletzt beschriebenen Einrichtung ist folgen.
der: Wenn die Teile sich in der in Abb.4
dargestellten Lage befinden, wird eine kurze
Schwingbewegung  des Zuriickstellungshebels

festen Rahmen gelagert sind. Die Kniehebel-
glieder 88 sind ferner mit herabragenden Ar-
men go versehen, die Anschlige oder Vor-
spriinge 91 aufweisen, welche mit den Knie-

_gen Anschlige, die zum Anhalten der Ziffern- | Welle 78 in der Uhrzeigerrichtung (Abb. 7)

zu begrenzen. Wemn der Schwingrahmen sich
in einer solchen Lage befindet, dafl die Réider
32 in Eingriff mit den Ridern oder Trieben
31 sind, d.h. wihrend der Normallage der
Teile bei der Ausfiihrung der Rechnungsvor-

" ginge, nehmen die einzelnen Kniehebel die in

den Abb. 6 und 7 dargestellte Lage ein. Bei
der Beeinflussung des Hebels 71 behufs Zu-
riickstellung der Ziffernrider auf Null, d. h,
bei Beeinflussung des Hebels mnach links
(Abb. 1), erteilt die oben beschriebene Lenker-
und Hebelverbindung der Welle 78 eine Dre-
hung entgegengesetzt der Uhrzeigerbewegung,
und die Welle 78 verschiebt ihrerseits mittels
der Arme 81 die gekriimmte Lenkstange 82.
Hierbei stofien die Stifte 84 der erwihnten
Lenkstange 82 die unteren Backen 85 der
Kniehebelglieder 86 nach unten, so daff die
Knichebel iiber ihre Totpunktstellungen hin-
aus in die in den Abb.2 und 3 dargestellte

¢ Lage bewegt werden. Da die Knichebelglieder

Der Arbeitsvorgang dieser

71 nach links mittels des Segments 72, des
Lenkers 73, des Hebelarmes 74, des Lenkers .
76, des Armes 77 und des Schwingarmes 8o

der Welle 78 eine kurze Schwingbewegung :

in einer der Uhrzeigerbewegung entgegenge-
setzten Richtung erteilen. Auf der Welle 78
sind andere Schwingarme 81 (Abb. 6 und?)
befestigt, die sich mit der Welle drehen kon-
nen. Diese Schwingarme 81 greifen drehbar
an gekritmmten Lenkstangen 82 an, die in
Schlitzen verschiebbare Stiitzpunkte auf einer
Querwelle 83 aufweisen. Das vordere Ende

86 bei 87 an den zugehdrigen Platten des
Schwingrahmens drehbar gelagert sind, wird
diese Bewegung der Kniehebel von einer Aus-
wirtsschwingung des Schwingrahmens beglei-
tet sein, wobei eine Losung oder Entkupplung
der Rider 32 von den Réidern oder Trieben 31
stattfindet. Die gesamte Entkupplungsbewe-
gung erfolgt somit zwangliufig durch Betiti-
gung des Hebels 71.

Der erwihnte Schwingrahmen ist hierbei so
gelagert, daB er in seiner Stellung behufs Kupp-
lung der Réder, d.h. in seiner einwirts ge-

~ schwungenen Lage, gegen die Wirkung der

einer jeden gekriimmten ILenkstange 82 ist .

Schwerkraft gehalten wird. Somit wird die
Bewegung der Kniehebel zur Ausschwingung
des Rahmens und zur Entkupplung der Réder
durch die Schwerkraft unterstiitzt, die be-
strebt ist, den Rahmen auswirts zu schwin-
gen, mit der Wirkung, daf} die Betitigung des
Hebels 71 erleichtert wird.

Durch das Entkuppeln der Réider 32 von
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den Ridern oder Trieben 31 werden die Uber-
tragungsfedern 41 freigegeben, so daf§ sie sich
aufwickeln konnen, und diese Aufwicklung
hilt so lange an, bis die Ziffernrider ihre Null-
stellung erreicht haben. Die Aufwicklung der
Federn wird durch Anschlige begrenzt, die
durch die Kniehebelgelenke in Arbeitsstellung
gefithrt werden. Diese Anschlige werden
durch Arme 92 (Abb. 7) gebildet, die auf der
Welle 87 der Kniehebelgelenke 86 schwingbar
und an ihren unteren Enden mit Ansitzen g3
versehen sind. Letztere konnen mit Ansétzen

¢ rdder 34 schwingbar gelagert,

des Schwingrahmens verbinden, fithren die er-
wihnten Klinken in ihre Normallage zuriick,
wenn die Anschlagarme g2 in ihre Normallage
aus der Bahn der Anschlige 97 verschoben
worden sind.

Wie oben beschrieben, ist der Schwing-
rahmen auf der Welle 35 der Zwischen-
wobei diese
Welle 35 fast unmittelbar iiber der Welle
33 der Aufwickelrdder 32 gelagert ist. ~ Der
Schwingrahmen ist somit neben seinem

- Schwerpunkt schwingbar gelagert, mit der

o4 in Eingriff treten, die von den Kniehebel- |

gliedern86 getragen werden. Federngs halten
die Ansitze 93 in Eingriff mit den Ansitzen

94. Wenn bei dieser Bauart die Kniehebelglie- .

der 86 in der oben beschriebenen Weise aus-

geschwungen werden, werden die Anschlagarme |
92 von der in der Abb.7 dargestellten schri-
¢ Verschiebung der Achse der Aufwickelrdder

gen Lage in eine Stellung zuriickgeschwun-

gen, wo ihre Ansitze 96 an den oberen Enden

_der Arme 92 in der Bahn von dem einen-oder

anderen von zwei Anschligen 97 liegen, die

ihrerseits in geeigneter Weise an der Seiteldes’

Rades 32 vorgesehen sind. Sowie einer der
Anschlige 97 in Eingriff mit den Ansitzen
96 der Anschlagarme 92 gelangt, wird die
Aufwicklung der Federn 41 begrenzt und die
Ziffernrider werden in der Nullstellung ange-
halten. Die durch die Arme 81, die Lenker
82, die Kniehebelteile 88, go und die Backen
der Kniehebelteile 86 hergestellten Verbindun-
gen kommen beispielsweise fiir jede abwech-
selnde Tastenreihe in Fortfall, da die Welle
88¢ mittels der vorderen Teile der Kniehebel
86 die anderen Anschlagarme 92 deswegen be-
einflussen wird, weil die Welle 832 mit den
oben beschriebenen Kniehebelteilen verschoben
wird.

Von den Flichen der Anschlige g2 ragen
Stifte 98 (Abb. 5 und %) hervor. Diese Stifte
kénnen bei der Bewegung der Arme 9z in die
Arbeitsstellung mit den unteren Armen g7 der
dreiarmigen Klingen 57 in Eingriff treten,
deren obere Arme mit den Armen 58 der He-
bel 48 zusammenarbeiten (Abb. 5 und 16).
Dieses Ineingrifftreten der Stifte 98 mit den
Armen g7 dient dazu, die dreiarmigen Klin-
ken zu verschieben, so daB ihre oberen Arme
57 aufler Arbeitslage in bezug auf die erwihn-
ten Arme 58 der Hebel 48 gebracht werden.
Da die Klinken an dem Schwingrahmen dreh-
bar gelagert und die Hebel 48 an dem fest-
stehenden Rahmen angelenkt sind, so verhin-
dert diese Bewegung der Arme 57 der Klinken
von den Armen 58 der Ubertragungshebel
hinweg, dafl die Arme 58 den Schwingrahmen
gegen eine frefe Ausschwingung festhalten,
wodurch die erwihnte Entkupplung herbeige-
filhrt wird. Federn 60, welche die Klinken
mit einem einwarts umgebogenen Vorsprung 67

Wirkung, daB eine &duBlerst ausbalancierte
und wirksame Bauart geschaffen wird. Durch
diese Anordnung konnen ferner die Ziffern-
rdder an einer hoheren Stelle in dem Rahmen
und besser in dem Gesichtsfeld des Arbeiters
angebracht werden. Die schwingbare Tage-
rung des Rahmens auf der Welle 35 und die

32 mit Bezug auf die Achse der Zwischen-
rider 34 bei der Zuriickstellung des Schwing-
rahmens in die Nullstellung erteilt den Rédern
34 eine geringe Schwingbewegung, die zusitz-
lich zu der ist, die ihnen durch die eigentliche
Zuriickstellungsbewegung erteilt wird. Diese
zusdtzliche Drehung wird auf die Ziffernrider
36 iibertragen. Die Réider 32, 34, 30 sind in
der angegebenen Rethenfolge im Durchmesser
kleiner und besitzen eine Kkleiner
Zihnezahl. Die Schwingbewegung des auf der
Welle 35 der Zwischenrdder schwingbar ge-
lagerten Rahmens wirkt somit dahin, die Zif-
fern der Ziffernrider mit Bezug auf die Schau-
16cher des Gehiuses merkbar zu verschieben, so
dafl, wenn die einzelnen Ziffernrider nach Zu-
riickstellung der Maschine ihre Nullstellung er-
reicht haben, die Verschiebung der Nullen in
den einzelnen Schaulchern dem Arbeiter an-
gibt, daB gerade eine Zuriickstellung auf Null
vorgenommen wurde und die Maschine nun-
mehr fiir eine neue Rechenoperation bereit ist.
Es wird hierdurch fiir den Arbeiter unndtig,
jede Schaudfinung zu priifen, um festzustellen,
ob die Maschine sich in der zurfickgestellten
Lage befindet.

GemiB der Erfindung wird der Schwingrah-
men in seiner duBeren Lage gehalten, nachdem
eine Zuriickstelluing auf Null vorgenommen
worden ist, und die Rider 32 werden aufler
Eingriff mit Bezug auf die Rader 31 gehalten,
bis eine neue Taste 25 angeschlagen wird. Aus
dieser Anordnung folgt, daf die Zuriickbewe-
gung des Hebels 71 wirkungslos ist, insofern
der Schwingrahmen und die Kniehebel in Be-
tracht kommen, und diese Zuriickbewegung
kann daher durch eine duBerst leichte Feder-
wirkung herbeigefithrt werden, die ermdglicht,
dafl der Arbeiter seinen Finger von dem Hebel
71 loslassen kann, sobald letzterer seinen zu-
riickstellenden Vorwéirtshub beendet hat. An

werdende”
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einem Zapfen roo des Hebels 71 (Abb. )
greift das vordere LEnde einer Tenkstange 101
an, deren hinteres Ende an dem unteren Ende
eines Schwingarmes 102 angelenkt ist. Ietz-
terer ist auf einer Welle 103 schwingbar gela-
gert, die ihr Lager in dem feststehenren
Rahmen hat. Der Schwingarm r1o2 ist mit
dem festen Rahmen durch eine Feder 104 ver-
hunden, die bei der Freigabe des Zuriickstel-
fungshebels 71 nach Vollendung eines Zuriick-
stellungshubes dahin wirkt, den Schwingarm
102 und die Lenkstange 101 nach hinten zu
ziehen und hierdurch den Hebet 71, die Lenk-
stange 73. den Arm 74, das kurze Gelenk 70

und den Arm 77 in die Normalstelling zu-
riickfithrt. Bei der Zuriickbewegung des He-

bels 71 bewegt sich der Arm 77 unabhingig
von dem Arm 79, der auf der Welle 78 fest-
gelegt ist, wobei der Arm 8o eine Riickwirts-
hewegung des nach auBlen eingestellten
Schwingrahmens verhindert.

Gemiall der Erfindung wird der Schwing-
rahmen in seine Stellung zur Kupplung der
Rider 32 mit den Rédern 31 bei der néchst-
folgenden Beeintlussung einer Taste 25, nach-
dem die Zurfickstellung auf Null beendet ist,
zuriickgefithrt. Dies geschieht durch folgende
Einrichtungen:

Auf der Welle 78 ist ein aufrechter Arm
105 befestigt (s. Abb. 3. 8 ¢ und 10). An
dem oberen Ende dieses Armes 105 ist eine
kurze Lenkstange 106 schwingbar gelagert, an
der eine Feder roy angreift, die ihrerseits bei
108 an dem festen Rahmen befestigt ist
(Abb. 3). Ein Kniehebelglied 109 besitzt einen
an dem einen Ende auf dem Arm 105 in einen
Schlitz eingreifenden Lagerzapfen, und das an-
Jlere Ende dieses Kniehebelgliedes ist mit dem
zweiten Gliede 110 des Kniehebelgelenkes
schwingbar verbunden. Das Glied 110 ist auf
einer Querwelle 111 schwingbar gelagert, die
von dem festen Rahmen der Maschine getra-
gen wird. Das Glied 110 ist ferner mit einem
Teil 112 versehen, der aus der Ebene des
Kniehebelgliedes 110 herausgebogen und in
einen zuriickgebogenen Teil 113 endet, der sei-
nerseits ebenfalls auf der Welle 111 schwing-
bar gelagert ist. [Line Feder 114 verbindet
den Teil 112 des Knichebelgliedes 110 mit dem
festen Rahmen (Abb. 3). Wenn sich die oben
beschriebenen Kniehebel und die mit ihnen
verbundenen Teile in der in Abh. 8 dargestell-
ten lage befinden, so ist die Feder 114 ge-
spannt und die Feder 107 zusammengedriickt.
Die Teile nehmen die in Abb. 8 dargestellte
[.age ein, wenn der Schwingrahmen sich in
ceiner Normallage befindet, d.h. wenn die Ré-
der 31 und 32 miteinander in Eingriff sind.
Bei einer Bewegung der Welle 78 infolge des
Hebels 71 zieht der Arm 105 die entgegenge-
setzten Glieder 109, 170 des Kniehebelgelenkes

in die Stellung der Abb. g und 10, wobei
ler dazwischenliegende Drehzapfen des Knie-
hebels {iber den toten Punkt hinaus verschoben
wird. Diese positive Bewegung der Knichebel-
teile wird in gewissem MaBe durch die Kraft
unterstiitzt, die in der Feder 114 aufgespei-
chert ist. Bei dieser Bewegung wird die Fe-
der 107 gespannt und durch die Bewegung des
Jazwischenliegenden Zapfens der Kniehebel-
gelenkteile iiber die Totpunktslage in ieser
Stellung gehalten. Auf dem Kniehebelglied 110
ist ein aufrecht stehiender Arm 115 vorge-
sehen, der bei der Bewegung der Kniehebel-
teile in die in den Abb.g und 1o dargestellte
Lage in die Bahn eines Stiftes 116 kommt, der
von dem oberen Ende des Armes 117 getra-
gen wird, der seinerseits fest auf der Quer-
welle 111 sitzt.  Auf dem oberen Ende des
Armes 117 ist eine Lenkstange 118 angelenkt.
die sich nach hinten erstreckt und deren hinte-
res [Ende an einer querverlaufenden verschieb-
baren Stange 119 angreift, welche durch die
senkrechten Arme 120 getragen wird, die ihrer-
seits von der querverlaufenden Schwingstange
121 emporragen. Die Stange r21 rulit in La-
gern auf gegeniiberliegenden Seiten der festen
Rahmen 22z der Maschine.

Auf einer Querwelle 122, die von dem festen
Rahmen getragen wird, sind die iiblichen 1Vi-
derstandshebel 123 schwingbar gelagert, die
den einzelnen Tastenreihen der Maschine ent-
sprechen und deren untere Enden unterhalb
der Bewegungsbahn der genannten verschieb-
baren Stange 119 liegen (Abb. 2). Die oberen
Enden dieser Hebel 123 greifen an Federn 124
an, die an einem feststehenden Teil des Rah-
mens angreifen und dazu dienen, die oberen
Enden der Hebel 123 gewdhnlich nach hinten
zu ziehen und somit deren untere Enden auBler
Eingriff mit der Stange 119 zu halten. Ein
jeder Hebel 123 ist neben seinem unteren Ende
mit einer nach vorn und unten ragenden, schrig
verlaufenden Steuerkante 125 versehen, die
mit einer Rolle 126 in Eingriff treten kann,
welche von dem entsprechenden Antreiber 20
getragen wird. Bei einer Bewegung der Knie-
hebelteile 109, 110 in die in den Abb. g und 10
dargestellte Lage infolge der Beeinflussung des
Hebels 71 wird durch das Inkrafttreten des
Armes 115 mit dem Stift 116 des Armes 117
letzterem eine geringe Vorwirtshewegung er-
teilt. Hierdurch wird die Lenkstange 118 nach
vorn verschoben und diese Vorwirtsbewegung
der Lenkstange zieht die Stange 119 in eine
Stellung vorwirts, die gerade hinter den her-
abhingenden Teilen der einzelnen Hebel 123
liegt. Diese Stellungen nehmen die einzelnen
Teile bei Beendigung der Bewegung des He-
bels 71 ein.  Alle diese Teile verbleiben in
jhren Stellungen, bis eine Taste 25 betitigt
und demzufolge deren zugehdriger Antreiber
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26 niedergedriickt wird. Das Niederdriicken
des Antreibers 26 hat zur Folge, daB seine
Rolle 126 auf der Steuerkante des mit ihm
zusammenarbeitenden Hebels 123 abwirts glei-
tef (Abb. 3), worauf:eine Riickwirtsbewegung
des unteren Endes dieses Hebels 123 folgt.
Durch diese Zuriickbewegung des Hebels 123
tritt er mit der gerade dahinterliegenden ver-
schiebbaren Stange 119 in Eingriff und ver-
schiebt hierdurch diese Stange 119 nach hinten,
so daBl der Lenkstange 118 eine gleiche Riick-
wirtsbewegung erteilt wird. Die Zuriickschie-
bung der Ienkstange 118 hat zur Folge, dafi
der Arm 117 auf der Welle 111 zuriickgefithrt
wird, und die hieraus folgendeZuriickbewegtng
des Stiftes 116 erteilt dem aufrecht stehenden
Arm 115 des Kniehebelgliedes 110 ebenfalls
eine Zuriickbewegung. Hierdurch wird der
mittlere Drehzapfen der beiden Gelenkglieder
109 und 110 riickwirts iiber die Totpunkt-
stellung verschoben. Sowie dieser Drehzapfen
der ‘beiden Gelenkglieder 109, 170 iiber die
Totpunktstellung gefithrt wird, wird die unter

Stift 116 in Eingriff treten kann, um die

" Stange 119 iiber” die Betdtigungszone der

o' enerwihnten Helel 123 zuriickzustofen, mit
der Wirkung, daBl auf den Tasten wihrend
der normalen Beeinflussung der letzteren kein
zusitzlicher Widerstand haftet. An dem Knie-
hebelglied 109 ist ebenfalls ein Anschlag 128
vorgesehen, der in Eingriff mit einer Anschlag-
stange 129 verschoben werden kann, die von
dem festen Rahmen getragen wird und wo-
durch die Bewegung der Kniehebelteile 109,

~ 1710 bei der Verschiebung des Schwingrahmens

in die entkuppelte Lage begrenzt wird.

Bei der Zuriickstellung der einzelnen Ziffern-
rader der Maschine in die Nullstellung ver-
schiebt der Vorwirtshub des Zuriickstellungs-

" hebels 71 den Schwingrahmen, so daB8 die Auf-

Spannung befindliche Feder 107 freigegeben, .

und die in dieser Feder aufgespeicherte Kraft
vollendet die Verschiebung der Knichebelteile
in die in Abb. 8 dargestellte Normallage. Durch
die hierdurch bedingte Zuriickschwingung, die
der Welle 108 durch den Arm 105 iibertragen
wird, werden die Kniehebelteile 86, go in ihre
Normallage gefithrt und durch die Einwirts-
schwingung des Schwingrahmens werden wie-
derum die Rider 31, 32 miteinander gekuppelt.
Die oben beschriebene Bewegung der Welle 78
dient ferner dazu, den Arm 8o in eine Stellung
zuriickzufiihiren, in der er in Eingriff mit dem
Arm 77 kommt, wenn die nichste Zuriickstel-
lungsbewegung des Hebels 71 stattfindet.
Geichzeitig mit der Zuriickbewegung der Fe-
der 1oy wird die Feder 114, die betrichtlich
leichter als die Feder roy ist, unter Spannung
Da die erste nach einer Zuriickstel-
lung der Maschine in die Nullage beeinflufite

Taste 25 mit denjenigen Teilen verbunden ist, |

die die Feder freigeben, welche den Rahmen in
die zunt Kuppeln der Réider erforderliche Stel-
lung zuriickfiihrt, ist der anfingliche Wider-
stand, den diese Taste dem Niederdruck ent-
gegensetzt, erheblich grofler als der Wider-
stand bei der normalen Tastenbeeinflussung.
Der hieraus folgende wesentlich hirtere An-
schlag einer Taste, die betitigt wird, um den
Schwingrahmen in seine Kupplungsstellung
zuriickzufithren, ist fiir den Arbeiter ein Zei-
chen, daf§ eine Rechenoperation auf der wieder-
eingestellten Maschine Platz greift.

Bei der Zuriickbewegung des Kolonnenan-
treibers 27 in seine normale Lage fithrt die Fe-
der 124 den Hebelarm 123 in die Normalstel-
lung zuriick. Auf dem Kniehebelglied 110 ist
ein Anschlag 127 vorgesehen, der mit einem

| Federkraft zuriickgefiihrt.

wickelrider von den Réidern oder Trieben 31
entkuppelt werden und eine Bewegung der Fe-
der aus demn Bereich der Anschlige und Klin-
ken stattfindet. Der Riickwirtshub des Zu-
riickstellungshebels ist wirkungslos, sofern die
Bewegung des Schwingrahmens in Betracht
kommt, und der Hebel wird vollstindig durch
Bei der Zuriick-
stellung der Maschine braucht der Arbeiter
nur einen Vorwirtshub des Zuriickstellungs-
hebels 71 auszufithren und kann nach Vollen-
dung dieses Vorwirtshubes seinen Finger von
dem Hebel entfernen und die Tasten 26 be-
hufs Vornahme einer Rechenoperation von
neuem beeinflussen. Zur Zuriickstellung des

. Schwingrahmens in die Kupplungslage ist bei

Beeinflussung der ersten Taste nach Zuriick-
stellung der Maschine auf Null keine grofle
Kraft notwendig, weil der Schwingrahmen
durch Federwirkung direkt in seine die Réder
kuppelnde Stellung zuriickgefithrt wird und
die durch- den Tastenniederdruck auszufiih-
rende Arbeit lediglich darin besteht, den Ge-
lenkpunkt der Kniehebelglieder 10g, 110 iiber
die Totpunktslage hinaus zu verschieben, um
die Feder freizugeben, so daff letztere die Zu-
riickbewegung 'des Schwingrahmens bewirken
kann. Der Zuriickstellungshebel 71 ist nahe
dem oberen Teil der Maschine und in beque-
mer Reichweite des Arbeiters gelagert, und die
mit dem Hebel verbundenen Teile sind leicht
zut betitigen, wobei der Hub des Hebels so
kurz ist, daB der Arbeiter diesen Zuriickstel-
lungshebel bequem mit dem kleinen Finger be-
titigen kann.

Gemifl der Erfindung ist eine Vorkehrung
getroffen, um ein horbares Signal bei der
nichsten Beeinflussung einer Taste nach er-
folgter Zuriickstellung der Maschine auf Null
auszulGsen, so daf der Arbeiter darauf auf-
merksam gemacht wird, daB ein neuer Rechen-
vorgang begonnen hat, und daBl diese Rechen-
operation mit den einzelnen Ziffernridern des
Sammlers Platz greift, nachdem die Réder alle
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in die Nullstellung zuriickgefithrt worden sind.

In dem festen Rahmen der Maschine ist eine

Glocke 130 gelagert. Ein Kloppel 131'(Abb. 3)
ist auf der verschiebbaren Stange 119 gelagert
und mit einem herabragenden Arm 132 ver-
sehen, der mit der vorderen Kante der
Schwingstange 121 in Eingriff tritt. Line auf
der Stange 119 gelagerte Muffe 133 (Abb. 13)

wird von einer Spiralfeder 134 umgeben, deren -

eines Ende 135 mit einem Ansatz 136 in Ein-
oriff steht, der an dem Kloppel 131 vorgesehen
ist, wihrend das andere Ende 137 der Feder
in Eingriff mit der Stange 121 steht. Bei der
Zuriickbewegung der Lenkstange 118 nach er-
folgter Treigabe der Feder 107 durch den
ersten Tastenniederdruck nach erfolgter Zu-
riickstellung der Maschine auf Null ist der
dem Kldppel 131 erteilte Sto ausreichend, um
den Kopf des Kidppels in Eingriff mit der
Glocke 130 und letztere somit zum Erténen zu
bringen.  Nach erfolgtem Glockenanschlag

filhrt die Feder 134 den Kloppel in die in

Abb. 11 dargestelite Lage zuriick, wobei der
herabragende Arm 132 wieder in Eingriff mit
der Schwingstange 121 ist.

PATENT-ANSPRUCHE!:
1. Nullstellvorrichtung fiir Rechen-

maschinen, die durch Freigabe von Federn
wirkt, welche durch die Vorwirtsbewe-

gung der Ziffernrider des Zahlwerkes ge-

spannt werden, das seinerseits noch andere
Rider besitzt, welche unter der Steuerung
von Anschligen verbleiben, wihrend die

Ziffernrider durch die genannten Federn

in die Nullstellung zuriickkehren, dadurch
gekennzeichnet, daB eine unabhingig von
der Bewegungsgrofie des Zuriickstellungs-

gliedes (Handkurbel 71) wirkende Vorrich-

tung (64, 82, 81, 78, 79, 80, 105, 109, 110
und 111) die Bewegung der Freigabeorgane
(64, 32, 33) aus der Stellung verhindert, in
der die Federn (41) freigegeben werden,
bis die Ziffernrider im ihre Nulistellung
zuriickgekehrt sind.

2. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 1, -
dadurch gekennzeichnet, daB die Einrich- |

tung (105 bis 115, 78, 81, 82, 86, 8z, 64),
mittels welcher die Ziffernrider (38) und
die Federn (41) unter den Einfluf der
Anschlige (61, 63) gebracht werden, durch
die Tasten (23) gesteuert wird.

3. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 1 |
und 2, dadurch gekennzeichnet, daB die |
Wiedereinstellvorrichtung durch Federn

(107, 114) betitigt wird, welche durch Be-

titigung einer Taste (25) wieder in den
Arheitszustand versetzt werden.

4. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 1
bis 3, bei der die Freigabe der Zuriickstel-
lungsfedern durch entkuppelbare Réder er-
folgt, dadurch gekennzeichnet, daf die
Entkupplungsvorrichtung (64 bis 60) durch
ihre Schwere bei ihrer Bewegung zwecks
AuBereingriffbringens der Réder (31, 32)
unterstiitzt wird.

5. Nullstellvorrichtung nach: Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, daff die Entkupp-
lungsvorrichtung auf einer Achse (35)
schwingbar gelagert ist, die unterhalb der
Achse (37) der Ziffernrader gelagert ist.

6. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 5,
mit einem Zwischenrad in jedem Réder-
werk zwischen dem Zwischenrad und der
Antriebsvorrichtung fiir den betreffenden
Stellenwert, dadurch gekennzeichnet, dafl
die Zwischenrider (32) allein aufler Ein-
griffstellung ausschwingbar sind.

7. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet, daB die Teile (64
bis 66), in denen die Rider (32) gelagert
sind, in ihrer Entkupplungslage gehalten
werden, wihrend das Zuriickstellungsglied
(Handkurbel 71) in seine Anfangslage zu-

- riickkehrt.

8. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 1
und 7, dadurch gekennzeichnet, dafl Zwi-
schen dem Zuriickstellungsglied (71) und
der Freigabevorrichtung ~ Verbindungs-
organe (77, 79, 80) vorgesehen sind, die
wihrend des Vorwirtshubes des Gliedes
(71) zwangliufig wirken, jedoch wihrend
dessen ganzen Riickwirtshubes unterbro-
chen sind.

9. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf gleich-
zeitig mit der Wiedereinstellung der Réder
(38) unter den Einfluf der Anschlige (61,
63) eine Signalvorrichtung (130 bis 137)
zur Wirkung gelangt. '

10. Nullstellvorrichtung nach Anspruch 1
bis ¢, dadurch gekennzeichnet, dafl durch
Tasten betiitigte Glieder (116 bis 119) eine
Kniehebelvorrichtung (109 bis 115 und
127, 128) steuern, um die Ziffernrader
(38) in ihre Normallage zuriickzufithren,

11. Nullstellvorrichtung nach Anspruch
10, dadurch gekennzeichnet, dafi die Zu-
riickstellungsvorrichtung der Betitigung
einer Taste (25) einen anfinglichen Wi-
derstand entgegensetzt, der groBer ist als
der dem normalen Tastenanschlag ent-
gegenwirkende Widerstand.
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