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Druckende Kleinrechenmaschine

Paul Briining, Berlin-Borsigwalde (Deutschland), ist als Erfinder genannt worden

Die Erfindung richtet sich auf eine druckende
Kleinrechenmaschine mit Einstellorganen eines Zah-
lenfeldes fiir ablesbare, das Resultat anzeigende Zah-
lenscheiben und mit den Einstellorganen verbundenen
Ubertragungsgliedern zu einstellbaren Druckrollen
und einem die jeweils eingebrachte Zahl anzeigenden
Kontrollwerk sowie mit einer Handhabe zum L&-
schen der der jeweils eingebrachten Zahl entsprechen-
den Einstellungen der FEinstellorgane des Kontroll-
werkes und der Druckrollen und mit einer eine
Druckwalze mit Papiervorschubgetriebe und Farb-
band tragenden Schwinge, die bei Betitigung einer
Handhabe gegen die in Druckstellung befindlichen
Druckrollen bewegt wird.

Der Druckvorgang bei diesen Kleinrechenmaschi-
nen erfolgt auf mechanischem Wege. Zu diesem
Zweck haben die Maschinen einen Seitenhebel oder
eine Seitentaste, bei deren Betitigung die das Papier-
band tragende Schwinge mit Gummidruckwalze zum
Druck gegen auf den Zahlenwert eingestellte Druck-
rollen bewegt wird und erst beim Loslassen zuriick-
schwingt. Das verlangsamt die Bedienung der Ma-
schine, da der Rechner das Tempo des Druckens
und Wiederzuriickschwingens der Druckwalze be-
liebig verlangsamen kann, Aufierdem ist es nachteilig,
daB man zwei verschiedene Handhaben fiir das Rech-
nen ohne Druckwerk und fiir das Rechnen und Lo-
schen mit Druckwerk bend&tigt.

Die Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt, das
Tempo des Druckens durch das sofortige Wieder-
zurlickschwingen der Druckwalze zu erhhen, wo-
durch auch das Tempo des Rechnens beeinflufit wer-
den soll, und die Bedienung der Maschine zu ver-
einfachen. Dies wird dadurch erreicht, daf3 der Druck-
vorgang impulsartig wirkt und die Andruckwalze
sofort nach dem Abdruck auch bei noch nieder-
gedriickter Drucktaste bzw. gezogenem Seitenhebel

sofort wieder zuriickschwingt. Unbewul3t beeinflufit
das Tempo der Maschine das Tempo des Rechners,
und es ist ein Vorteil, daB der Rechner seine Auf-
merksamkeit eigentlich nur auf das Einstellfeld der
Rechenmaschine zu konzentrieren hat und sich um
den Druckvorgang nicht weiter zu bekiimmern
braucht, als daB er die Drucktaste anschldgt. Man
erhdlt auf diese Weise eine vereinfachte Bedienung,
dhnlich wie sie bei motorisch betriebenen GroB-
rechenmaschinen bzw. Saldiermaschinen geschitzt
wird.

Geltst wird diese Aufgabe dadurch, daBl die vor
dem Bedienungsfeld liegende LOschtaste mit einer
bei ihrer Betiitigung einen Stift an der Schwinge be-
aufschlagenden und auf einem hchenverstellbaren
Auflager unter Federwirkung gleitend gefiihrten Sto3-
stange verbunden ist, wobei der Hub der StoBstange
kleiner ist als derjenige des Stiftes bei der Druck-
bewegung und der beaufschlagte Stift sich gegeniiber
der StoBstange durch die Schwenkbewegung der
Schwinge so weit nach unten bewegt, dal die StoB-
stange iiber dem Stift steht und bei dem durch den
Abdruck auftretenden Riickprall entgegen der Wir-
kung der Feder am Stift nach oben abgleitet, so dal3
sie die Riickbewegung der Schwinge abbremsend bei
gedriickter Loschtaste zuldf(t, und daBl das Awuflager
wahlweise derart hoheneinstellbar ist, daB die Stof-
stange beim Driicken der Loschtaste iiber den Stift,
ohne diesen zu beaufschlagen, hinweggleitet.

Dadurch, daB erfindungsgemif die Verbindung
zwischen der Schwinge und dem Betétigungsorgan
zum Drucken und Ldschen aufgetrennt wird und nur
in einer Richtung arbeitet, und der Druckvorgang nur
durch die eingeleitete kinetische Energie erfolgt, ohne
daB dann noch die Verbindung zur Loschtaste be-
steht, werden die zweifachen Vorteile des impuls-
artigen Abdruckes und des freien Zuriickschwingens
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der Druckwalze unabhingig von dem Loslassen der
Taste erreicht, und die Moglichkeit eines einfachen
Umschaltens der Maschine von Drucken auf Nicht-
drucken dadurch, daB die StoBstange, die den Druck-
impuls gibt, so weit angehoben wird, daB3 ihre Bewe-
gung ins Leere geht.

Der Gegenstand der Erfindung ist in der Zeich-
nung beispielsweise dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1 die druckende Kleinrechenmaschine mit
Gehiuse in Ansicht,

Fig. 2 die Maschine in Seitenansicht im Lings-
schnitt,

Fig. 3 die Maschine im Horizontalschnitt,

Fig. 4 das Rechenwerk der Maschine nach Fig. 1
im Schnitt,

Fig. 5 die Maschine nach Fig. 1 von vorn gesehen
mit teilweise weggeschnittenem Deckblech,

Fig. 6 die Ubertragung zwischen den Einstell-
segmenten und den Druckrollen mittels gegenliufiger
Kurbelgetriebe,

Fig. 7 die Lgschtaste mit Stofistange und die die
Druckwalze tragende Schwinge mit Ausrichtekamm
in einer ersten Stellung,

Fig. 8 dieselben Organe in einer zweiten Stel-
Iung, in der das Druckwerk nicht betétigt wird,

Fig. 9 eine Detailansicht weiterer Schaltorgane in
einer Stellung, in der die Maschine nicht druckend
und ohne Kontrollwerk arbeitet,

Fig. 10 einen Schnitt in Richtung X—X der
Fig. 9,

Fig. 11 die Achse des Wahlschalters mit seinen
beiden Umschaltnocken,

Fig. 12 die Vorrichtung zom Loschen des Re-
sultatwerkes,

Fig. 13 das Zahnrad mit ausriickbarer Sperrvor-
richtung fiir die Achse des Resultatwerkes und

Fig. 14 die Zeichendruckrolle in der Additions-
stellung und gestrichelt in der Subtraktionsstellung.

Das Gehduse 1 der Rechenmaschine 188t das Ab-
deckblech 2 fiir das Zahleneinstelifeld frei, dessen
Finstellsegmente mit 3 bezeichnet sind. Hinter den
Fenstern 4 befinden sich die Zahlenrollen des Kon-
trollwerkes 5, hinter den Fenstern 6 die Zahlen-
rollen des Resultatwerkes 7 mit bei Umstellung von
Additions- auf Subtraktionsstellung nach unten um-
schaltbaren Blenden 8. Das Einstellsegment 9 fiir die
Zeichengabe 10 durch die Zeichendruckrolle 39 be-
findet sich an der rechten Seite des Einstellfeldes,
an der auch der Ldschhebel 11 angeordnet ist. An
der linken Seite des Einstellfeldes befindet sich der
Umstellhebel 12 fiir die Umstellung von Addition
auf Subtraktion. In der gezeichneten Stellung, in wel-
cher der Hebel seine untere Stellung einnimmt, steht
er auf Addition. Vor dem FEinstelifeld und unter-
halb des Kontrollwerkes ist die Loschtaste 13 an-
geordnet. An der rechten Seite des Gehduses befindet
sich der noch zu erliuternde Wahlschalter 14 und
in einer hinteren Auswélbung des Gehiuses 1 die die
Druckwalze 15 tragende Schwinge 16. Der Papier-
streifen 17 lduft von der Vorratsrolle 18 ab, die

durch den Bremshebel 19, der, an seinem Ende mit
einem Gummibelag 20 verschen, auf der Achse 21
gelagert ist und unter der Wirkung der starken Riick-
stellfeder 22 steht, die in einem verh#ltnismiBig kur-
zen Hebelarm bei 23 an der Stange 19 angreift, ab-
gebremst wird.

Die Einstellsegmente 3 sind mit den Antriebs-
zahnridern 24 durch die Klinke 25 gekuppelt und
werden von dieser in Pfeilrichtung mitgenommen.
Die durch Ziehen der Einstellsegmente 3 einge-
brachte Zahl entspricht einer bestimmten Drehung
des Antriebszahnrades 24, welches diese auf die Zah-
lenrdder 26 des Resultatwerkes iibertrigt. In der

- Additionsstellung stehen die auf der Achse 26’ ge-

lagerten Zahlenrollen 26 mit den Antriebszahnridern
24 unmittelbar in Eingriff, wie dies in Fig. 4 dar-
gestellt ist. In der Subtraktionsstellung, in der der
Umstellhebel 12 die strichpunktierte obere Stellung
einnimmt, schwenkt das mit ihm verbundene Resultat-
werkgehduse 27 um die Achse 28, so daB die auf
der Achse 29’ gelagerten Zwischenrdder 29 mit den
Antriebszahnridern 24 in Eingriff kommen, wih-
rend die Zahlenrollen 26 des Resultatwerkes 7 auBer
Eingriff sind. Die Bewegung der Zahlenrollen 26
erfolgt dann in zur Additionsstellung umgekehrten
Drehrichtung, so daB die eingebrachte Zahl sub-
trahiert wird. Die Einstellsegmente 3 werden zweck-
miBig mit einem Griffel 30 gezogen, und zwar ent-
gegen der Kraft der Riickstellfeder 31. Die gezogenen
Stellungen der FEinstellsegmente werden durch die
Sperrklinken 32, die um die Achse 33 schwenken
und unter der Wirkung der Riickstellfeder 34 stehen,
gesperrt gehalten. Hierzu stehen die Einstellsegmente
3 mit den Zahlenrollen 35 des Kontrollwerkes 5 in
Eingriff, wobei jede Zahlenrolle 35 mit einem Sperr-
rad 36 fiir die Sperrklinke 32 versehen ist. Vor dem
Einbringen einer neven Zahl wird die Ldschtaste 13
gedriickt, wodurch die Sperrung fiir die Einstell-
segmente 3 aufgehoben ist, die unter Wirkung ihrer
Riickstellfedern 31 in die in Fig. 4 gezeichnete Aus-
gangsstellung zurlickgehen. Bei dieser Riickbewegung
iiberrascht die Klinke 25, so daB die durch den
Hemmanker 37 in ihrer Stellung gehaltenen An-
triebszahnrider nicht mitgenommen werden und erst
beim Einbringen einer neuen Zahl wieder betitigt
werden. Diese Funktion der Kleinrechenmaschine,
soweit sie nicht das Drucken betrifft, ist an sich an
nicht druckenden Kleinrechenmaschinen bekannt,
jedoch haben diese Maschinen anstelle des Ldsch-
hebels 11 eine Kurbel.

Wie es die Fig. 4 zeigt, ist die Rechenmechanik
dieser bekannten Kleinrechenmaschinen auRerordent-
lich raumsparend konstruiert, so daB nahezu kein
Platz fiir die Ausgestaltung dieser Maschinen zu
druckenden Maschinen vorhanden ist.

Das sich zunidchst aufdringende Problem ist die
Ubertragung der Bewegung der Einstellsegmente 3
auf die in einem besonderen Rahmen 38 hinter der
eigentlichen Rechenmaschine gelagerten Druck-
rollen 39.
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Die Bewegungsiibertragung erfolgt mittels der
Zugstangen 40, die an den Ansétzen 41 der Einstell-
segmente 3 und an den Armen 42 der Zahnsegmente
43 in Lochern 41a und 424 eingreifen. Die Ansétze
und die Zugstangen bilden gegenldufige Kurbel-
tricbe derart, dal das Loch 41a oberhalb der Achse
3a und das Loch 42a unterhalb der Achse 434 sich
befinden. Bei der Bewegungsiibertragung von der
einen in die andere Endstellung der Einstellsegmente
3 bewegen sich die Zugstangen nahezu geradlinig,
so daB sie nach oben und unten keinen zusétzlichen
Raum fiir die Bewegung benétigen. Die Zahnsegmente
43 stehen mit den Zahnriddern 44 der Druckrollen
39 in stindigem Eingriff. Bei der Riickbewegung der
Einstellsegmente beim Loschen einer eingebrachten
Zahl gehen auch die Druckrollen 39 unter Wirkung
der Riickstellfedern 31 in ihre Ausgangsstellung zu-
riick.

Rechts neben der letzten Druckrolle ist die mit
+, — und sonstigen Zeichen versehene Zeichenrolle
39" angeordnet, die iiber den gleichen gegenldufigen
Kurbeltrieb wie die Zahlenrollen 39 mit ihrem Ein-
stellsegment 9 in Verbindung steht.

Fiir die Zeichenrolle 39’ werden in der Regel drei
bis vier Zeichen benétigt, vor allem das Subtraktions-
zeichen, ein Zeichen fir das Zwischenresultat und
fiir das Endresultat. Das Pluszeichen ist zumeist iiber-
fliissig.

Die Zeichendruckrolle 39’ hat einen Ansatz 453,
der von der Sperrnase 46, die am Resultatwerk-
gehduse 27 befestigt ist, in der Subtraktionsstellung
beaufschlagt wird, wie dies gestrichelt in der Fig. 14
dargestellt ist, so dal das Minuszeichen sich selbst-
titig zum Druck einschaltet. Die {ibrige Zeichengabe
muf an dem Finstellsegment 9 gezogen werden.

Ein weiteres Problem, das die Erfindung 16st,
besteht darin, die Schnelligkeit des Abdruckes bei
moglichst geringem Tastenweg zu erhohen und die
Maschine sowohl druckend als auch unter Aus-
schaltung des Druckwerkes verwenden zu kénnen und
sie derart zu vereinfachen, daB fiir beide Betriebs-
fille die vor dem Finstelifeld angeordnete Loschtaste
13 betitigt werden kann. Dadurch sollen die sonst
bendtigten zwei verschiedenen Bedienungsmittel fiir
das Ldschen einerseits und fiir das Drucken und L6-
schen anderseits zu einem Betitigungsorgan ver-
einigt werden. Diese Problemstellung betrifft das
eigentliche Druckwerk, das durch die Schwinge 16
mit der Gummidruckwaize 15 und dem davorlie-
genden Papierstreifen 17 reprisentiert wird. Die
Losung dieser Aufgabe liegt in der offenen Verbin-
dung zwischen der Loschtaste und der Schwinge. Die
Bewegung der Loschtaste beim Niederdriicken wird
iber den Zwischenhebel 47, der an seinem unter
die Loschtaste 13 greifenden Ende die Rolle 48 trigt
und um die Achse 49 schwenkbar ist, und zu diesem
Zweck den Schlitz 50 aufweist, durch den die Achse
33 der Ldschtaste hindurchgreift, auf die an dem
Gelenkpunkt 51 mit dem Zwischenhebel verbundene
StofBstange 52 iibertragen. Die StoBstange gleitet auf
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dem hoheneinstellbaren Auflagerring 53, der auf
einem Exzenter 54 rollt, der mit der Schraube 55
an dem Rahmen 38 befestigt und dreheinstellbar ist.
Durch die Feder 56 wird die Stofstange 52 gegen den
Auflagerring 53 gezogen.

Das hintere, freie Ende der StoBstange steht,
wie es die Fig. 2 und 7 zeigen, kurz vor dem Stift
57, der an dem Rahmen der Schwinge 16 angeordnet
und zweckmifig als durchgehende Achse, die in dem
Rahmen leicht drehbar und axial unverschieblich
gelagert ist und auf der Seite der StoBstange um Stift-
linge durch den im Gehduse 38 befindlichen Schlitz
57a vorsteht, ausgebildet ist. Bei der Bewegung der
Stofstange nach rechts (Fig. 7) gleitet die Stofstange
hohengefiihrt auf der Rolle 53, beaufschlagt den
Stift 57 und driickt das untere Ende des als Doppel-
hebel auf der Achse 58 gelagerten Schwingrahmens
nach rechts und somit den lingeren oberen Hebelarm
des Schwingrahmens gegen die eingestellten Druck-
rollen 39, 39’, wie dies strichpunktiert dargestellt
ist. Kurz vor Beendigung der Andruckbewegung
steht die untere Kante der StoBstange bereits iiber
dem Stift 57. Da der Hub der StoBstange etwas
kleiner ist als der Hub des Stiftes 57 nach rechts —
der Hub der Schwinge wird einerseits durch das
Aufschlagen der Druckrollen, anderseits durch das
Aufschlagen des Gummianschlages 59 bestimmt —,
reicht der kurze Riickprallweg, bei dem also der
Stift 57 die nach dem Niederdriicken der Losch-
taste feststehende Stofstange beaufschlagt, aus, um
bei einer gewissen Abbremsung des Riickpralles die
Stofistange entgegen der Kraft der Riickstellfeder 56
von dem Auflagerring 53 abzuheben, so daf die
StoBstange jetzt auf der Oberseite des Stiftes bei
der Riickbewegung der Schwinge entlanggleitet
(Fig. 7). Auf diese Weise 14Bt sich also durch Nie-
derdriicken der Loschtaste ein auBerordentlich kur-
zer Druckimpuls auf die Schwinge 16 geben, die
sofort wieder unabhingig von dem beliebig lingeren
Driicken der Loschtaste wieder in ihre Ruhestellung
zurlickschwingt. Bei jedesmaligem Drucken macht die
Stofistange eine schwingende Bewegung, deren verti-
kale Komponente durch das Aufgleiten auf den Stift
57 bestimmt ist, wobei die StoBstange nach dem
Loslassen der Ldschtaste wieder auf dem Auflager-
ring 53 ruht. |

Links neben dem Auflagerring 53 befindet sich
der Wihischalter 14, dessen Achse 60 die beiden
Nockenscheiben 61 und 63 trigt. An der Nocken-
scheibe 61 sitzt der Nocken 6la. Sie ist mit der
Achse durch den Stift 62 verbunden. Die Nocken-
scheibe 63 hat den Schlitz 634, der breiter ist als
die Stofistange 52. Sie ist durch den Stift 64 mit
der Achse 60 verbunden und trigt den Vierkant 65,
der mit einer Blattfeder 66 (Fig.2 und 11) fiir die
verschiedenen Betriebsstellungen des Wihlschalters
zusammenarbeitet.

In der Stellung I (Fig. 7) befindet sich der Schlitz
63a im Bereich der Stofistange 52, die durch ihn
unbehindert hindurchtritt. In dieser Betriebsstellung
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arbeitet die Maschine druckend mit Kontrollwerk.
In der zweiten Betriebsstellung (Fig. 8) ist der Wihl-
schalter um eine Viertelumdrehung nach rechts ge-
dreht, so daB die Stange auf dem Umfang der
Scheibe 63 aufgleitet und von dem Auflagerring 53
so weit abgehoben wird, daB die Stofstange 52 bei
Betitigung der Loschtaste 13 in der Ruhestellung der
Schwinge iiber den Stift 57 hinwegfihrt, ohne diesen
zu berithren. Die StoBstange 52 arbeitet also ins
Leere. In dieser zweiten Betriebsstellung arbeitet die
Maschine nicht druckend, aber mit Kontrollwerk und
Resultatwerk, also als normale nicht druckende Re-
chenmaschine.

In der dritten Betriebsstellung hebt der Nocken
61a den auf der Achse 49 schwenkbar gelagerten
Winkelhebel 67 rechtsseitiz an. Der linke Hebelarm
dieses Hebels beaufschlagt mit der abgewinkelten
Kante 68 den Arm 13a der Loschtaste 13 entgegen
der Riickstellkraft der Feder 13b und driickt sie in
die strichpunktierte Stellung nach Fig. 9. Die StoB-
stange 52 behdlt dabei die Stellung gemidB Fig. 8
inne, in der sie vom Auflagerring 53 abgehoben ist.
In dieser Stellung sind die Sperrklinken 32 ausgeriickt,
so daff die Einstellsegmente 3 iiberhaupt nicht ge-
sperrt sind. Diese Stellung dient zum Multiplizieren
bzw. zum Korrigieren von falsch eingebrachten
Zahlen.

Fiir die Zeilenausrichtung der Druckrollen benutzt
man den diametral gegeniiber der Druckwalze 15
angeordneten Ausrichtekamm 69, der um die Achse
70 als doppelarmiger Hebel schwenkbar ist und
unter der Riickstellkraft der Feder 71 steht, die be-
strebt ist, ihn in die Zahnliicken der Zahnrider 44
zu ziehen. In der zuriickgeschwungenen Ruhestellung
des Schwingrahmens 16 beaufschlagen seine Ansitze
73 die beiden unteren Nasen 72 des Ausrichtekam-
mes derart, daB er die Druckrollen freigibt.

Die Ansdtze 73 sind derart angeordnet, daf sie
die Nasen 72 des Ausrichtekammes schon bei Be-
ginn der Andruckbewegung der Schwinge freigeben,
wodurch schon im ersten Augenblick der Druck-
impulsbewegung der Ausrichtekamm die Druckrolien
ausrichtet. Das ist fiir das schopelle Drucken vor-
teilhaft. Die Bewegung des Ausrichtekammes ist ge-
genldufig zu der Bewegung der Schwinge, wodurch die
Achse der Zahlenrollen im Augenblick des Druck-
impulses entlastet wird. Der Ausrichtekamm wird
ebenso wie die Schwinge unabhingig von dem etwa
bestehenden weiteren Niederdriicken der Ldschtaste
durch die zuriickfallende Schwinge gesteuert und
gibt sofort nach dem Abdruck die Druckrollen wieder
frei. '

Durch die Hin- und Riickbewegung der Schwinge
wird in bekannter Weise der Papiertransport durch
das gezahnte Schaltrad 74 im Zusammenwirken mit
der Schubklinke 75, die unter der Wirkung der Riick-
zugfeder 76 steht, zeilenweise bewirkt. Die Bewe-
eung der Schwinge 16 arbeitet in ebenfalls bekannter
Weise auch auf den Vorschub des Farbbandes 77,
dessen Rollen mit 78 bezeichnet sind. Zur Fithrung

des Farbbandes dienen die Gabeln 79. Die Papier-
und Farbband-Transporteinrichtung wird, da sie
bekannt ist, nicht niher beschrieben.

Die Loschung der Zahlen des Registrierwerkes
und die Einstellung aller Zahlenrollen auf Null erfolgt
durch Niederziehen des Handhebels 11, dessen Zahn-
segment 80 um die Achse 34, auf der auch die Ein-
stellsegmente 3 und die Antriebszahnriider 24 gelagert
sind, schwenkt. Fiir die Riickstellung dient die Feder
81, die bei 82 an das Zahnsegment angreift (Fig. 2
und 12). Auf der Achse 26’ der Zahlenrollen ist
das mit dem Zahnsegment 80 kidmmende Zahnrad
83 gelagert, das riickseitig eine kreisftrmige Aus-
sparung 84 hat, in der die Sperrklinke 85 gelagert
ist, die unter der Wirkung der Riickstellfeder 86 steht
und die in Fig. 13 voll ausgezeichnete Stellung ein-
nimmt, in der sie in eine Nut 87 der Welle 26’ ein-
greift, so daB die Welle im Uhrzeigersinn (Fig. 12)
mitgenommen wird. In der entgegengesetzten Dreh-
richtung 1duft das Zahnrad frei, wodurch das Zahn-
segment 80 und der Hebel 11 nach dem Loschen
der Zahlen wieder selbsttitig in die Ausgangsstel-
lung zuriickspringen. Durch eine Aussparung inner-
halb einer Zahnliicke greift die Zunge 85a der Sperr-
klinke, die bei der Verstellung des Resultatwerk-
gehiuses in die Subtraktionsstellung, wie dies strich-
punktiert in der Fig. 12 dargestellt ist, gegen einen
ortsfesten Stift 88, der in die Zahnliicke eintritt,
bewegt und zuriickgedriickt wird, so wie es in der
Fig. 13 gestrichelt dargestellt ist. In dieser Stellung
hat die Sperrklinke 85 die Achse 26’ freigegeben, wie
dies fiir Subtraktionsrechnungen erforderlich ist. Ein
Sperrhebel 89, der um die Achse 28 bei der Ver-
stellung des Resultatwerkgehduses 27 schwenkt,
tritt mit seiner Nase 89a zwischen die Zihne des
Zahnsegmentes 80 und sperrt dieses in der Sub-
traktionsstellung. Dadurch ist ein unbeabsichtigtes
Laschen, das das auf Subtraktion geschaltete Rider-
werk zerstoren wiirde, unméglich gemacht.

Es wird in der Praxis als Vorteil empfunden, daf3
der Loschhebel unmittelbar im Einstellfeld im Bereich
des Deckbleches 2 infolge seiner Kropfung angeord-
net werden kann, so daB keine stSrenden Seiten-
hebel an der Maschine vorhanden sind.

Der fiir die Praxis iiberragende Vorteil dieser
druckenden Kleinrechenmaschine ist der schnelle
Impulsdruck, der infolge der schnellen Riickstel-
Iung des Druckwerkes, ohne daf eine Riickstellbewe-
gung von Hand erforderlich ist, schon nach kiirzester
Zeit nach erfolgtem Einziehen neuer Zahlen wieder-
holt werden kann.

Ferner wird die Gerduschlosigkeit der Maschine,

" die ohne besondere hydraulische Dampfer arbeitet,

hervorgehoben und auch deren Umschaltung auf
druckende oder nur rechnende Maschine.

PATENTANSPRUCH
Druckende Kleinrechenmaschine mit Einstell-
organen eines Zahlenfeldes fiir ablesbare, das Re-
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sultat anzeigende Zahlenscheiben und mit den Ein-
stellorganen verbundenen Ubertragungsgliedern zu
einstellbaren Druckrollen und einem die jeweils ein-
gebrachte Zahl anzeigenden Kontrollwerk sowie mit
einer Handhabe zur Loschung der der jeweils ein-
gebrachten Zahl entsprechenden Einstellungen der
Einstellorgane des Kontrollwerkes und der Druck-
rollen und mit einer eine Druckwalze mit Papiervor-
schubgetriebe und Farbband tragenden Schwinge, die
bei Betiitigung einer Handhabe gegen die in Druck-
stellung befindlichen Druckrollen bewegt wird, da-
durch gekennzeichnet, da8 die vor dem Bedienungs-
feld liegende Loschtaste (13), mit einer bei ihrer
Betitigung einen Stift (57) an der Schwinge (16) be-
aufschlagenden und auf einem hohenverstellbaren
Auflager (53, 63) unter Federwirkung gleitend ge-
fiihrten StoBstange (52) verbunden ist, wobei der
Hub der StoBstange kleiner ist als derjenige des Stif-
tes bei der Druckbewegung und der beaufschlagte
Stift (57) sich gegeniiber der Stofistange (52) durch
die Schwenkbewegung der Schwinge so weit nach
unten bewegt, daB die StoBstange iiber dem Stift steht
und bei dem durch den Abdruck auftretenden Riick-
prall entgegen der Wirkung der Feder (56) am Stift
nach oben abgleitet, so daB sie die Riickbewegung der
Schwinge (16) abbremsend bei gedriickter Loschtaste
(13) zuldBt, und daB das Auflager (63) wahlweise
derart hoheneinstellbar ist, daB die Stofstange beim
Driicken der Lischtaste iiber den Stift, ohne diesen zu
beaufschlagen, hinweggleitet,

UNTERANSPRUCHE

1. Rechenmaschine nach Patentanspruch, dadurch
gekennzeichnet, daB ein auf einem dreheinstellbaren
Exzenter (54) laufender Ring (53) nahe dem vor-
deren Ende der Stofstange (52) als hoheneinstell-
bares Auflager angeordnet und neben diesem Auf-
lager ein Wihlschalter (14) mit zwei auf einer dreh-
bar gelagerten Achse (60) phasenversetzt befestigten
Nockenscheiben (61, 61a und 63, 63a) mit Rastwerk
(65, 66) angeordnet ist, von denen die eine Nocken-
scheibe (63) im Bereich der StoBstange (52) und die
andere Nockenscheibe (614) im Bereich eines die
Loschtaste (13) beaufschlagenden Winkelhebels (67)
liegt, wobei in der ersten Stellung des Wihlschalters
(14) die erste Nockenscheibe (63, 63a) der Stofstange
eine Senkbewegung bis auf den Ring (53) gestatte,
so daB die Maschine druckend mit Kontrollwerk
arbeitet, in der zweiten Stellung die erste Nocken-
scheibe die StoBstange iiber den Stift (57) an der
Schwinge (16) anhebt, so daB die Maschine nicht
druckend mit Kontrollwerk arbeitet, und in der dritten
Stellung die zweite Nockenscheibe (61a) die Losch-
taste niederdriickt, so daB die Maschine nicht druk-
kend und ohne Kontrollwerk arbeitet.

2. Rechenmaschine nach Unteranspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafl die Schwinge (16) als
Doppelhebelrahmen ausgebildet ist und in den unter-
halb der Drehachse (58) liegenden Hebelarmen eine
auf der Seite der StoBstange (52) vorstehende Achse
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(57) drehbar und axial unverschieblich gelagert ist,
deren vorstehendes Ende den genannten Stift bildet.

3. Rechenmaschine nach Patentanspruch, dadurch
gekennzeichnet, daB die getriebliche Verbindung zwi-
schen den Einstellsegmenten (3) und den Druck-
rollen (39, 39") durch gegenldufige, mit Zugstangen
(40) versehene Kurbeltriebe hergestellt ist und die
Zugstangen an den Einstellsegmenten (3) oberhalb der
Drehachse (34) und an Zahnsegmenten (43) unterhalb
der Drehachse (43a) angelenkt sind, die mit den
Zahnridern (44) der Druckrollen in Eingriff stehen,
wobei die Anlenkpunkte (41a, 42a) der Zugstangen
(40) so gewdhlt sind, daB diese eine nahezu gerad-
linig hin und her gehende Bewegung ausfithren kon-
nen.

4. Rechenmaschine nach Patentanspruch, dadurch
gekennzeichnet, daB der beim Ubergang von der
Additions- in die Subtraktionsstellung und umgekehrt
schwenkbare Z#hlwerksrahmen (27), in welchem die
Zahlenrollen (26) des Resultatwerkes (7) gelagert
sind, eine Sperrnase (46) trigt, die in der Subtrak-
tionsstellung einen vorstehenden Ansatz (45) einer
unter Wirkung einer Riickstellfeder (31) stehenden
Zeichendruckrolle (39’) beaufschlagt und diese in
ihrer Subtraktionsstellung festhiilt.

5. Rechenmaschine nach Patentanspruch, mit
einem Ausrichtekamm fiir die Druckrollen, dadurch
gekennzeichnet, da der Ausrichtekamm (69) etwa
diametral gegeniiber der Druckwalze (15) in die An-
triebszahnriader (44) der Druckrollen (39, 39’) ein-
greift und zu der Druckwalze jeweils eine gegen-
laufige Bewegung ausfithrt und als Doppelhebel-
rahmen ausgebildet ist, dessen Hebelenden (72) von
Ansdtzen (73) an der Druckschwinge (16) in der
Ruhestellung beaufschlagt werden, wodurch der
Ausrichtekamm entgegen der Kraft seiner Riickstell-
feder (71) aufler Eingriff kommt, und wobei die An-
sitze (73) den Ausrichtekamm schon bei Beginn der
Bewegung der Schwinge gegen die Druckwalze frei-
geben.

6. Rechenmaschine nach Patentanspruch, dadurch
gekennzeichnet, daB auf der Achse (26”) der Zahlen-
rollen (26) des Resultatwerkes eine mit der Achse als
Einzahnkupplung in einer Richtung wirkende Sperr-
klinke (85) enthaltendes Zahnrad (83) angeordnet
ist und die Sperrklinke in einer Aussparung (84)
des Zahnrades als doppelarmiger Hebel gelagert ist,
wobei der die Sperrnase tragende Hebelarm von
einer Feder (86) beaufschlagt wird und der andere
Hebelarm als Zunge (85a) durch eine zwischen zwei
Z3hnen vorgesehene Aussparung hindurchgreift und
in der Subtraktionsstellung infolge Verschwenkung
des Resultatwerkgehduses (27) von einem ortsfesten,
in die Zahnliicke des Zahnrades eingreifenden Stift
(88) beaufschlagt wird und die Achse (26’) der Zah-
lenrollen entkuppelt, wonach das Zahnsegment (80)
des Schalthebels (11) auBler Eingriff mit dem An-
triebszahnrad (83) steht und durch einen beim Ver-
schwenken des Resultatwerkgehduses bettigten
Sperrhebel (89) gesperrt ist.
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7. Rechenmaschine nach Unteranspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, daB das Zahnsegment (80)
schmaler ist als das Zahnrad (83) und die Zunge (854)
der Sperrklinke (85) nicht beriihrt.

8. Rechenmaschine nach Unteranspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dal der mit dem Zahnsegment
(80) verbundene Schalthebel (11) gekr6pft und sein
Handgriffende neben dem Einstellfeld innerhalb des
Maschinengeh#uses (1) angeordnet ist.

9. Rechenmaschine nach Patentanspruch, dadurch

gekennzeichnet, daB die unterhalb der Druckwalze
(15) gelagerte Papiervorratsrolle (18) von einem
Bremshebel (19, 20), der unter der Wirkung einer
an einem Hebelarm angreifenden Riickstellifeder (22)
steht, beaufschlagt wird.

Paul Briining

Vertreter: A. Braun, Bace!
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