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Burroughs Adding Machine Company in Detroit, Michigan, V. St. A.
Tastenantrieb fiir Addiermaschinen.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 27. M#rz 1915 ab.

Den Gegenstand der Erfindung bildet ein
Tastenantrieb fiir Addiermaschinen mit einem
unter jeder Tastenreihe liegenden, von den
Tasten entsprechend ihrem Zahlenwert ver-

5 schwenkten Antriebsgliede und einer lings-

verschiebbaren Sperrstange, welche die Dre-
hung des Antriebsgliedes begrenzt.

Von den bekannten #hnlichen Antrieben
unterscheidet sich der neue dadurch, daB der

10 Drehpunkt des schwingenden Amtriebsgliedes

derart in einem Schwinghebel gelagert ist,
daBl er beim Tastendruck eine annidhernd

senkrechte Bewegung ausfithren kann, wih-
rend das freie Ende des Antriebsgliedes mit-

tels einer Gelenkstange mit der Sperrstange 15
" verbunden ist, die einerseits in dem Schwing-

hebel gelagert und andererseits mit dem das
Addierwerk antreibenden Zahnbogen verbun-
den ist.

Diese Lagerung bewirkt,
Schwingbewegung des Antriebsgliedes noch
eine Verschiebungsbewegung desselben hinzu-
kommt mit der Wirkung, dafl die am rechten
Ende der Tastenreihe befindliche letzte Taste
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einen wirksamen Hub von betrichtlicher
Linge in Beriihrung mit dem Schwinghebel
zuriicklegen kann, ohne daff das freie (linke)
Ende des Schwinghebels einen Hub von iiber-
mébiger Linge dabei zuriicklegt. Demzu-
folge kann die Maschine ohne Beeintrachti-
gung der Genauigkeit wesentlich kleinere Ab-
messungen erhalten als die bisherigen.

Ein weiterer Vorteil des Erfindungsgegen-
standes liegt darin, daB die Tasten mit ihren
Mitnehmeransitzen simtlich von vornherein
an dem Antriebsgliede anliegen, so daf bei
dem Niederdriicken: jeder Taste sofort vom

ersten Moment ab ein gleichmifiger Arbeits- -

widerstand auftritt, wodurch die Bedienung
der Maschine sich angenehm gestaltet und
Abnutzung durch stoBweises Aufeinander-
treffen von Arbeitsteilen vermieden wird.

Der Erfindungsgegenstand ist auf der
Zeichnung an Hand eines Ausfithrungsbei-
spieles zur Veranschaulichung gebracht, und
zwar zeigt )

Abb. T eine Seitenansicht einer der Zahlen-
sektionen der Maschine, wobei diese Abbildung
in Wirklichkeit einen senkrechten, zwischen
zwei Reihen von Betitigungstasten der Ma-
schine fiir zwei Zahlenstellen hindurchgehen-
den Schnitt darstellt,

Abb. 2 eine Detailseitenansicht im ver-
groferten MaBstabe der sich an dem vorderen,
d. h. linken Ende der Maschine in Abb. 1 be-
findenden Teile,

Abb. 3 eine Einzelansicht einer der Betiti-
gungstasten.

Auf der Zeichnung bezeichnet A die nie-
derdriickbaren Betitigungstasten, die senk-
recht verschiebbar in den Gestellplatten der
Maschine gelagert und in parallelen, den ver-
schiedenen Zahlenstellen entsprechenden Rei-
hen angeordnet sind, welche je neun Tasten
enthalten, die den meun Grundzahlen ent-
sprechen, und zwar in regelmiBiger Reihen-
folge von vorn nach hinten, d.h. von links
nach rechts (in Abb. 1) verlaufend, in welch
letzterer Abbildung eine dieser Tastenreihen
in Seitenansicht dargestellt ist.

Die Betitigungstasten A4 sind an ihren obe-
ren Enden mit entsprechend bezifferten
Druckknépfen a versehen, wihrend ihre unte-
ren Enden von Riickholspiralfedern ¢ umge-
ben sind, die zwischen der Gestellplatte d, in
der die unteren Enden der Tasten A gefiihrt
werden, und den Schultern gehalten werden,
die oberhalb der oberen Enden der Federnc
an den Schiften der Tasten vorgesehen sind
(Abb. 3).

Die Schifte der Tasten A4 sind auf ihrer
rechten Seite mit zwei Sitzen seitlicher Vor-
spriinge oder Ansitze versehen, von welchen
der obere Satz ¢ sich an dem oberen Teil der

Tastenschifte, und zwar in der Nahe der obe- |

ren Platte f der Maschine befindet. Diese
Vorspriinge ¢ werden senkrecht in den Schlit-
zen g gefithrt, welche sich in der benachbar-
ten senkrechten Scheidewand b des Maschi-
nengestelles befinden. Der untere Satz von
Vorspriingen ¢ ist weiter unten an den Tasten-
schiften vorgesehen, und zwar stofien diesel-

‘ben, wie bereits erwihnt, an die oberen Enden

der Riickholspiralfedern ¢ (Abb. 3) an.

Die oberen Vorspriinge ¢ an den Tasten-
schiften arbeiten mit einer im nachstehenden
noch niher beschriebenen Anschlagstange zu-
sammen, wahrend die unteren Vorspriinge 7
mit dem Hauptbetitigungshebel oder Kolon-
nenbetitiger B zusammenarbeiten, durch des-
sen Vermittelung die Bewegungen der Betiti-
gungstasten 4 auf das Addier- und Rechen-
werk der Maschine iibertragen werden. Bei
den bisher bekannten Maschinen der hier in
Frage stehenden Art wurden diese Betiti-
gungshebel bzw. Kolonnenbetitiger an thren
hinteren Enden gewohnlich auf einem festen
Drehzapfen gelagert, wihrend ihre vorderen
Enden durch die verschiedenen Tasten ver-
schieden tief nach unten gedriickt wurden,
am die diesen Tasten entsprechenden Zahlen-
werte auf das Addier- und Rechenwerk der
Maschine zu fiibertragen. Bei der Rechen-
maschine gemiB vorliegender Erfindung je-
doch wird jeder dieser Betitigungshebel bzw.
Kolonnenbetitiger an seinem hinteren, d. h.
im vorliegenden Falle an seinem rechten Ende
auf einem senkrecht bewegbaren oder »schwe-
benden« Drehpunkt bzw. -zapfen gelagert.
Bei dem in Abb. 1 gezeichneten Ausfihrungs-
beispiel ist das hintere Ende des Kolonnen-
betitigers B auf einem Drehzapfen i gelagert,
welcher sich an dem vorderen, d. h. dem lin-
ken Ende des fast wagerechten Armes C eines
Kaiehebels befindet, der mit seinem Knieende
auf einer festen Stange k des Maschinenge-
stelles drehbar gelagert ist. Der senkrechte
Arm C* dieses Kniehebels ist an seinem obe-
ren Ende mit einem seitlich vorspringenden
Zapfen ] versehen, welcher sich in einem ge-
kritmmten Fithrungsschlitz m der senkrechten
Gestellplatte h bewegt. Das obere Ende die-
ses senkrechten Armes C* des Kniehebels und
das vordere Ende des wagerechten ArmesC
desselben wenden durch einen dritten Arm C*
miteinander verbunden, so daf die drei Arme
einen dreieckigen Hebel bilden, dessen Dreh-
punkt durch die Stange & gebildet wird.

Das obere Ende des Knie- bzw. Dreieck-
hebels ist an das hintere Ende einer sich nach
vorn erstreckenden Stange bzw. Lenkers D
angelenkt, welcher an seinem vorderen Ende
mit einem seitlich vorspringenden Zapfenn
versehen ist, welcher sich in dem gekriimmten
Fiihrungsschlitz o der senkrechten Scheide-
wandplatte & bewegt, und zwar entspricht
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dabei dieser Fithrungsschlitz im wesentlichen
dem am hinteren Ende dieser Platte ausgebil-
deten Fithrungsschlitz m.

Der Betitigungshebel B und der Lenker D
sind in der Néhe ihrer vorderen Enden durch
ein Glied E miteinander verbunden, welch
letzteres an seinem einen Ende an den He-
bel B, und zwar nahe dessen vorderem Ende
bei p angelenkt ist, wihrend es an seinem ent-
gegengesetzten Ende bei g drehbar mit der
Stange D verbunden ist. Infolge dieser oben
beschriebenen Ausfithrung und gegenseitigen
Anordnung der Teile wird das Resultat er-
zielt, daB jedesmal, wenn irgendeine Taste
der mit dem Hebel B zusammenarbeitenden

3

Stange D angeordnet, daf bei Beendigung der
Abwirtsbewegung irgendeiner der Betdti-
gungstasten A der an dieser Taste vorgesehene
Vorsprung e sich in den Bewegungsbereich
des entsprechenden Anschlagess bewegt, so
dafl der Vorsprung ¢ zusammen mit dem Vor-
sprung s an der Stange D als Anschlag wirkt,
um dadurch eine iibermiflige Bewegung der
Stange D und der mit ihr verbundenen Teile

- zu verhindern und dieselben genau in der ent-

Reihe niedergedriickt und dadurch das vor- |
~dere Ende des Hebels B nach abwirts ge- !

schwungen wird, der Lenker D infolge der -

durch das Glied E vermittelten Verbindung
des Hebels B mit der Stange D nach vorwirts
(links im Sinne der Abb. 1) gezogen wird,
wie dies punktiert in Abb. 1 angedeutet ist,
woselbst die mittlere oder 5-Taste der betref-
fenden Reihe niedergedriickt ist. Durch das
Nachvorwirtsziehen der Stange D wird das
obere Ende des Kniehebels C, C nach vor-
wirts geschwungen, indem sich der letztere
um seinen Drehpunkt & dreht, wobei das Vor-
derende seines wagerechten Armes C, welcher
den Drehizapfen j des Hebels B trigt, gesenkt
wird, so dafl mithin der Drehpunkt dieses zu-
letzt erwidhnten Hebels durch dessen beim
Niederdriicken irgendeiner Taste 4 der be-
treffenden, mit diesem Hebel B zusammen-
arbeitenden Refhe um diesen Drehpunkt er-
folgende Schwingen gesenkt wird. Die starke
an ihrem oberen Ende mit einer festen Quer-
stange » und an ihrem unteren Ende mit dem
duBersten hinteren Ende des Hebels B ver-
bundene Spiralfeder F dient dazu, die ver-
schiedenen Teile nachgiebig in ihrer norma-

len Stellung zu halten und sie nach Loslassen

der betreffenden niedergedriickten Betiti-
gungstaste wieder in diese Stellung zurfickzu-
bringen.

sprechenden richtigen Lage zu arretieren, so
dafl gewihrleistet wird, dafl der der betitig-
ten Taste entsprechende Wert durch das Ad-
dier- und Rechenwerk hinzuaddiert wird, .

Das duflerste vordere Ende der Stange D
ist drehbar mit einem Zahnbogen G verbun-
den, wie insbesondere aus Abb. 2 zu ersehen
ist. Dieser Zahnbogen wird von einem

~Arm G* getragen, dessen unteres Ende an die

Querstange ¢ «des Maschinengestelles
tenkt ist.

Wird eine der Betﬁ,tigunrgstasten A nieder-

ange-

¢ gedriickt, das vordere Ende des Betatigungs-

- hebels B dadurch nach unten

Der Lenker oder die Stange D, welche beim

Niederdriicken irgendeiner der Betitigungs-
tasten 4 in der besdhriebenen Weise nach
vorn gezogen wird, ist an ihrer Oberkante

sehen, welche mit den seitlich vorspringenden

Ansitzen ¢ der Tastenschifte 4 zusammen-
. Verwendung viel kiirzerer Hebel, so dafi die

arbeiten, um zwangliufig die Vorwirtsbewe-
gung der Stange D bei Beendigung der Ab-
wirtsbewegung irgendeiner betitigten Taste

zum Einhalt zu bringen, wodurch eine iber- |
- Drehpunkte der Betidtigungshebel derart an-

méBige, durch das Bewegungs- bzw. Trig-

heitsmoment der sich in Bewegung befinden- .

den Teile verursachtenr Bewegung dieser
Stange verhindert wird. Diese Anschlag-
schultern s sind derart an der Oberkante der

mit einer Anzahl Anschlagschulterns ver- : hebel B auf

geschwungen
und die Lenkerstange D nach vorn gezogen,
dann dreht der Zahnbogen G sich um einen
dem Ziffernwert der gedriickten Taste ent-
sprechenden Betrag und fibertrigt seine Be-
wegung in hier nicht interessierender Art auf
das Zihlrad S weiter.

Wie bereits erwihnt, war es bisher iiblich,
die Betitigungshebel oder Kolonnenbetitiger B
dieser Maschinen an dem &duBersten hinteren
Ende derselben auf einem festen Drehpunkt
bzw. Drehzapfen zu lagern, und um den er-
forderlichen Bewegungsbereich fiir das vor-
dere” Ende dieser Hebel zu erhalten, war es
notig, verhiltnismiBig lange Hebel zu ver-
wenden, so daBl die Maschine und ihr Ge-
hiuse weit {iber die Tastatur hinaus verlin-
gert werden mufite, um diese Hebel unterzu-
bringen, wobei dieselben in dem &4uBlersten
hinteren Ende dieses verlingerten Maschinen-
gehduses drehbar gelagert wurden, welche
Verlingerung des Gehiuses, abgesehien von
dem soeben erwihnten Zwecke, sonst ganz
iiberfliissig und nutzlos war. Gemal vorlie-
gender Erfindung dagegen ermdglicht die
Lagerung der hinteren Enden.der Betitigungs-
sich hebenden wund senkenden,
d. h. beweglichen oder »schwebenden« Dreh-
punkten diepraktischeund zweckentsprechende

Gesamtlinge der Maschine von vorn nach hin-
ten entsprechend verkiirzt wird. Bei dem
vorliegenden Ausfithrungsbeispiel sind diese

geordnet, daB sie sich anndhernd mit dem hin-
teren Ende der Tastatur der Maschine dek-
ken, wihrend es bei den bisherigen Rechen-
maschinen der hier in Betracht kommenden
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Art erforderlich bzw. tiblich war, diese Dreh-
punkte ungefihr 12 bis 15 cm oder noch wei-
ter tiber das hintere Ende der Tastatur hin-
aus zu verlegen.

Durch die erfindungsgemife Anordnung
und das Zusammenarbeiten der Betitigungs-
hebel B mit den Stangen D durch die Vermitt-
lung der ilire hinteren Enden miteinander ver-
bindenden Kniehebel und der ihre vorderen
Enden miteinander verbindenden Glieder E
erhilt man ein Bewegungsverhiltnis zwischen
den vorderen Enden der Hebel B und den vor-
deren Enden der Stangen D, welches fiir die
hier in Betracht kommenden Maschinen von
grofem Vorteil ist. Infolge der beschriebe-
nen Verbindung und des Zusammenarbeitens
der Hebel B und der Stangen D ist das zwi-
schen der Arbeitsbewegung der vorderen En-
den der Hebel B und der Vorwirtsbewegung
der Stangen D bestehende Grofenverhiltnis
am groBten zu Beginn der Abwirtsbewegung
der vorderen Enden dieser Hebel, und am
Kkleinsten, wenn dieselben sich dem Ende die-
ser Abwirtsbewegung nidhern, so dafl den
Tasten der niederen Ordnung bzw. kleineren
Wertes in jeder Reihe von neun Tasten 4 ge-
stattet wird, dem entsprechenden Betitigungs-
hebel B eine groBere Bewegung im Verhéltnis

21t den Zahlenwerten dieser Tasten zu erteilen-

als den Tasten der hdheren Ordnung bzw.
Wertes einer jeden soichen Reihe. Es ist des-
halb unnétig, einen wesentlich grofleren toten
Gang zwischen den Tasten niederer Ordnung
bzw. niederen Wertes und dem Betdtigungs-
hebel B herbeizufithren als zwischen den
Tasten héherer Ordnung bzw. hoheren Wer-
tes und dem erwihnten Hebel, wie dies bisher
gewdhnlich erforderlich war. Bei dem dar-
gestellten Ausfithrungsbeispiel kommt der
Vorsprung 7 an jeder Betitigungstaste 4, be-
ginnend mit der 1-Taste und endigend mit
der hinten liegenden 9-Taste, mit der Ober-
kante des Betitigungshebels B ungefihr am
Anfang der Abwirtsbewegung der Taste in
Eingriff, so daB die betreffende Taste mit die-
sem Hebel fast wihrend der ganzen Abwirts-
hewegung dieser Taste in Eingriff bleibt.
Hierdurch wird die Arbeitsweise, d.h. der
»Anschlagc, der Tasten gleichformiger als dies
der Fall ist, wenn die Tasten niederer Ord-
nung bzw. niederen Wertes ein betrichtliches
Spiel bzw. einen betrichtlichen toten Gang
mit Bezug auf den Betitigungshebel besitzen,
so daB sie deshalb ziemlich tief niedergedriickt
werden miissen, bevor sie mit «iesem Hebel
in Eingriff kommen. Kommt dagegen jede
Taste einer jeden Reihe anndhernd zu Beginn
ihrer Abwirtsbewegung in Eingriff mit dem

" betreffenden Betitigungshebel, dann macht

sich beim Anschlag der Taste deren Beriih-
rung mit dem Betitigungshebel nicht bemerk-
bar, so daB sich die Taste wihrend ihrer gan-
zen Abwartsbewegung sanft und gleichmiBig
niederdriicken 1iBt, was nicht der Fall ist,
wenn ein erhebliches Spiel bzw. ein betrdcht-
lich groBer toter Gang zwischen den Tasten
und dem Betitigungshebel erforderlich ist.
Die sich hinten in der betreffenden Reihe be-
findenden Tasten hoherer Ordnung bzw. hohe-
ren Wertes bewegen sich tiefer nach abwirts
als die sich am vorderen Ende der Reihe be-
findenden Tasten, so daB dieselben dem He-
bel B und der Stange D und mithin auch dem
Betiitigungszahnbogen G, der an das vordere
Ende der Stange D angelenkt ist und dadurch
von derselben betitigt wird, eine entsprechend
groBere Bewegung erteilen. Infolge der De-
schriebenen und dargestellten Anordnung und
insbesondere infolge der Verbindung des vor-
deren Endes des Hebels B mit der Stange D
durch das Glied E ist es jedoch nicht nétig,
daB das vordere Ende des Hebels B einen Be-
wegungsbereich besitzt, welcher in einem di-
rekten Verhiltnis zu den Zahlenwerten der
Tasten steht. Im Gegenteil, wie bereits er-
klirt, kann dieses Hebelende im Verhiltnis
eine kleinere Bewegung fiir Tasten héheren
Wertes ausfithren, so daB dasselbe bei Betdti-
gung dieser Tasten nicht solch grofien Schwin-
gungen bzw. Erschiitterungen ausgesetzt wird,
wie dies sonst der Fall ist. Im Gegenteil,
seine Bewegung nimmt sozusagen allmahlich
ab, wenn es sich seiner unteren Bewegungs-
grenze bei der Betitigung dieser Tasten néhert.

PATENT-ANSPRUCH:

Tastenantrieb fiir Addiermaschinen mit
einem unter jeder Tastenreihe liegenden,
~ von den Tasten entsprechend ihrem Zah-
lenwert verschwenkten Antriebsgliede und
einer lingsverschiebbaren Sperrstange,
welche die Drehung des Antriebsgliedes
begrenzt, dadurch gekennzeichnet, dafi der
Drehpunkt (j) des schwingenden An-
triebsgliedes (B) derart in einem Schwing-
hebel (C, C*, C*) gelagert ist, daf§ er beim
Tastendruck eine annihernd senkrechte
Bewegung ausfithren kann, wahrend das
freie Ende (p) des Antriebsgliedes (B)
mittels einer Gelenkstange (E) mit der
Sperrstange (D) verbunden ist, die einer-
seits in dem Schwinghebel (C?, C?) ge-
lagert und andererseits mit dem das Ad-
dierwerk antreibenden Zahnbogen (G)
verbunden ist.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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