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Die Erfindung bezieht sich auf einen clek-
tromotorischen Antrieb fiir Rechenmaschinen,
her welchem in an sich bekannter Weise nach
Belicben mit Handkurbel oder Motorantrich
gearbeitet werden kann.

Die Erfindung besteht darin, daB auf der
Antriebswelle der Rechenmaschine frei dreh-
bar ein Koérper angeordnet ist, welcher einer-
seits durch eine lgshare Sperrung mit der An-
tricbswelle gelkuppelt ist und anderseits durch
cine Reibungskupplung mit einem von der
Motorwelle aus drehbaren Teil gekuppelt wer-
den kann. Soll mit der Handkurbel gerechnet
werden, so wird die Handkurbel direkt auf
die Antriebswelle der Rechenmaschine aufge-
steckt. Dabei braucht der Mechanismus der
Rechenmaschine an sich durch die Hinzu-
fligung des elektromotorischen Antriebs fiber-
haupt nicht gefindert zu werden. Es braucht
blofi die Rechenmaschinenwelle entsprechend
verlingert zu werden, um den neuen Antrieb
auf der Verlingerung der Rechenmaschinen-
welle anzubringen. s kann also jede berzits
vorhandene Rechenmaschine ohne weiteres
mit dem neuen Antrieb versehen werden, wo-
bei aber der Raumbedarf des neuen Antriebes
auflerordentlich gering ist.

Eine Ausfiihrung des ncuen Antriebes ist
auf der Zeichnung dargestellt.

Die Abb. 1 zeigt schematisch wie der An-
trieb an der Rechenmaschine vorgeschen ist.

Die Abb. 2 ist eine Seitenansicht auf die
dem Rechenmaschinengehiuse vorgebaute Pla-

Tag der. Bekanntmachung iiber die Erteilung des Patents: &§. Mirg 1928.

tine, in Richtung des in Abb. 1 eingezeichne-
ten Pfeiles gesehen.

Die Abb. 3 zeigt dic zwischen der erwihn-
ten Platine und der dulleren Verkleidung des
clektrischen Antriebsmechanismus angeord-
nete Tastatur mit einigen zugehdrigen Ge-
triebsteilen.

In Abb. 4 kehren die in Abb. 3 gezeigten
Getriebsteile teilweise in einer anderen Stel-
lung wieder, wobei aber die Tastatur fortge-
lassen ist.

Die Abb. 5 zeigt die Verbindung der Ge-
triebsteile nach Abb. 2 mit denjenigen nach
den Abb. 3 und 4.

Die Abb. 6, 6a und 6b zeigen die Verbin-
dung der Motorwelle mit der Antriebswelle
der Rechenmaschine samt den zugehdrigen
Kupplungsgliedern, Hubscheiben usw.

Die Abb. 2a, 3a, 5a, 7, 8 und g sind Sonder-
darstellungen.

Die Welle 1 des Motors 2 trigt cine
Schnecke 3, die im Eingriff mit cinem Schnek-
lkenrad 4 steht, welches frei drehbar auf einer
Welle 5 der Antriebswelle der Rechenmaschine
angeordnet ist. Die Nabe des Schnecken-
rades 4 trigt eine mit einer rundlaufenden
Keilrinne ausgertistete Reibscheibe 6. Auf der
Welle 5 ist weiter frei drehbar ein Korper
vorgesehen, der an seinem Umiange in noch
zu beschreibender Weise mehrfach als Hub-
scheibe usw. ausgebildet ist. Dieser Korper 7,

16, 62, 9o tragt eine Scheibe 7, welche eine:

radiale Aussparung 8 aufweist. In'dieser Aus-
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sparung ist ein Hebel g bei 1o (vel, Abh, &)
drehbar gelagert, wobel in eine Aussparuny
der Scheibe eine Feder 11 cingelegt st dice
das Bestreben hat, den Hebel g stindig in
Richtung des i Abb. 8 cingezeichneten Pleiles
zu verdringen.  Der Hebel g, welcher mit
seinem  oberen Ende diber den Rand  der
Scheibe 7 vorragt, triigt einen Querstift 12.
Der Stift 12 legt sich auf cinen Hebel 13 auf,
der an der Scheibe 7 bei 14 drehbar gelagert
ist und der mit seinem keilféormigen Teile 15
(vgl. auch Abb. 6 und Oh) sich in die Keil-
rinne der Scheibe 6 einlegt. Der Riicken des
Hebels 13, auf den sich der Stift 12 auflegt,
ist exzentrisch zur Welle 5 derart gehalten,
dal} bei einer Ausschwingung des Hebels g in
Richtung des Pfeiles gemifi Abb. 7 der Keil-
teil 15 in die Keilrinne ¢ hineingedriickt wird
tnd so eine Reibungskupplung zwischen «em
Kérper 7, 16, 62 und dem Schaoeckenrad 4, O
zustande kommt. Infolge dieser Kupplung
nimmt also das vom Motor 2 angetrichene
Schneckenrad 4 den  Karper, welcher die
Scheibe 7 trigt, mit. An dem linken Ende
(in bezug auf Abb. 6) dicses Kérpers ist eine
Klinke 101 (Abb. 6a und 6b) vorgeschen, dic
an der Scheibe 16 des besagten Kérpers bei
17 drehbar gelagert ist. Diese Klinke wird
durch eine Druckfeder 18 stindig- in dem
Sinne beeinfluit, dafl ihr Klinkenende sich in
cine Randaussparung einer Scheibe 19 ein-
legt, deren Nabe 20 auf der Antriebswelle 5
sitzt und mit dieser verkeilt ist. Demnach
wird bei der Drehung des die Scheiben 7 und
106 tragenden Korpers durch die Klinke 101
die Biichse 19, 20 und damit auch die An-
triebswelle 5 der Maschine mitgenommen.
Der Stirnwand 102 (Abb. 1) der Rechen-
maschine ist eine Platine 22 vorgebaut, die
parallel zu der Wand 102 verliuft. An dieser
Platine sind die Tasten 23 entsprechend den
Ziffern 1 Dbis ¢ ldngsverschiebbar gelagert,
und zwar zwischen zwei parallelen Fithrungs-
schienen 24 und 25. Zwischen diesen beiden
FFihrungsschienen tragt jede Taste cinen
Stift 26. Um jede Taste ist eine Feder 27 ge-
wunden, die sich mit ihrem unteren Ende auf
die Schiene 25 auflegt und mit ihrem oberen
IEnde gegen den Stift 26 ciner Taste. Die
Feder hat also das Bestreben, die Taste in die
Hochstellung zu driicken, wo sich die Stifte
20 als Anschlige gegen die obere Schiene 24
legen. Das unterhalb der Schiene vorragende
Ende ciner jeden Taste ist je mit einer IFlach-
schiene 28 gelenkig verbunden, wobei die
freien Enden der TFlachschicnen in cinem
Kurvenstiick 29 gefithrt werden. Dieses Kur-
venstiick ist so gelegt und die lLinge der
Flachschienen 28 ist so bemessen, dafi, wenn
die Tasten in der Hochstellung sich befinden,
die Enden der Flachschienen 28 gerade von

Schlitzen o dem Kurvenstiick 29 aufgenon-
mwen werden, ohne nach unten dureh das Kur-
venstick hindurchzutreten.,

Awm linken Ende (in bezug auf Ahb, 3) des
Kurvenstiickes 29 ist noch cine Flachschienc
30 vorhanden, die nicht von ciner Taste ge-
tragen wird, sondern an dem Ende eines Knie-
hebels 30 angelenkt ist, welcher bei 32 an der
Platine 22 «rehbar Das freie
Ende dieses Hebels ist mit einem Haken 33
ausgeriistet, welcher Haken sich gegen  die
Unterkante einer  Schiene 34 auflegt.  Die
Schiene 34 ist zwischen den Tastenfithrungs-
schienen 24 und 25 lingsverschiebhar ge-
lagert. Sie ist in Dbekannter Weise mit von
ihrem oberen Rande ausgehenden  Schriig-
schlitzen 35 ausgeriistet. Uber den Schriig-
schlitzen  stehen  die  Stifte 26 an  den
Tasten 23.

In der in Abb. g gezeichneten lage des
Hebels 31, wo sein Haken 33 an der unteren
Kurve der Schiene 34 anliegt, ist der Hebel
entgegen dem Zuge einer an ithm angreifenden
IFeder 30 so ausgeschwungen, daff das Ende
der IFlachschiene 30 durch die Kurvenfiihrung
29 nach unten hindurchgetreten ist (Abb. 5a).
Hier legt sich gegen das nach unten vor-
ragende Ende der -FFlachschience 30 cine Nase
37, die an cinem Sektor 38 befestigt ist, der
um den Bolzen 39 schwingt, welcher Bolzen
von der Platine 22 getragen wird., An den
Secktor greift eine Zugfeder 40 an, welche das
Bestreben hat, den Secktor stets nach rechts
im Sinne der Abb. 3 zu verschwenken. An
dieser Verschwenkung wird der Sektor aber
durch das vortretende Ende der Flachschicne
30 gehindert, solange die Schiene 34 sich in
der in Abh. g gezeigten lage befindet, wo
keine der Tasten 23 nicdergedriickt ist. Ls
ist noch zu bemerken, daffi die Nase 37 als
cin um den Bolzen 41 schwingender Hebel
ausgebildet ist, der durch eine Feder in die
in Abb. 3 gezeigte und durch einen Anschlag-
stift 43 bestimmte Lage gezogen wird.

Sobald nun eine der Tasten 23 niederge-
driickt wird, gelangt ihr Stift 26, wie das in
Abb. 3 bei der einen Taste gezeigt ist, in den
zugehorigen Schlitz 35 der Schiene 34, so dald
diese Schiene entgegen dem Zuge einer Feder
44 nach rechts im Sinne der Abb. 3 verscho-

aelagert st

“ben wird, also in die in AbD. 3 gezeigte Lage

gelangt. Bei dicser Verschiebung gelangt der
Haken 33 des Schwinghebels 31 in eine Aus-
sparung 45 am IEnde der Schiene 34, kann
demzufolge unter der Einwirkung der Zug-
feder 30 ausschwingen. Bei dieser Ausschwin-
gung wird die Flachschiene 30 zuriickgezogen,
so dall ihr bis dahin nach unten {ber diec
Rurvenfithrung 29 vorstehendes und der Nase
37 als Anschlag dienendes Ende zuriick-
gezogen wird, Sobald das geschehen ist, kann
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der Selktor 38 dem Zuge sciner Feder 4o fol-
gen und nach rechts im Sinne der Abb. 3 aus-
schwingen. [ir schwingt so weit aus, bis sich
seine Nase 37 gegen einen neuen Anschlag
legt, welcher nunmelhir gebildet wird durch das
nach unten iber die Kurvenfithrung 29 vor-
ragende Ende derjenigen Schiene 28, welche
mit der niedergedriickten Taste verbunden ist.

Der Sekfor 38 weist an scinem  oberen
Rande eine Ausnchmung 46 (Abb. 5 und 5a)
auf, in welche das Ende 47 cines Knicehebels
48 sich hineinlegt, welcher um «en Bolzen 49
schwingbar gelagert ist. Sobald der Sektor
unter der Wirkung der Feder 40 seine Aus-
schwingung vollfithrt, wird das Ende des
Hebels 47 verdringt, also der Hebel 48 aus-
geschwungen, wobei sich das Hebelende 47
auf dic obere kreisformig begrenzte Kante 50
des Sektorstiickes 38 auflegt, Im Knic trigt
der Knichebel 48 cinen Stift 51. Dieser Stift
tritt durch einen Schlitz der Platine 22 hin-
durch und legt sich von unten gegen einen
Hebel 52, welcher Dbei 53 drehbar an dem
Hebel 54 gelagert ist, dessen Hakenende 21
mit dem Schwinghebel 9 (Abb. 7) zusammen-
wirkt, Durch eine Feder 55 wird der Hebel
52 stindig auf eine Rast 56 (Abb.2) nieder-
gezogen, wahrend anderseits eine an  dem
Hebel 54 angreifende Feder 57 das Bestreben
hat, den Hebel 54 nach links im Sinne der
Abb. 2z und 5 zu verdrehen, also den ange-
lenkten Hebel 52 chenfalls nach links zu ver-
schieben, welche Verschiehbung jedoch durch
cine Nase 58 des Hebels 52 bhegrenzt wird.
Durch das Zusammenawirken der Nase 58 mit
dem Anschlag 56 wird der Hebel 54 in einer
solchen Stellung festgehalten, daB sein Haken
21 sich hinter den Schwinghebel g legt, diesen
also in einer solchen Lage festhilt, wo der
Motor bzw. das Schneckenrad 4 nicht mit der
Antriebswelle 5 der Maschine gekuppelt ist.
Sobald nun aber der Hebel 48 «urch den Sek-
tor 38 nach oben bewegt wird, hebt der Stift
5t den Hebel 52 von dem Anschlage 56 ab.
Nun kann der Hebel 54 unter der Wirkung
seiner Feder 57 ausschwingen. Dabei gibt der
Haken 21 des Hebels 54 den Schwinghebel g
irei, welcher nun unter dem Drucke seiner
Feder 11 das Bestreben hat, nach rechts im
Sinne der Abb. 7 und 8 auszuschwingen, bei
welchem Bestreben der Stift 12 die Kupp-
lungsklinke 13 in  die Kuppelrinne der
Scheibe 6 hineindriickt.

Mit dem Hebel 54 ist nun auch noch eine
Stange 59 (Abb. 2) verbunden, die an ihrem
Ende einen Kontakt Go trigt. Bei der ge-
dachten Ausschwingung des Hebels 54 kommt
dieser Kontakt mit dem Gegenkontakt 61 in
Berithrung und fiihrt dadurch cinen Strom-
schlufi herbei, der den Elektromotor 2 in
Gang setzt. Da nun durch Abheben des

Hakens 21 4lie Motorwelle mit der Antrichs-
welle 5 der Maschine gekuppelt ist, so ist der
Vorgang der, dald heim Niederdriicken einer
Taste zuniichst der Scktor 38 bis zu einem be-
stimmien Grad zur Ausschwingung gebracht
wird, und dald die Ausschwingung des Sek-
tors die Kupplung zwischen Motor und An-
trichswelle hewirkt, und dali dann schlicBlich
der Motor in Gang gesetzt wird.

Nun dreht sich die Autriebswelle und mit
ihr der Verbindungsteil, welcher die Schei-
ben 7 und 16 triigt. Dieser Teil tragt cine
Hubscheibe 62 (AbD. 4), gegen deren Umfang
sich das mit cinem Zapfen 63 ausgeriistete
Ende eines Doppelarmhebels 64 anlegt, der um
den Platinenbolzen 65 ausschwingen kann.

Die Abb. 4 zeigt, in welcher Lage zum
Schwinghebel 64 sich die Hubscheibe 62 in
der Grundstellung der Maschine befindet, wo-
bei durch cinen Pfeil die Drehrichtung der
Welle 5 angedeutet ist.  Der  Schwinghebel
befindet sich also in der ganz nach links aus-
geschwungenen  Stellung, in welcher er am
Ende cines Arbeitshubes anlangt. Bei Beginn
der Umdrehung wird er zuniichst von der
Hubscheibe freigegeben und kann deshalb dem
Zuge seiner Feder 72 folgend nach rechts aus-
schwingen.

An seinem andgren Ende trigt der Hebel
G4 den Stift 66, mit welchem e¢r in einen
Schlitz 67 an cinem Schwingstiick 68 hinein-
ragt. Das Schwingstiick 68 schwingt um den
Bolzen 39, der den Sektor 38 trigt. Das
Schwingstiick 08, welches also bei der Aus-
schwingung des Hebels 64 mitgenommen
wird, ist als Schaltklinkentriger ausgebildet,
indem an ihm die Schaltklinke 69 befestigt ist,
welche durch cine Feder 70 in eine Verzah-
nung 71 am Rand des inneren Teiles des Sek-
tors 38 cingreift (Abb. 4 und 5). Es ist noch
zu erwihnen, dafl die TFeder 72 den Doppel-
armhebel 04 stets so beeinflulit, daf sich der
Zapfen 63 gegen den Umfang der Hubscheibe
62 anlegt,

Im weiteren Verlauf der Umdrehung ver-
dringt nun die Hubscheibe 62 den Schwing-
hebel 64 wieder nach links und fithrt dadurch
einen Arbeitshub des Schaltklinkengesperres
aus. Am Ende des Schaltklinkenhubes legt
sich ein Fortsatz 73 der Schaltklinke gegen
den Stift 74, so dali die Schaltklinke aus der
Eingriffsstellung herausgebracht wird. (Sie
wiirde sonst bei erneuter Inbetriebsetzung der
Maschine, die durch Druck auf eine Taste 23
erfolgt, das freic Ausschwingen des Sektors
38 verhindern.) Bei dem Arbeitshub hatte
die Schaltklinke 69 den Sektor 38 um ecinen
Zahn  zuriickgeklinkt.  In  dieser zuriick-
geklinkten Lage kann der Sektor durch ecine
zweite Klinke 75 gesichert werden, die sich
am Ende eines Doppelarmhebels 76 befindet,
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welcher um einen Gestellbolzen sehiwingt und
an seinem anderen 1Ende einen Stft 77 aul-
weist, Gegen diesen ST legt sich unten die
Nase 78 (Abb. 5) cines Rastenhebels 79, der
durch cine Feder 8o so heeinflulit wird, dall
die Nase 78 die Klinke 75 in oder aulier Kin-
oriff mit der Verzahnung 71 des Scktorstiickes
38 B, und zwar je nachdem, oh der Stift 77
an der oberen oder mit der unteren Kante der
Nase 78 des Rastenhebels 79 zur Anlage
kommt, Dic Klinke 75, welche die Riick-
schaltung des Seltors zulibt, jedoch nicht ein
Vorschnellen unter der Einwirkung der Feder
40, ist bei Anfang der Sektorbewegung, wenn
der Sektor dem Einflull seiner Feder 4o tiber-
fassen wird, zuniichst in ausgehobener Stel-
fung. Sobald aber der Hebel 64 ausschwingt,
driickt sein Stift 66 auf cinen Schwinghebel
85, dessen Ende sich auf den Klinkenhebel 70
legt und ihn in die Lage fithrt, wo sein Stift
-7 von dem Aufleger 78 des Hebels 79 ge-
tragen wird, die Klinke also durch die Feder
R0 in die Wirkungsstellung gedriickt wird.

Je nach der Stellung der Tasten ist der Weg
verschieden, welchen der Scktor 38 unter der
Wirkung seiner Feder 40 bei der Ausschwin-
cung zuriicklegt, che seine Nase 37 gegen das
Ende der zu der betreffenden Taste gehoren-
den Schiene 28 trifft. Dementsprechend mufl
der Hebel G4 entsprechend mehr oder weniger
oft ausschwingen, also die Schaltklinke 69
mehr oder weniger Hiibe ausfiihren, che das
Sektorstiick 38 wieder in seine Anfangslage
zuriickgelangt. Jedenfalls kann man es ohne
weiteres so  einrichten, dafl beim Nieder-
driicken der beispielsweise mit der Ziffer 8
versehenen  Taste  die  Antriehswelle  der
Rechenmaschine acht Umdrehungen ausfithren
mull, also der Steuerhcbel 04 achtmal ausge-
schwungen wird, che das Sektorstiick 38 in
scine Anfangslage zuriickgekehrt ist. Wenn
aber das Sektorstiick 38 den letzten Schritt
macht, um in seine Anfangslage zuriickzu-
kehren, trifft es gegen das freic Ende des
Kniehebels 81.  Dieser Knichebel wird also
zur Ausschwingung gebracht, und zwar
nimmt er durch seinen Haken 83 Dbei dieser
Ausschwingung den Kniehebel 31 unter An-
spannung der Feder 36 derart mit, dafi die
Schiene 30 mit ihrem Ende nach unten durch
die Kurvenfithrung 29 hindurchtritt, und dafi
dementsprechend die am  Sektor 38 vorge-
schene Nasc 37 erncut einen Anschlag vor-
findet. Ist das geschehen, dann hat sich auch
der Haken 33 des Knichebels 31 aus der Aus-
sparung 45 der Schiene 34 entfernt und diese
Schigne ist dem Zuge ihrer Feder 44 freige-
gchen (wihrend bis dahin der Haken 33 als
Riegel wirkte), so dafl die Schiene in ihre
Anfangslage, die durch einen Anschlagstift 86
begrenzt wird, zurlickkehren kann. Bei dieser

[iickverschichung  fiihrt der betreffende
Schlitz 35 mittels des Stiftes 26 «die vorher
nicdergedriickie Taste 23 in ihre Hochstellung
zurtck. Zugleich hat heim Ausschwingen «les
Knichebels 81odessen Auslader 817 den Stift
7 am ITebel 70 nach unten gedriickt, so dall
sich gegen il die untere Kante der Nase 78
des Rastenhebels 79 anlegt. Dadurch ist dice
Klinke 75 von der Verzahnung 71 des Scktors
3& abgehoben, damit der Scktor frei aus-
schwingen kann, Nun kann das Spicl von
neuem beginnen.

125 ist noch eine besondere Taste 87 hei 88
an der Platine 22 drehbar gelagert. Jenseits
des Drehbolzens 88 weist die Taste einen
FFortsatz &g auf, der sich durch Vermittlung
des Stiftes 51 unter den Sperrhebel 52 legen
kann und diesen beim  Niederdriicken der
Taste 87 von seinem Sitz 56 abhebt. Dadurch
aber wird in der Dereits geschilderten Weise
die Kupplung des Motors mit der Rechen-
maschinenwelle herbeigefiithrt und auch die
Kontakigebung  zur Inbetriebsetzung  des
Motors. Selange dic Taste 87 niedergehalten
wird, ldauft der Motor ununterbrochen, und es
wird auch die Rechenmaschinenwelle ununter-
brochen gedreht, Wird die Taste dagegen frei-
gegeben, dann tritt eine auf dem Kupplungs-
korper 7, 16, 62 angcbrachte Hubscheibe 9o
(Abb. 2) in Wirkung, welche einen bei 93
gelagerten Kaichebel g1, der unter der Wir-
kung ciner Feder 92 an die Hubscheibe ange-
dritckt wird, zur Ausschwingung bringt. Der
Kniehebel g1 tragt an seinem freien Ende
einen Ansatz 94, Dieser Ansatz 94 legt sich
gegen einen Ansatz 95 des Hebels 52, so dall
Lei der Ausschwingung des Kniehebels 91 der
Hebel 52 und damit auch der Hebel 54 mitge-
nommen wird, solange bis sich der Anschlag
58 des Hebels 52 {iher den Anschlag 56 legt.
Da bei dieser Ausschwingung «er Hebel 54
mitgenommen wird, so wird der Kontakt
unterbrochen, und gleichzeitig wird durch den
Halken 21 der Hebel g zuriickgezogen, also die
Kupplung zwischen Motorwelle und Rechen-
maschinenwelle 5 aufgehoben.
ist so angeordnet, daf sic mit dem Ballen der
ITand bei der Bedienung der Rechenmaschine
nicdergedriickt werden kann. Die Taste findet
inshesondere bei fortgesetzter Addition (Mul-
tiplikation) oder Subtraktion (Division) und
kombinierten Rechnungen Verwendung.

In gleicher Weise erfolgt auch die Still-
setzung der Maschine von den Multiplikator-
tasten 1 bis ¢ aus, indem beim Anlangen des
vorher durch Niederdriicken einer Taste aus-
geschwungenen Sektors 38 in der Grundstel-
lung das Ende 47 des Kniehebels 48 wieder in
die Aussparung 46 des Scktors 38 einfallen
kann. Dadurch senkt sich auch der Stift 51,
und der auf ihm ruhende Hebel 52 kann durch

Die Taste 87
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seine Ifeder nach unten gezogen werden uind
sich mit sciner Nase 58 hinter der Nase 360
festhaken.  Vorausgesetzt st dabei, dali der
[ebel g1 in dem Sinne durch die Hubscheibe
0o ausgeschwungen wird, dafl sein Ansatz ¢
mit der Nase 95 des Hebels 52 zum Eingriff
gelangte, wodureh in der hereits beschriehenen
Weise der Hebel 54 zur Ausschwingung ge-
langt und das Hakenende 21 sich verriegehl
hinter das vorstehende Ende des Hebels 9 ge-
legt hat. Durch die Ausschwingung  des
Hebels 54 wird zugleich auch das Kontakt-
stiick 6o am Hebel 59 vom Gegenkontakt G1
abgehoben.

SchlieBlich ist noch einer Einrichtung zu
gedenken, welche verhindert, dafl beim dau-
crnden  Niederdriicken einer Multiplikator-
taste 1 Dbis ¢ das Spiel sich mehrere Male
wiederholt, dal} also nicht etwa beim Nieder-
driicken der mit der Ziffer 4 versehenen Taste
die Rechenmaschinenwelle, nachdem sie vier

Jmdrehungen gemacht hat, von neuem in
Tatigkeit gesetzt wird, weil die Taste dauernd
niedergehalten ist. Um das zu verhiiten, muf}
crreicht werden, daB die Schiene 30, welche
nach Beendigung der erforderlichen Um-
drehungen in die Sperrstellung zuriickkehrte,
dauernd in dieser Sperrstellung gehalten wird,
solange eine Taste niedergedriickt ist. Um
das zu erreichen, mufy der Kniehebel 31 dau-
ernd in der Stellung gehalten werden, in wel-
cher er beispielsweise in Abb. g dargestellt ist.
Es mufi also verhiitet werden, dafl der Haken
33 sich in dic Aussparung 45 der Schiene 34
cinlegen kann. Um das zu verhiiten, ist der
Sperrhebel 96 (Abb. 3 und 3a) vorgeschen,
welcher durch die TFeder 36 mit becinflufit
wird. Dieser Sperrhebel legt sich mit seinem
Hakenende iiber den Haken 33 des Hebels 51,
sobald der Sektor 38 in seine Ruhestellung
zuriickkehrt und trotzdem die Schiene 34
durch die dauernd niedergedriickte Taste in
der verdringten Stellung gehalten wird. Der
Hebel g6 verhindert also den Hebel 33 in die
Aussparung 45 ecinzudringen. Es wird also
die Schiene 30 dauernd in der Sperrstellung
festgehalten, bis die Taste losgelassen wird.
Sobald die Taste losgelassen wird, geht die
Schiene 34 in ihre Anfangslage zuriick und
verdriangt dabei den Hebel 96 vermittels des
an ihr angebrachten Stiftes 34/,

Um  zu  ermdglichen, daB die Rechen-
maschine auch von einer Handkurbel aus be-
dient werden kann, sind zweckmiBig dic
Teile 7 und 16 volllkommen von der Antriebs-
welle 5 loszumachen. Das geschicht durch
Ausheben der Klinke 1o1. Das Ausheben kann
mittels eines Handhebels g7 (vgl. Abb. 4) ge-
schehen, welcher in der ausgeschwungenen
Stellung in an sich hekannter Weise durch
cinen Sperrstift, der sich in eine Rast einlegt,

o, del,
cinen Sift g8 auf, mit welchem er auf cinen
Zwischenhebel g driackt, der an dem lEnde
tao der Klinke 161 eingreift und hei der Ver- 65
drehung des Hebels 7 die Klinke 1ot aushebt.

festgelegt wird, Der Tlebel 97 weist

PATEXTANSPRUCHE:

1. Elektromotorischer Antrich fir Re-
chenmaschinen,  dadureh gekennzeichnet, 70
dald aut der Antriebswelle (5) der Rechen-
maschine frei drehbar cin Kérper (7, 10,
62) angeordnet ist, welchier cinerseits
durch ¢ine I6share Sperrung (19, 101) mit
der Antricbswelle (3) gekuppelt ist und 75
anderseits durch cine Reibungskupplung
(8 Dbis 15) mit einem von der Motorwelle
(1) aus drehbaren Teil (4) gekuppelt wer-
den kann.

2. Flektromotorischer Antrieh nach An- 8o
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dali ein
Steuerglied (21, 54), welches den Iérper
(7, 16, 6z) gegen Verdrehung sichert,
durch ecine Sperrung (52, 56) in dieser
Lage festgehalten wird und beim Nieder- 85
driticken ciner Multiplikatortaste (23) das
Steuerglied (54) selbsttitig unter der Wir-
kung einer Feder (57) o.dgl. in eine Lage
tiberfithrt wird, hei welcher es in an sich
bekannter Weise die Reibungskupplung go
(8 bis 15) einriickt wnd gleichzeitig den
Motorstromkreiskontakt (6o, 61) schliefit.

3. Elektromotorischer Antrieb nach An-
spruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet,
daB das Steuerglied (54) den Kérper (7) 95
durch Vermittlung cines heweglichen und
durch cine Feder (11) o. dgl. beeinflufiten
Anschlages (9) o. dgl.  festhilt, welcher
nach seiner IFreigabe selbsttitig die Rei-
bungskupplung (8 bis 15) einriickt. loo

4. Elcktromotorischer Antrieb nach An-
spruch 1 Dbis 3, bei welchem neun Multi-
plikatortasten fiir die Herbeifithrung der
erforderlichen ein bis neun Umdrehungen
der Antricbswelle vorgesehen sind, a- 105
durch gekennzeichnet, daff das Ausheben
des das  Steuerglied (54) sperrenden
Organs (52) durch einen Steuerhebel (48)
geschieht, der durch die Ausschwingung
cines Sektorstiickes (38, 40) ausgeschwun- 110
gen wird, welche Ausschwingung unter
dem Zuge ciner Feder (40) erfolgt, nach-
dem durch das Niederdriicken der Taste
(23) cine Sperrung (30, 37) des Sektors
(38, 406) aufgchoben und gleichzeitig ein 115
Anschlag (28) eingestellt wurde, welcher
das Malfl der Sektorausschwingung be-
grenzt.

5. Elektromotorischer Antrieh fiir Re-
chenmaschinen nach Anspruch 1 bis 4, da- 120
durch gelkennzeichnet, daB der Scktor (38,
40) mit cinem Schaltgesperre (64 bis 6g)
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verbunden ist, welches mit einer den Mul-
tiplikatortasten (23) entsprechenden An-
zahl von Zihnen (71) ausgerustet ist uned
bei jeder Umdrehung der Rechemmaschi-
nenwelle (5) durch cine auf dieser Welle
sitzende Hubscheibe (62) o.dgl. und ein
mit der Hubscheibe zusammenwirkendes
Gestinge (04) um cine Zahnteilung der-
art geschaltet wird, dafi sich der Scktor
aus der durch das Niederdriicken der Taste
bestimmten  Anschlagstellung  in seine
Ruhelage zurtickbegibt und der Scktor
beim Anlangen in der Ruhestellung ein
Gestiinge (81) betiitigt, welches die Sper-
rung (30, 37) des Scktorstiickes (38, 40)
in der Ruhelage herbeifiihrt.

6. Elektromotorischer Antriehb fiir Re-
chenmaschinen nach Anspruch 1 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, daff durch das
Niederdriicken eciner Multiplikatortaste
(23) in bekannter Weise eine Sperrschiene
(34) verschoben wird, welche die anderen
Tasten (23) verriegelt, wobei durch die
Verschichung der Sperrschiene ein unter
Federzug stehender Schwinghebel (31)
freigegeben wird, der infolge seiner Aus-
schwingung die Sperrung (30, 37) des
Sektorstiickes (38, 46) in der Ruhelage
aufhebt.

7. Elektromotorischer Antrieh fiir Re-
chenmaschinen nach Anspruch 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dafl ein besonderer
Sperrhebel (90) vorgesehen ist, der sich
bei der Riickkehr des Sektors in die Grund-
stellung Dbeim dauernden Niederdriicken
einer Taste tiber das Ende (33) des
Hebels (31) verriegelnd legt, so daf dieser
nicht in die Aussparung (45) der Schienc
(34) cindringen kann, wobei der Sperr-
hebel (96) durch einen an der Sperrschiene
(34) vorgesehenen Stift (34') nach T.o:z-
lassen der Taste ausgehoben wird.

8. LElektromotorischer Auntrich {iir Re-
chenmaschinen nach Anspruch 1 bis 7, mit
cinem hesonderen Einstellmittel fiir Dauer-
cinstellung des Elektromotors, dadurch ge-
kennzeichnet, dall neben den neun Multi-
plikatortasten (23) noch cine besondere
Rechentaste (87) vorgeschen ist, die wiih-
rend des Niederdriickens in an sich be-
kannter Weise eine Dauerschaltung  des
Motors herheifiihrt.

g. Elcktromotorischer Antrich fur Re-
chenmaschinen nach Anspruch 1 bis 8, da-
(urch gekennzeichnet, daBl bei eingeschal-
teter  Kupplung eine Hubscheibe (go)
o. dgl. mitgedreht wird, welche ein Steuer-
glied (91 bis ¢4) beeinfluBlt, das bestrebt
ist, die Mittel (52 bis 58) zum Wirksam-
werden des Steuergliedes (54) im Sinne
der Entkupplung und Motorstillsetzung
bei jeder Umdrehung zu beeinflussen, wo-
bei aber diese Mittel nur dann wirksam
werden kinnen, wenn das Sperrglied (52)
durch den  Steuerhebel (48) oder die
Dauertaste (87 bis 89) in die Wirkungs-
hereitschaft fberfiilrt ist.

10. Elektromotorischer Antrieb fiir Re-
chenmaschinen nach Anspruch 1 bis g, a-
durch gekennzeichnet, dafi der Reibungs-
kupplungsteil (7, 106, 62) auf der Antriebs-
welle (5) der Maschine frei drehibar an-
geordnet und an ihm eine Sperrklinke
(101) vorgeschen ist, die durch eine Feder
(18) in eine Rast einer mit der Antrichs-
welle (5) fest verbundenen Scheibe (19,
20) gedriickt wird, wobei das Ausheben
der Sperrklinke (101) und damit das Ent-
kuppeln von der Antrichswelle (5) durch
einen Hebel (97) bewirkt werden kann,
der nach erfolgter Ausschwingung durch
Einftihren eines Stiftes o. dgl. in eine Rast
in der ausgeschwungenen Stellung fest-
gehalten wird,
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