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Math. Béuerle, Uhrenfabrik in St. Georgen, Schwarzwald.
Rechenmaschine nach System Thomas mit je einem Zahlwerk ' 1
fiir Einzelprodukte und Produktensummen.
Patentiert im Deutschen Reiche vom 24, Januar 1913 ab.
Die Erfindung bezieht sich auf Rechenma- | wendet, die aber den Nachteil haben, daB

schinen nach System Thomas mit je einem leicht ein Uberschlagen der Schaltung vor- |
Zahlwerk fiir Einzelprodukte und Produkten- = kommt, so daB die Arbeitsweise unzuver- |
summen. Bei den Maschinen dieser Art wer- = lassig ist. 10 i

+15 den zur Verbindung der beiden Zihlwerke

untereinander einseitig wirkende Gesperre ver-

Dieser Miflstand wird durch den Gegenstand
. vorliegender Erfindung vollkommen beseitigt,
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! d. . es wird cin Ieichter und absolut sicherer
Eingrifl der die Zahlwerke verbindenden Ele-
mente  erreicht und  ein rubicer Gang  des
ganzen Getriebes sowic der Antrich der Ma-

5 schine durch motorische Kraft ermoglicht.

Um dies zu erreichen, wird die Verbindung

ferner die Zehnerschaltriider 12 fest (Abb. 1, 12 hesitzen
7. 10). Aul den Achsen 3 ist sodann noch je eiiiet St
cin Zahiad 13 verschichbar angeordnet, wih- & cinein ger
rend die Achsen 5 je ein festes Zahnrad 14 6 fiihrt und
tragen (Abb. 1, 2, 9). 1)195(- Aa1111l'a(}(3r 13, 14, 31 (Abb. 7
die anl den anecinanderlicgenden Enden der © cingreift

L

w

der Deiden Zihlwerke durch Verschwenken | Achsen 3 und 5 sitzen und nur durch die ceringe Ri

; eines gezahnten Rupplungsorgans in radialer = Platine 15 voncinander getrennt sind, werden 7 '1,'(.1“.1‘]‘ dm
'5[ Richtung bewirkt, welches unter dem EinfluB ' bei den Ausfiilhrungsbeispiclen der Abb. 1bhis 1T 9 ,\ecks Zoh
; 1o von Nocken- oder Kurvenscheiben die Ent- mit den von den Wellen 1 aus betitigien @ o drehen ks

kupplung der Zihlwerke in dem Augenblick | Kupplungsglicdern der Zihlwerksgetriche in @ zihne 30 1

veranlaBt, in welchem die Zchnerschaltung | und auller Eingriff gebracht. Die gemein- i solieilion. @t

stattfinden soll. . same Verschiebbarkeit der Rader 13, die durch & i mink be

Auf den Zeichnungen ist der Erfindungs- | Verstellen ‘des Hebels 16 (Abb. 1, 3, 6) erfolgt, ‘75 wirkung s

indem dieser durch den Ienker 17 und den-
| Arm 18 die Welle 19 verdreht, deren Arm 20
in Ringnuten der Rader 13 eingreifen, hat den
Zweck, nach Bedarf das Produktenzidhlwerk |
von dem Zihlwerk fiir die Produktensummen 8
ganz trennen zu koénnen, indem dann die o

15 gegenstand in beispielsweiser Ausfihrung durch
die Abb. 1 bis 15 dargestellt, und zwar zeigt:
Abb. 1 einen Querschnitt,
Abb. 2 eine Draufsicht,
Abb. 3 einen Lingsschnitt durch d'e Mitte |
20 des Produktenzihlwerks bei entkuppelten Zahl- |

15 mit deren
cin um dec
Tlcbel 40 g
Arm an s
zapien 41

20 schlagflich

P

|

25 | : Sperrfalle
lung der Abb. 3, ‘ drehbaren Armmen 22 drehbar gelagert sind, und Hebels 40
Abb. 6 denselben Lingsschnitt in der Stel- | zwar derart, da8 sie beim Anheben der Arme 37 unterg

lung der Abb. 4, d. h. im Augenblick' der | 22 durch eine auf der nichstfolgenden Welle 1 % dem: . Ansel
Sperrung bzw. Auflésung der Zihlwerkskuppe- = zwischen deren Armen 22 festsitzende Nocken- gu Schaltzahr

30 lung, | scheibe 23 gleichzeitig mit den Réddern 13, 14 .
Abb. 7 eine in vergroBertem MaBstabe ge- | der Achsen 3, 5 in Eingriff kommen. Das & Talle o5, e
zeichnete Zehnerschaltung in normaler Stel- ¢ Anheben der Arme 22 geschieht dadurch, daB & Riickfiitit
lung in Vorderansicht nach Schnitt 4-B der | die Nockenscheiben 23 (Abb. 4, 9, 10, 11) der lage erfol;
Abb. 10, ' nichstfolgenden Welle 1 auf cin die vorderen 8 et T

35  Abb. 8 dieselbe Ansicht in Schaltstellung, | Enden der Arme 22 verbindendes Querstiick: falle 43 w
Abb. 8a ecine Einzelbeit hiervon, ! 24 ecinwirken, worauf nach DPassieren derit exzentriscl
AbDb. g einen senkrechten Querschnitt der | héchsten Stelle der Nocken 23 die Arme 2248 und dann
Abb. 7 nach Linie C-D, ! samt den Ridern 21 durch ibr Eigengewicht . driickt, bi
Abb. 10 eine Draufsicht der Abb. 7 in Ver- | zuriickfallen und sich auf das hintere End 40 freigibt

40 bindung mit der Kupplungseinrichtung, des nichstfolgenden Armpaares 2z auflegen Scheibe 31
Abb, 11 einen Lingsschnitt der Kupplungs- | Dadurch sind die Zahnrader 21 auller Eingriff.;“- durch  den
cinrichtung in normaler Stellung nach Linie Z-F | mit den Radern 13, 14 gebracht. Tir die ¢ die Anfan
der Abb. 10, Einerreihe ist das Rad 21 in einem an der | ha Il

Abb. 12 bis 15 Einzelheiten dcr Zehner- | Platine 15 festsitzenden Lager 15a drehbar, 10 Maschine

45 schaltung in Seitenansicht und Seiten- und | aber nicht verschwenkbar gelagert. Die An- s =olk
Vorderansichten. " ordnung der verschwenkbaren Iagerung deri, und 31 % 3
Auf den durchgehenden Wellen 1 sitzen | Rédder 21 in den Armen 22 beginnt erst fiir { DasLif
vorn die Schaltwalzen oder -segmente 2 fest, | die. Zehnerreihe. Die Ubertragung der Be-'# Lage link
die in bekannter Weise mit den auf den vier- wegung der Zihlwerksgetricbe auf dic an der 13 Wititere | 7
5o kantigen” Achsen 3 des Produktenzihlwerks = Unterseite eines beiden Zahlwerken gemein- & disteh |
verschiebbaren Stellrddern 4 (Abb. 1, 2) in Ein- = samen Lineales 25 angeordneten Zahlenschei- 4 el seche
griff gebracht werden kénnen. An die Achsen 3 | ben 26 bzw. 27 erfolgt, wie Gblich, durch je'f  gon Lenkc
des Produktenzihlwerks schlieBen sich dic ' eines der Wendetriebrader 6, 7 auf die nutgc diureli  dey
cbenfalls vierkantigen Achsen 5 des Zihlwerks | den Zahlenscheiben 26, 27 fest verbundencn H schioben 1

55 fir die Produktensummen an. Die Achsen 3 | Zahnrider 28 bzw. 29 (Abb. 1, 3, 4, 7 bis g). % oliader a2y
und 5 tragen, wie iiblich, die verschiebbaren Die Zehnerschaltung erfolgt bei dieser Ma- & Zuszufﬁhr;
Zahlwerkswendegetrieberdder 6 und 7. AuBer- ' schine durch radial velschlebbare Schaltzahne. i @af i
dem sitzen auf den Achsen 3 und 5 die Sperr- 30, die in auf den Wellen 1 neben den Sperr- E: ben 23 wc
scheiben 8 bzw. g fest, die mit den auf den blécken 10 bzw. 11 festsitzenden Scheiben 31712 it e

60 Wellen 1 sitzenden begrenzt drehbaren Sperr-  gegen Federdruck verschiebbar gelagert sud§§ dan,jctzt
blocken 1o bzw. 11 zusammenarbeiten, und | und an ihrem cinen Ende eine Anschlagfllu,heﬁ in Tatigk

werksgetrieben,
Abb. 4 denselben Liangsschnitt
kuppelten Ziahlwerksgetrieben,
Abb. 5 einen Lingsschnitt vor den Sperr-
scheiben des Produktenzihlwerks in der Stel-

])ei ge-

| Rader 13 durch Verschiebung nach vorn auBer *

Bereich der Kupplungsglieder der Zahlwerks-
getrieche gebracht werden. Als Kupplungs- o
glieder dienen Zahnrader 21, dic zwischen je 8
zweil starr verbundenen, auf den Wellen 1 lose i

Welle 1 a
cintreten k
in gesenkt
42 drchlx
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32 hesitzen, die Schaliziithne 35 tragen ferner
cinen Stift 33 (Abb. 7. 10, 13, 151, der sich in
einein  geraden  Einschnitt  der Seleiben 31
filhrt und in einem kurvenférmigen LKinsclinitt
34 (Abb. 7, 8, 13 bis 15) der Sperrblicke 10, 11
cingreift, um im Moment der Schaltung cine
geringe Riickdrehung der letzteren zu crmog-
lichen, damit sich die Sperrscheiben 8 bzw. g
zwecks Zehnerschaltung um cine Teilung weiter-
drchen kénnen. Die Verschichbung der Schalt-
zihne 30 wird bewirkt durch an den Zahlen-
scheiben 26, 27 feste Nocken 35 (Abb. 7 bis g),
die auf bei 36 drehbar gelagerte, unter Feder-

wirkung stehende Winkelhebel 37 einwirken,

mit deren abwirts gerichtetem Arm  bei 38

ein um den Bolzen 39 drehbarer zweiarmiger

Hebel 40 gelenkig verbunden ist, dessen lingerer
Arm an seinem unteren Ende cincn Anschlag-
zapfen 41 triigt, welcher in die Bahn der An-
schlagfliche 32 des auf der nichstfolgenden
Welle 1 angeordneten Zehnerschaltzahnes 30
eintreten kann. Zur Sperrung des Hebels 37, 40
in gesenkter Lage des ersteren dient eine bel
42 drehbare, unter Fedurwirkung stchende
Sperrfalle 43, die den Anschlagstift 41 des
Hebels 40 in gesenkter Lage des Winkelhebels
37 untergreift, damit der
dem Anschlag 32 den zur Verschicbung des
Schaltzahnes 30 crforderlichen Widerstand ent-
gegensetzen kann.
falle 43 nach erfolgter Zehnerschaltung zwecks
Riickfiihrung der Hebel 37, 4o in ihre Anfangs-

Anschlagstift 41

Dic Auslésung der Sperr-

lage erfolgt dadurch, daf dic Weile 1 mit |
ihrem Umfang auf eine Nase 44 der Sperr- |

falle 43 wirkt, mit der diese vorher in einer

exzentrischen Aussparung 45 der Welle 1 ruhte |
und dann die Sperrfalle 43 so weit zuriick- .

driickt, bis sie den Anschlagstift 41 des Hebels
40 {reigibt, worauf eine Kurvenbahn 46 der

Scheibe 31 den Stift 41 zuriickdriickt und da- |

durch den Hebel 40 nebst Winkelhebel 37 in
die Anfangslage zuriickfiihrt.

Die Handhabung und Wirkungsweise der

Maschine ist folgende:

Es sollen dic beiden Produkte 17X 25X 6
und 31 X 12 addiert werden.

Das Lineal 25 befindet sich in seiner auBersten
Lage links. Zunichst wird zweckmialig das
hintere Ziahlwerk fiir
durch Umlegen des Hebels 16 (Abb. 1, 3 bis 6)
nach rechts ausgeschaltet, wobei dieser durch
den Lenker 17 und Arm 18 die Welle 19 dreht,
durch deren Arme 20 dic Réader 13 ver-
schoben und auBer Bereich der Kupplungs-
glieder 21, 22 kommen, dic bei den hernach
auszufithrenden Kurbeldrehungen durch die
auf den Wellen 1 festsitzenden Nockenschei-
ben 23 wohl in schwingende Bewegung kom-
men, aber die Rider 13 nicht berithren, so
dal} jetzt nur das vordere Produktenzdhlwerk
in Tatigkeit treten kann.

die Produktensummen
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wie iiblich, mittels der Stellrider 4 den ersten
Fakior 17 des ersten Produktes cin nnd drehit
dic Hondkurbel 57 finfmal, wobel durch dic
Sthaltsezmente 2 die entsprechenden Zihl-
werkswellen 3 und  infolge des Eingriffs der
Kegelrivder 6, 28 die Zahlerscheiben 26 fiinf(-
mal gedreht werden, so dall in den Schau-
lochern des vorderen Zihlwerks (Produkten-
zihlwerk) das Produkt 5x 17 =85 erscheint.

Sodann  verschiebt man das Lineal 25 um
cine Stelle nach rechts und  kurbelt noch
zweimal, worauf in den Schauléchern des

vorderen Zihlwerks das Produkt 17 X 25 = 425
erscheint.

Bei diesen Kurbeldrehungen bewirkt nach
jeder vollen Umdrehung der Zahlenscheiben 26
deren Nocken 35 eine Zehnerschaltung, indem
dersclbe den Winkelhelel 37 aus der Stellung
Abb. 7 in die Stellung Abb. 8 bringt, wobci
letzterer den Hebel 40 <o verdreht, dal dessen
Anschlagzapfen 41 in den Bereich der An-
schlagfliche 32 des aunf der nichstfolgenden
Welle 1 angcordneten Zehnerschaltzahnes 30
tritt, wobei der Hebel 40 durch die den Zapfen
41 hintergreifende Sperrfalle 43 in seiner jetzigen
Lage gehalten wird, die datei mit einer Nase
44 in die exzentrische Aussparung 45 der
Welle 1 cinfallt. Sobald nun bei der weiteren
Kurbeldrehung die Anschlagflache 32 des
Zehnerschaltzahnes 30 auf den nunmebr ge-
sicherten Zapfen 41 (trifft, wird dadurch der
Schaltzahn 30 radial verschoben, so dali er
mit dem aufl der nichstfolgenden Zahlwerks-
achse 3 sitzenden Zahnrad 1z in  Eingriff
kommt und die zugehorige Zahlenscheibe 20
um eine Teilung weitergeschaltet wird.  Ist
die Zchnerschaltung erfolgt, so wirkt dic
schaltende Welle 1 mit ihrem Umfang auf die
Nase 44 der Sperrfalle 43 und driickt dicse
entgegen der Wirkung der sie beeinflussenden
Feder zuriick, wodurch der Zapfen 41 und
mit ihm Hebel 40 frei werden, worauf eine
Kurvenbahn 46 der auf der schaltenden Welle 1
festsitzenden Scheibe 31 den Stift 41 zuriick-
driickt und dadurch den Hebel 40 nebst
Winkelhebel 37, unterstiitzt durch die an
letzteren angreifende Feder, wieder in die
Anfangslage zuriickfiibrt. Nach jeder Schal-
tung erfolgt in bekannter Weise die Sperrung
der geschalteten Zihlwerksachse 3 durch den
auf der schaltenden Welle 1 festsitzenden
Sperrblock 10, der sich it seinem Umfang

" in eine der Aussparungen der auf der ge-

Jetzt stellt man, |

schalteten Achse 3 festsitzenden Sperrscheibe 8
legt. Tn dem Augenblick der Schaltung, d. h.
beim Vorschieben des Zehnerschaltzahnes 30,
hat sich der zu der zuschaltenden Achse 3
gehérige Sperrblock 1o der schaltenden Welle 1
dadurch um ein kurzes Stiick riickwirts ge-
dreht, dal der Stift 33 des Zehnerschaltzahnes
30, der sich in ecinem kurvenférmigen Ein-
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schnitt 34 des Sperrblockes 1o fiihrt, bei seiner

Verschiebung in dem Einschnitt 34 cine geringe | =
| ren, loschit man das

Rickdrehung des  Sperrblockes 10 bewirkt,
damit dic aul der zu schaltenden Achse 3
sitzende Sperrscheibe 8 an dem Sperrblock 10

vorbei und sich um eme Teilung drehen
kanmn,
Hat man auf diese Weise das Produkt

17 % 25 = 425 ermittelt, so stelll man mittels
der Stellritder 4 die Zahl 425 cin, nachdem
das Lineal 25 wieder ganz nach links ge-
schoben ist, 18scht das erhaltene Produkt im
vorderen Zihlwerk mittels der gebriuchlichen
Nullstellvorrichtung (Schicler 58) aus und ritckt
nunmehr auch das hintere Zahlwerk fiir die
Produktensumme dadurch ein, daB man den

Hebel 16 in die Stellung der Abb. 1 bringt. |

Dadurch gelangen die auf den Zihlwerks-
achsen 3 sitzenden Rider 13 in den Bereich
der Kupplungsglieder 21, 22, so daB bci den
durch dic ferneren Kurbeldrehungen verur-
sachten Schwingungen der letzteren durch
deren Zahnrader 21 die jeweils zur Schaltung
kommenden Zahlwerksachsen 3 und 5 gemein-
schaftlich bewegt werden.

Um jetzt die eingestellte Zahl 425 mit 6 zu
multiplizieren, braucht nur die Kurbel 57 sechs-
mal gedreht zu werden, worauf auf Grund der
vorbeschricbenen  Arbeitsweise des Getriebes
und infolge der Kupplung dcr Zihlwerks-
achsen 3 und 5 durch die Kupplungsglieder
21, 22 in den Schauléchern beider Zihlwerke
das Produkt 425x 6 bzw. 17 X 25 X 6 =2550
erscheint, weil die Rider 21 bei ihrer Schwing-
bewegung gleichzeitig in die Réder 13 und 14
der Achse 3 und 5 eingreifen und diese ge-
meinsam dreh:n, als sei es nur eine Achse.

Die Kupplung der Achsen 3, 5 bzw. der
Rider 13, 14 durch die Kupplungsglieder 21, 22
erfolgt dadurch, daB jewcils die auf der der
schaltenden Welle @ voraufgehenden Welle 1
festsitzende Nockenscheibe 23 das die vorderen
Enden der Arme 22 verbindende Querstiick 24
hebt, wodurch die Rader 21 mit den Ridern
13, 14 in Eingriff kommen {Abb. 9, 1o, 11).
In dem Augenblick nun. in welchen nach
crfolgter Schaltung die Sperrscheiben 8 und g
durch die Sperrblocke 10 und 11 Dereits ge-
sperrt werden, passieren dic Nockenscheiben 23
mit ihrer hichsten Stelle die Querstiicke 24
der Arme zz2, worauf letz‘ere samt den in
ihnen gelagerten Ridern 21 infolge” Eigenge-
wichts niederfallen, so daB die Kupplung der

I zudem bereits ermittelten Produkt 17 % 25 % 6

| verindert.

Réder 21 mit denjenigen 13, 14 und somit die

Verbindung der Achsen 3, 5 augenblicklich
aufgehoben ist.
Es ist jetzt noch das zweite Produist 31 x 12

z
$
| im hinteren Zihlwerk (Summenzihlwerk) un- ¢
)
5

2 550 hinzuzuaddicren. Um dies auszufiih-
Resultat in den Schau- g,
lochern des vorderen Zihlwerks (Produkten-
zihlwerks) aus, und zwar mittels der iiblichen
Nullstellschienen 58, 1Bt dagegen das Resultat

Nun stellt man mittels der Stell-
rider 4 den ersten Faktor 31 des zweiten

Produktes ein und kurbelt erst zweimal, tiickt |
dann das Lincal 25 um eine Stelle nach rechts

und kurbelt noch einmal, worauf auf Grund &
der schon vorbeschriebenen Arbeitsweise des
Getriebes im vorderen Zihlwerk das LEinzel-
produkt 31 x 12 =372 und im hinteren Ziihl- 5
werk die Summe der beiden Produkte

N

17X 25%x 6=2550
3IX 12 = 372
Zusammen 2 22

erscheint.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine nach System Thomas
mit je einem Zihlwerk fiir Einzelprodukte
und Produktensummen, die durch wihrend
der Zehnerschaltung selbsttdtig ausgeriickte
Kupplungsorgane miteinander {7 gekuppelt #
werden konnen, dadurch gekennzeichnet, &
dal als Kupplungsorgan radial verschwenk-
bare Zahnrider (z1) dienen, welche mit |
auf den getrennten Zihlwerksachsen (3, 5) g
sitzenden Zahnridern (13, 14) “gleichzeitig &
in und auBler Eingriff gebracht werden,
was durch auf der nichstfolgenden Schalt- &
walzenachse (1) festsitzende Nockenschei-
ben (23) geschieht, welche auf ein Quer-
stiick (24) der das Zahnrad (21) der vor- #
hergehenden Zahlenstelle tragenden Arme i
(22) einwirken und dadurch ein Heben
und Senken der lose um die Achse (1)
drehbaren Arme (22) nebst Ridern (21)1
verursachen.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB die verschieb-
baren Kupplungszahnrider (13) auf der
Achse (3) durch Arme (20) mit einer ge-
meinsamen Welle (19) in Verbindung stehen,
dic durch ecinen Arm (18) und Lenker (17)
an einen Hebel (16) angeschlossen ist, durch
dessen  Verstellen die Réder (13) in und
auller Bereich der verschwenkbaren Kupp-
lungsrider (21) gebracht werden kénnen,
um nach Bedarf das Zihlwerk fiir Pro-
duktensummen von dem Zihlwerk fiir die
Einzelprodukte ganz trennen zu kénnen.
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Abb. 7. KL.42m Gr. 9
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