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Rechenmaschine mit zwei oder mehreren Resultatzihiwerken und gegeniiber gezahnten

Antriebsorganen verschiebbaren Schaltrddchen zum Antrieb der Zahlwerke.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 12. Januar 1913 ab.

Vorliegende Erfindung bezieht sich auf eine
Rechenmaschine mit zwei oder mehreren Re-
sultatzahlwerken und gegeniiber gezahnten
Antriebsorganen verschiebbaren Schaltradchen
sum Antrieb der Zihlwerke und besteht in
einer besonderen Einrichtung, um die ord-
nungsgemifBe Schaltung der beiden Zahlwerke
von einer einzigen Reihe von gezahnten An-
triebsorganen aus zu gewihrleisten. Bei be-
kannten Maschinen dieser Art wird das hier-
bei auftretende Problem der unabhingigen
Zehnerschaltung in den beiden Resultatwerken
unter Verwendung von einseitig wirkenden
Gesperren in dem Antriebsmechanismus fiir
jedes der beiden Resultatzihhwerke erreicht.

“GemiB vorliegender Erfindung wird das
Problem in der Art geldst, daB fiir eine peri-
odische Entkupplung des einen Zahlwerks von
den durch die gezahnten Antriebsorgane in
Umdrehung versetzten Schaltradwellen Sorge
getragen wird. Dadurch wird ermoglicht, daB
das eine Resultatzihlwerk in der bei gewohn-
lichen Thomasmaschinen sonst iiblichen Weise
auch Dbeziiglich der Zehnerschaltung durch
Drehung der Schaltrddchenwellen unmittelbar
geschaltet werden kann. Es bedarf also nur
fiir das zweite Resultatwerk der Vorsehung
cines ein- und ausriickbaren Getriebes. Dieses
muB aber ohnehin vorhanden sein, wenn die
Anderung der Schaltungsrichtung der Zahl-
werke durch blofe Umkehrung der Bewe-
gungsrichtung der gezahnten Antriebsorgane
erfolgen soll. Im letzteren Fall gestaltet sich
daher die I.6sung des Problems der unabhén-
gigen Zehnerschaltung in den beiden Resultat-

zihlwerken ganz besonders einfach, da nur
Organe fiir die periodische Entkupplung des
sweiten Resultatziihlwerks von der antreiben-
den Schaltridchenwelle notig sind, um mit der
Maschine in beiden Resultatzihlwerken voll-
kommen zuverlissig und unabhingig vonein-
ander rechnen zu konnen.

Eine beispielsweise Ausfithrungsform einer
Rechenmaschine der vorgenannten Art ist auf
den beiliegenden Zeichnungen dargestellt.

Fig. 1 ist ein Grundrif eines Teiles der
Rechenmaschine, von welcher die Deckplatte
abgenommen ist.

Fig. 2 ist ein vertikaler Schnitt durch dic
Maschine. :

Fig. 3 veranschaulicht die Vorrichtung zur
Zehneriibertragung in einem Schnitt nach der
Linie I-I der Fig. 1.

Fig. 4 ist ein Schnitt nach der Linie II-11
der Fig. 1.

Fig. 5 zeigt den beweglichen Deckelteil oder

~ das Lineal der Maschine, wobel angenommen

ist, daB die Zahlenscheiben an einer durchsich-
tigen Deckelplatte befestigt sind.

Fig.6 und 7 zeigen im Grundril und in
Seitenansicht eine neue Form eines Stufen-
zylinders. :

Die Stufenzylinder sind mit 1 bezeichnet.
Dieselben sitzen fest auf drehbaren Wellen 2,
welche mit ihren entgegengesctzten Enden in
Platinen 3 und 8 gelagert sind. Die Platinen 4
bis 7 bilden die Triger fir weitere Maschinen-
clemente. 9, 10 und 11 sind Zehnerschaltarme,
um die Zehneriibertragung von einer Zahlen-
«cheibe oder Zahlenrolle zur Zahlenrolle nachst-
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sultatwerks der Maschine dienen.

hoherer Ordnung in den drei Zahlwerken der
Maschine zu bewirken. 12 sind Wellen, die
parallel zu den Stufenzylindern 1 gelagert sind
und auf einem Vierkantabschnitt verschieb-
bare Schaltrdadchen 13 tragen, die in die Ver-

aufeinanderfolgend zu bewirken. Der paar-
weisen Anordnung der Zchnerschaltarme ent-
sprechend sind auch die Kurvenflichen der
Kurvenscheiben 32 symmetrisch ausgebildet,

- um die die Zchnerschaltarme tragenden Mui-

zahnung der Stufenzylinder 1 einzugreifen .

vermogen. 14 sind Gleitmuffen, welche auf

zylindrischen Absehnitten der Wellen 12 sit--

zen, und von denen jede ein Sperrad 15 mit
bogenformigen Randausschnitten, ein Zehner-
ibertragungsrad 16 -und ein Schaltrad 17

fen unabhingig von der Schaltrichtung jedes-
mal auszuriicken, sobald der Zehnerschaltarm

- iiber die Schaltlage hinaus gedreht ist.

trigt, welches letztere die Zahlenscheiben des- |

jenigen Zihlwerks antreibt, welches die An-
zah] der Kurbelumdrehungen bzw. der Stufen-
zylinderumdrehungen der Maschine anzeigt.
Auf jeder Welle 12 sitzen fest ein Zehneriiber-
tragungsrad 18 mit Sperrad 19 mit bogenfor-
migen Randausschnitten und ein Zahlenschei-
benantriebsrad 2o0. Die Réader 18, 19 und 20
entsprechen den Ridern 16, 15 und 17 und be-
tatigen das sogenannte erste Resultatwerk der
Maschine.
zeichnet, welche verschiebbar auf jeder Welle
12 sitzen und zum Antrieb des zweiten Re-
23 ist das
Zehneriibertragungsrad fiir das zweite Resul-
tatwerk und 24, 25 ein zweites Antriebsriader-
paar fur das zweite Resultatwerk der Ma-
schine,
an einer auf der Welle 12 drehbaren Muffe.
20 ist ein Balken zwischen den
und 7, an welchem Vorgelegerider 27 gelagert
sind, die in Eingriff mit den Réidern 22 zu
treten vermogen. 28 sind Réader, welche dreh-
bar an der Platte 8 sitzen und sich in dauern-
dem Eingriff mit den Radern 25 befinden.

29 sind Stangen, welche unterhalb und
etwas seitlich versetzt von den Wellen 2 lie-
gen. Auf den Stangen 29 sitzen Gleitmuffen
30, welche mit Gabeln 31 versehen sind, die
in Nuten von Kurvenscheiben 32 eingreifen,
welche verschiebbar auf den Wellen 2 sitzen,

' zeichen 38 versehen.

Jede MMuffe 30 ist mit zwei Nuten 34, 35
verselien, in welche Schieher 36 einzugreifen
vermogen. 37 sind Federn, welche dic Schie-
ber 36 in ihrer Ruhestellung zu halten streben.
Die Schieber 36 sind Bestandteile des Zehner-
iibertragungsmechanismus, Die Zahlenrollen
der drei Zihlwerke sind mit dem Bezugs-
39 sind Schaltzidhne,

. welche fest an den Wellen der Zahlenrollen 38

sitzen und die Einstellung der Schieber 36 bei
jedesmaligem Ubergang der Zahlenscheibe aus
der Neunstellung in die Nullstellung und um-

. gekehrt bewirken, welche der Zehnerschaltung

Mit 21 und 22 sind Rider be- !

voraufgeht. 40 sind Offnungen in den Schie-

© bern 36, welche von den Muffen 30 durchsetzt

werden. 41 sind Federn, welche gegen die

. Muffen 30 driicken und dieselben dauernd in

Die Réder 23, 24 und 25 sitzen fest .

Platten6 '

Anschlagstellung mit den Schiebern 36 zu
halten streben, wobei gleichzeitig die Schieber
mit den Ridndern ilirer Locher 4o in die Nuten
34 oder 35 der Muffen hincingepreBt werden.

Die Zahlenrollen 38 jedes Zahlwerks sind in
fester Verbindung mit Zahnridern 42. Die
Zahnrader 42 des Umdrehungszihlwerks und

. des ersten Resultatwerks befinden sich in dau-

und von denen je eine mit einem Zehnerschalt-
arm bzw. Schaltarmpaar g, 10, 11 verbunden °

ist. 33 sind Anschlagstifte, welche fest an
dem Maschinengestell sitzen und in Anlage
mit den Kurvenflichen der Nockenscheiben 32
zu treten vermogen. Die Zehnerschaltarme g,

10, 11 sind in bekannter Weise paarweise an-

geordnet, wie namentlich aus Fig. 3 und 7 er-
sichtlich ist. Von den beiden Armen jedes
Zehnerschaltarmpaars tritt je nach der Schalt-
richtung der eine oder der andere in Funktion.
Die Arme auf den nebeneinanderliegenden
Wellen der Maschine sind gegeneinander ver-
setzt, so dafl die Winkel, welche sie mitein-
ander einschliefen, von den niederen Zahlen-
stellen nach den héheren hin allmihlich ab-
nehmen, um unabhingig von der Drehrichtung
der Schaltwellen die Zehnerschaltungen von
den miederen nach den héheren Stellen hin

| wellen gestattet.

erndem Zahneingriff mit den Zahnridern 17
und 20 auf den Wellen 12. Die Zahnrider 42
der Zahlenrollen 38 des zweiten Resultatwerks
sitzen an Gleitmuffen auf den die Zahlen-
rollen tragenden Wellen. Diese Gleitmuffen
tragen auBerdem Zahnrider 42’. Mit 43
ist eine Schiene bezeichnet, welche in Ein-
griff mit allen die Zahnriderpaare 42, 42’ des
zweiten Resultatwerks {ragenden  Gleit-
muffen steht und die gleichzeitige achsiale
Verschiebung der Gleitmuffen auf den Trag-
Eine solche Verschiebung

' der die Réiderpaare 42,42’ tragenden Gleit-

muffen hat die Wirkung, daB entweder die
Réader 42 in Eingriff mit den Ridern 21 oder
die Réder 42’ in Eingriff mit den Ridern 27
treten, so dafl die Zahlenrollen 38 des zweiten
Resultatwerks entweder in der einen Richtung
durch den Eingriff der Rider 42 und 21 oder
in entgegengesetzter Richtung durch den Ein-

- griff der Rédder 42’ in die Rider 27 gedreht

werden. Die Schaltrichtung des zweiten Zih!-
werks kann durch blofie Verschiebung der
Zahnraderpaare 42, 42’ in dem Lineal der Ma-
schine gedndert werden. Um eine Zehner-
schaltung in beiden Zihlwerken unabhingig
voneinander vornehmen zu konnen, sind Ein-
richtuagen vorgesehen, um das zweite Resul-
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tatzihlwerk von dem ersten Resultatzahlwerk
der Maschine bei jeder Umdrehung der Kur-
hel bzw. der Stufenzylinder wihrend eines
Zeitraums zu entkuppeln, wo die Zehneriiber-
tragung in demn ersten Zihlwerk erfolgt. Diese
Mittel zur Entkupplung des zweiten Zihl-
werks von dem ersten Zihlwerk bestehen in
folgendem:

An der Platte 0 befinden sich Fihrungs-
stiicke 44, welche verschiebbare Zapfen 46
tragen, um welche Federn 45 herumgelegt
sind. Jeder Zapfen 46 ist mit einem Arm 47
versehen, der in eine ringformige Nut zwi-
schen den Radern21 und 22 eingreift. Das
freie Ende jedes Zapfens 46 tridgt cine Rolle
48, die sich gegen die Kurvenfliche einer Nok-
kenscheibe 49 anlegt, welche fest auf der
Welle 2 sitzt. Bei Drehung der Welle 2 wer-
den die Rider 21 und 22 periodisch auf ihrer
Tragwelle 12 verschoben durch das Zusam-
menwirken der Nockenscheibe 49 mit der
Rolle 48 auf detn Stift 46, so daB bei jeder
Umdrehung der Welle 12 die Rader 21,22
aufler Eingriff mit den Radern 42 bzw. 27 ge-
langen wahrend eines Zeitraums, in welchem
eine Zehneriibertragung in dem ersten Zahl-
werk eintreten kann. Das zweite Zahlwerk

‘ist mit den Wellen 12 nur so lange gekuppelt,

als Dei. jeder Drehung der Antriebskurbel der
Maschine die Schaltrider 13 sich in Eingriff
mit den Stufenzylindern befinden. Bei wei-
terer Drehung der Wellen 12 wird die Kupp-
lung zwischen diesen Wellen und den Zahlen-
scheiben des zweiten Zahlwerks gelost, so dal}
die Zehneriibertragung im zweiten Zahlwerk
unabhiangig von der Zehneritbertragung im
ersten Zahlwerk vor sich gehen kann.

Das Zehneriibertragungsrad 23 des zweiten
Zihlwerks ist frei drehbar auf der Welle 12,
so daBl die Welle 12 keine Drehung erfahrt,
wenn eine Zehnertibertragung im zweiten
Zahlwerk erfolgt, wiahrend im ersten Resultat-
werk die Zehnertibertragung mit einer Dre-
hung der Wellen 12 verbunden ist. 50 und 51
sind Zahnradpaare, welche an Gleitmuffen sit-
zen, die auf den Wellen der Zahlenrdder oder
Zahlenrollen des zweiten Resultatwerks ver-
schiebbar sind. Die Gleitmuften der Zahnrad-
paare 50, 51 des zweiten Zihlwerks werden
samtlich von einer Schiene 52 (Fig. 3) erfafit,
die durch Bolzen 53 mit der Schiene 43 in\Ver-
bindung steht. Zwischen den Schienen 32
und 43 befindet sich eine Fihrungsplatte 54
ftr die Bolzen 33, um welche letzteren Schrau-
benfedern 55 herumgelegt sind, die sich mit
ihrem einen Ende gegen die Schiene 43 und
mit dem anderen gegen die Iithrungsplatte 54
stiitzen. 356 und 36’ sind zwei drehbare Arme,
die durch eine Stange 38 miteinander verbun-
den sind und durch einen Handhebel 57 ge-
dreht werden konnen. so daf dic Schiene 43

entgegen der Spannung der Federn 55 vorge-
schoben oder fiir die Riickkehr in die Ruhe-

- lage unter dem Einfluf der Federn 55 frei-

gegeben werden kann. Je nach der Einstel-
lung des Handhebels 57 und der Schiene 43
werden entweder die Rader 21 und 42 oder dic
Rider 27 und 42’ miteinander gekuppelt. oder
es werden in einer Zwischenstellung die Réder
des zweiten Zihlwerks ganzlich von den Ra-
dern der Antriebsvorrichtung entkuppelt. Die
vollige Entkupplung der Zahlwerksrader von
dem Antriebsmechanismus ermoglicht eine Be-

© tatigung des Nullstellmechanismus des zweiten

Zihlwerks ohne Anheben des Lineals der Ma-
schine von seiner Unterlage. Die Verschie-

* bung der Schiene 43 vermittels des Hand-

hebels 57 und damit in Zusammenhang der
Rider 42, 42" des zweiten Resultatwerks hat
zugleich die Verschiebung der Schiene 52 zur
Folge, welche ihrerseits die Rader 50, 51 mit-
nimmt. Es findet daher die Zehnertibertra-
gung im zweiten- Zihlwerk immer in dem-

. selben Drehsinn statt, in welchem die Schal-

tung der Zahlenrollen je nach der Einstellung
auf Addition oder Subtraktion erfolgt.

Die verschiebbare Anordnung der Rader 42,
welche im vorstehenden fiir das zweite Resul-
tatwerk niher erliutert ist, kann auch fir das

" erste Resultatwerk und fiir das Kurbelumdre-

hungszdhlwerk der Maschine Anwendung
finden. [Eine derartige verschiebbare Anord-
nung der Zihlwerksantriebsrider bietet den
Vorteil, daB die Entkupplung der Rader 42
der letztgenannten beiden Zihlwerke von den
Rédern 17 und 2o die Nullstellung der Zahlen-
rollen auch fiir diese beiden Zihlwerke ohne
Anheben des Lineals ermoglicht.

Die Gesamtwirkungsweise der Maschine ist
wie folgt:

Angenommen, es soll in beiden Resultat-
werken, wie es der in Fig. 5 angegebenen Stel-
lung des Hebels 57 entspricht, addiert oder in
beiden Resultatwerken gleichzeitig subtrahiert
werden. Man stellt dann in der bei Thomas-
maschinen iiblichen Weise die Schaltradchen
13 ein und dreht, je nachdem man addieren
oder subtrahieren will, nach rechts oder links
herum.

Solange die Schaltradchen13 in Eingriff
mit der Verzahnung der Stufenwalze 1 sich
befinden, erfolgt durch Vermittlung der un-
drehbar auf den Wellen 12 sitzenden Schalt-
rader 20 und 21 ein Antrieb der Zihlwerk-
schaltrader 42 und damit eine der Schaltbewe-
gung der Schaltridchen 13 entsprechende
Fortschaltung der zugehorigen Ziffernrollen
38. Eine Fortschaltung des Quotientenzidhl-
werks erfolgt hierbei nicht, da das Antriebs-
zahnrad 17. welches diesem zugeordnet ist,
fest mit der Muffe 14 verbunden ist, die auf
cinem zvlindrischen Abschnitt der Welle 12
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lose drehbar sitzt. Wenn die Schaltwalzen 1

so weit gedreht sind, daB das mit Zihnen be-

setzte Walzensegment an dem Schaltridchen
13 voriibergegangen ist, so daf beim weiteren
Drehen der Schaltwalzen nur noch Zehner-
schaltungen in I'rage kommen, erfolgt cine
Entlkupplung des zweiten Resultatwerks von
der Schaltradchenwelle 12.
durch zustande, dafi durch Auflaufen der Rol-
len 48 auf die Kurven 49 die Schaltrider 21
aufler Eingriff mit den ihnen zugeordneten
Schaltradern 42 gebracht werden.

Wenn dann eine Zehnerschaltung im ersten
Resultatwerk crfolgt, so beeinflufit diese das
zweite Resultatwerk nicht. :

Die Zehnerschaltungen in den beiden Re-
sultatwerken und auch im Quotienten-
zahlwerk erfolgen in der Weise, daB beim

I

i

Diese kommt da- !

Voriibergang des Zahnes 39 einer Zahlen- |

rolle an dem Schieber 36 dieser verschoben
wird entgegen der Wirkung der Feder 37,

so daBl die Muffe 30 unter der Wirkung der
- hung der Schaltwellen 12 herbeifiihrt, dann

I'eder 41 vorzuschnellen vermag und dabei
vermittels der Gabel 31 die Schnecke 32
aufe der Welle 2 verschiebt, so daB der mit
dieser verbundene Zehnerschaltzahn g bzw. 10
bzw. 11 in die Arbeitsstellung gegeniiher dem
zugeordneten Schaltrad 16 bzw. 18 bzw. 23
gelangt. Diese Vorginge finden bei beiden
Resultatwerken und auch beim Quotienten-
zahlwerk gleichmiBig statt. Wenn dann beim
Weiterdrehen der Schaltwalzen dic Zehner-
schaltzahne zum Eingriff in die ihnen zuge-
ordneten Schaltrider gelangen, dann erfolgen
Zehnerschaltungen, und zwar die Zehnerschal-
tungen im Quotientenzihlwerk unter einfacher
Drehung der Muffen 14 auf den Wellen 12,
diejenigen im ersten Resultatwerk unter Dre-
hung der Schaltwellen 12 vermittels der fest

bereitung einer neuen Zehnerschaltung die
Schieber 36 durch die Zihne 39 wieder zu-
rickgeschoben werden und ein Vorschnellen
der Muffen 30 gestatten.

Infolge der doppelten Anordnung der
Zehnerschaltzihne g, 10, 11 findet eine Zehner-
schaltung im richtigen Sinne sowohl bei
Rechts- als auch bei Linksdrehung der Schalt-
wellen 1 statt.

Wenn die beiden Resultatwerke in ent-
gegengesetztem Sinne geschaltet werden sol-

len, dann wird der Hebel 57 aus der in Fig.5 #
dargestellten Lage entgegengesctzt der Rich- '
tung des Uhrzeigers gedreht, wobei die Rider ‘7
24 und 50 und 21 und 42 auBer Eingriff mit- “§

cinander gelangen, wihrend die Rider 51 mit

den Zwischenridern 28 und die Rider 42’ mit - 4

den Zwischenridern 27 in Eingriff gelangen.
Wenn jetzt zur Ausfithrung einer Rechen-
operation die Schaltwalzen 1 gedreht werden
und ihre Drehung durch Eingriff ihrer Ver-
zahnung in die Schaltridchen 13 eine Dre-

wird diese Schaltwellendrehung auf die Zah-

lenrollen des zweiten Resultatwerks in umge-

kehrter Richtung {ibertragen wie auf die Zah-
lenrollen des ersten Resultatwerks, da die
Ubertragung nicht direkt durch die Rider 21,
sondern indirekt durch die Réder 2z unter
Vermittlung der Zwischenrider 27 erfolgt.

Ebenso erfolgt auch die Zehnerschaltung in
umgekehrtem Sinne, da eine auf die Rider 23
ausgeiibte Zehnerschaltbewegung nicht durch
die Rider 24 unmittelbar, sondern durch die
Réder 25 unter Vermittlung der Zwischen-
rader 28 bewirkt wird.

Die Entkupplung des” zweiten Resultat-

- werks von der Schaltwelle 12 nach Vorbeigang

auf  ihnen sitzenden Zahnrider 18 und die-

jenigen im zweiten Resultatwerk vermittels
der drehbar auf der Schaltwelle 12 sitzenden
Riéder 23, 24 und der undrehbar auf den Zah-
lenrollenwellen des zweiten Zihlwerks sitzen-

des zweiten Zdhlwerks auf die genannte Weise
ist dabei durch die Entkupplung der Zahn-
rader 42,21 wihrend der Dauer der Zehner-
schaltung ermdglicht. Wenn die Zehnerschal-

‘tungen beendigt sind, erfolgt durch die Wir-
kung der Nockenscheiben 49 eine Wieder-

ankupplung des zweiten Resultatwerks an die
Schaltwellen 12.

Die Riickfithrung der Schieber 36 nach
jedesmaliger Zehnerschaltung erfolgt in jedem
Zahlwerk dadurch, daB die Schnecken 32 der
Zehnerschaltzihne durch Eingriff mit den
Stiften 33 in ihre Ausgangsstellung zuriick-
geschoben werden, worin sie dann durch Ein-
schnappen der Schieber 36 in die Nuten 35
so lange festgehalten werden, his hei der Vor-

-den Réder 50. Die Drehung der Zahlenrollen

des mit Zihnen besctzten Segments der
Walze 1 an den Schaltridchen 13 erfolgt in
derselben Weise wie in dem oben beschrie-
benen FFall, dafl die beiden Resultatwerke in
gleichem Sinne geschaltet werden.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit zwei oder meh-
reren Resultatzidhlwerken und gegeniiber
gezahnten Antriebsorganen verschiebbaren
Schaltradchen zum Antrieb der Zahlwerke,
dadurch gekennzeichnet, daB dieselbe mit
einer Einrichtung versehen ist, um das
eine Zahlwerk von dem anderen wihrend
derjenigen Zeit zu entkuppeln, wihrend
welcher in demselben Zehnerschaltungen
erfolgen kénnen.

2. Rechenmaschine nach Anspruch i,
dadurch gekennzeichnet, daB auf den Zah-
lenrollenachsen des zweiten Zihlwerks
Zahnraderpaare (42, 42") achsial verschieh-
bar. aber undrchbar angeordnet sind,
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welche je nach ihrer Stellung von den
Schaltwellen (12) der Maschine entweder
direkt oder durch Vorgelege (22,27) an-
getrieben werden, wobei in ciner gewissen
Stellung der Riderpaare keines ihrer
Rider in Eingriff stcht, so dall in dieser
Zwischenstellung das zweite Zihlwerk
vollig ausgeschaltet ist.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1 mit
die Schaltridchen antreibenden Stufenwal-
zen, dadurch gekennzeichnet, dafi die den

Zihlwerksscheiben des zweiten Zdhlwerks |

zugeordneten Wechselgetriebe achsial ver-
schiebbare Triebrader (21, 22) bhesitzen,
welche durch Nockenscheiben (49) derart
in Abhingigkeit von der Drehbewegung
der antreibenden Stufenwalzen (1) ge-
steuert werden, daf§ bei jeder Drehung der
Stufenwalzen, unabhingig von ihrer Dre-
hungsrichtung, das zweite Zahlwerk von
dem Maschinenantrieb selbsttitig entkup-
pelt wird, sobald die Schaltradchen (13)
auBer Eingriff mit der Verzahnung der
Stufenwalzen gelangen.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
gekennzeichnet durch eine Einstellvorrich-
tung (43, 52, 53) fiir die beiden Sitze von
Wechselgetrieben des zweiten Zihlwerks,
durch welche dieselben derart in Abhdn-
gigkeit voneinander eingestellt werden,
daf bei Einstellung des einen Satzes von
Wechselgetrieben (42, 42) fiir die Zahl-
werksschaltung in der einen Richtung zu-
gleich der Wechselgetriebesatz fiir die
Zehnerschaltung (50,51) selbsttitig so
eingestellt wird, daBl dic Zehnerschaltung
in der gleichen Richtung erfolgt.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafl die auf den
Achsen der Zahlenrollen (38) sitzenden
Ubertragungsrider (42, 42') fir die ver-
schiedenen Zihlwerke achsial verschieb-
bar, aber gegen Verdrehung gesichert an-
geordnet sind, zum Zwecke, eine Entkupp-
lung siamtlicher Zihlwerke von den An-
triebsorganen der Maschine herbeifiihren
zu konnen und dadurch eine Verschiebung
des die Zahlenrollen tragenden Lineals so-
wie eine Nullstellung der Zahlenrollen
ohne Aufheben des Lineals zu ermog-
lichen. .

0. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafl die Zehner-
schaltarme (9, 10, 11) mit Gleitmuffen
(30) gekuppelt sind, welche unter dem
EinfluB von Schiebern (36) stehen, die
derart von den an den Zahlenscheiben (38)
sitzenden  Schaltzihnen (39) gesteuert
werden, daB Dbei jedem Ubergang einer
Zahlenscheibe aus der Neunstellung in die
Nullstellung und umgekehrt der Schieber
(36) eine Verstellung erfihrt, welche eine
solche Verschiebung der ihm zugeordneten
Gleitmuffe (30) zur Folge hat, daf der mit
der Gleitmuffe gekuppelte Zehnerschaltarm
(9, 10, 11) in die Arbeitsstellung gelangt,
in welcher er eine Zehnerschaltung zu be-
wirken vermag, unter gleichzeitiger Vor-
sehung von mit den Antriebsorganen (1)
der Maschine gekuppelten Nockenscheiben
(32) zur Rickfithrung der Zehnerschalt-
arme (9, 10, 11) und der mit ihnen ge-
kuppelten Gleitmuffen (30) in die Ruhe-
stellung.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.

RERLIN, GEDBRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREL
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