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Addiermaschine.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 25.September 1913 ab.

Die Erfindung ‘bezieht sich auf Addier- '
maschinen, bei denen ein Schwingglied bei |
seiner Bewegung in der einen Richtung mehrere |
Stellhebel so betdtigt, daB die Zihlrdder ent- |

sprechend dem zu addicrenden Betrage ge-
dreht werden, wihrend es bei seiner Zuriick-
bewegung die Ubertragungsvorrichtung betitigt.

GemdB der Erfindung hilt das Schwingglied
eine Platte und eine Stange unterstiitzt, von
denen die genannte Platte die eingestellten

. Stellhebel wihrend der Addierarbeit nach der
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Normallage zuriickfithrt und wobei die genannte
Stange in der Zwischenzeit unwirksam ver-
bleibt. Sind keine Stellhebel verstellt worden,
so fithrt die Platte die Zihlrdder nach der Null-
stellung zuriick, wobei die verschiedene Arbeits-
weise dieser Platte durch die jeweilige Lage
der Stellhebel bestimmt wird.

In der Zeichnung ist ein Ausfiihrungsbeispiel

i werden.

in einem Gehduse 20 angeordnzt, dessen Grund-
platte 2r auf Puffern 2z ruht. In diesem Ge-
hdaase ist ein Rahmen 23 befestigt, der die
einzelnen Teile trigt. Die dargestellte Maschine
besitzt 7 Zahlenreihea (Fig. r und 3), es kénnen

40

aber auch mehr oder weniger Reihen verwendet -

Da ein groBer Teil der einzelnen
Organe in jeder Reihe identisch ist, sollen diese
im folgenden nur fiir eine Reihe beschrieben
werden.

Einstellvorrichtung.

Zu jeder Reihe gehort ein Zahlenrad 24 mit
cinem Zahnrade 25 und einem Sperrade 26.
Das Zahnrad 25 greift in ein Zahnrad 27, an
dem ein Sperrad 28 gebildet ist (Fig. 13 und 14)
und das auf einer sich quer durch das Gehiuse

- erstreckenden schwingbaren Welle 29 drehbar

der Erfindung dargestellt. Es zeigt Fig. I eine |
. Stellhebel 30 (Fig. ) drehbar befestigt, der
Normalstellung, Fig. 2 einen senkrechten Schnitt

Ansicht der Maschine mit allen Teilen in der

nach 2-2 der Fig. 3, Fig. 3 einen Schnitt nach 3-3
der Tig. 2, Fig.4 einen Schnitt nach 4-4 der
Fig. 3, wobei ecinige Teile abgebrochen dar-
gestellt sind, Fig. 5 einen Schnitt nach 5-5 der
Fig. 3, Fig. 6 cinen Schnitt nach 6-6 der Fig. 3.
Fig. 7 ist cine Ansicht der Zentrierplatte fiir
die Zahlenrdder, Fig.8 eine Schnittansicht

cines Teils des zum Einstellen, Ubertragen und

Riickstellen dienenden schwingenden Rahmens,
Fig. g cine Ansicht eines der Stellhcbel. Fig. 1o
zeigt eine der Ubert1'agungsvorrichtungcn und
die benachbarten Teile.
Einzelheiten.

Die cinzelnen Teile des Mechanismus sind

Fig. 11 bis 15 zcigen

angeordnet ist. Auf dieser Welle ist ferner
neben jedem Zahnrade 27 cin scheibenférmiger

einen federnden Arm 31 besitzt, der am Ende
mit einer Abbiegung 32 verschen ist, die als
Sperrklinke dient und mit dem Sperrade 28

- zwecks Drehung des Zahnrades 27 zusammen-

greift. Der Stellhebel ist ferner mit einem
Arm 329 versehen, der durch einen Schlitz in
der Zallenplatte 33 des Gehduses 20 greift
(Fig. 1), und an dem ecin Griff 34 abnehmbar
befestigt ist, in dem sich eine Offnnug 35 be-
findet, durch die die Zahlen der Zahlenplatte 33
sichtbar sind. Die Bauart der Zahlenplatte
an sich ist bereits bekannt. Der Stellhebel ist
am Umfange mit eciner Aussparung 36 ver-
sehen, tiber der, wenn sich der Stellhebel in

. der Nullstellung  befindet, ein Arm 37 mit
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cinem Nocken 37% steht, der an einer unter
Federwirkung stehenden Klinke 38 gebildet ist,
die drehbar auf der die Zahlenrdder tragenden
Welle 39 angeordnet ist (Fig. 4).
Reihe addierte Betrag ist durch das MaB be-
stimmt, um das das {iber die Zahlenplatte
hinausragende Ende des Stellhebels angehoben
wird.  Bei dieser Drehung des Stellhebels
gleitet seine Sperrklinke 32 iiber das Sperr-
rad 28, da dieses an der Riickwirtsdrehung
durch einen in das Zahnrad 27 singreifenden,
auf einer Querwelle 64 drehbaren Sperrarm
gehindert wird. Beim Anheben des Stellhetels
wird ferner die Klinke 38 angehoben, da die
Kante 39 des Stellhebels auf ibre Nocken-
fliche 374 driickt, und die Klinke 38 hebt
wiederum die Platte 41 an, die drehbar auf
der Stange 42 sitzt, die sich durch alle Reihen
erstreckt.  Diese Stange 42 ist mit einem
Rahmen 43 fest verbunden, der auf der Welle 29
drehbar angeordnet und mit einem sich nach
aullen erstreckenden Arm 44 versehen ist, an
dem ein Handgriff 45 befestigt ist (Fig. 1 und 2).
Wenn die Platte 41 auf diese Weise angehoben
wird, bewegt sich ein Vorsprung 46 dieser
Platte (Fig.7) iiber die AuBenfliche einer
Fihrung 47 (Fig.5). Wenn ein Stellhebel auf
die Zahl eingestellt worden ist, die in der be-
treffenden Reihe addiert werden soll, und die
Platte 41 dabei angehoben worden ist, wird
mittels des Handgriffs 45 der Rahmen 43 ge-
dreht, wobei eine Platte 48, die sich {iber alle
Reihen erstreckt und am Rahmen 43 befestigt
ist, in die Stellhebel eingreift und alle ange-
hobenen Stellhebel in die Nullstellung zuriick-
dreht. Dabei drehen die Sperrklinken der
Stellhebel die Zahnrider 27, die ihrerseits die
Zahlenrdder 24 entsprechend der Einstellung
der betreffenden Stellhebel drehen. Wenn der
Rahmen 43 durch die Feder 43¢ in die Normal-
stellung zuriickgeschwungen wird, greift die
Platte 48, die an der hinteren Kante mit einer
Anzahl von Vorspriingen 49 versehen ist (Iig. 7),
mit den Sperrzihnen 26 der Zahlenrdder zu-
sammen und zentriert diese (Fig.4), so dal
die Zahlen genau in den Offnungen 50 des Ge-
hiuses erscheinen, durch die die von den
Zahlenrddern angezeigten Summen abgelesen
werden konnen. Diese Vorspriinge 49 haben
noch cine weitere TFFunktion. Jede Klinke 38

ist mit einem Nocken 38% versehen, mit dem !

ciner der Vorspriinge 49 zusammengreift, wenn
die Platte 48-in die Normalstellung zuriickkehrt,
wodurch die Klinke in die Normalstellung ge-
hoben wird (Fig. 2 und 4).
Rahmen 43 aus der Normalstellung ausge-
schwungen wird, konnen die Arme 37 der
Klinken 38 in denjenigen Reihen, in denen
keine Stellhebel angchoben worden sind, in
die Aussparungen 36 der Stellhebel cinfallen,
wodurch diese Stellhebel gesperrt werden, so

dal3 sic nur dann angchoben werden kénnen,
wenn sich der Rahmen 43 in der Nullstellung

. befindet,

Der in jeder ;

Ubertragungsvorrichtungen.

An jedem Zahnrade 27 ist eine Scheibe 51
befestigt, die mit mehreren Vorspriingen 52
versehen ist, deren Anzahl der Zahl der Zihne
dieses Zahnrades derart entspricht, daf fiir je
10 Zihne ein Vorsprung vorhanden ist (Fig. 4
und 5). Wenn das Zahnrad 27 um ro Zahne
gedreht wird, so greift ein Vorsprung 5z mit
einem Anschlage 53 zusammen, der an einem
unter Federwirkung stehenden Schieber 54 ge-
bildet ist, der auf einer Querwelle 55 drehbar
angeordnet ist (Fig. 10). Dieser Schieber 54 ist
mit einem T-férmigen Schlitz 56 versehen,
durch dessen einen Teil eine Querwelle 57
greift, auf der die Ubertragungsrader ange-
ordnet sind. Jedes Ubertragungsrad besteht
aus einem Sperrade 58 und einem Zahnrade 59,
das mit dem Zahnrade 27 der nichstfolgenden

| hoheren Reihe zusammengreift. Auf der Welle

| Fig. 4 gezeigten Lage.

ist ferner neben dem Ubertragungsrad ein
Deckel 60 (Fig. 11) angeordnet, an dem ein
Zapfen 61 sitzt, der in einen anderen Teil des
T-formigen Schlitzes 56 greift. In der Normal-
stellung befinden sich der Deckelschieber 54,
das Ubertragungsrad und der Deckel in der in
Wenn einer der Vor-
spriinge 52 mit dem Anschlage 53 des Deckel-
schiebers in Berithrung kommt, werden diese
Teile in die Stellung nach Fig. 1o bewegt, wo-
bei der Deckel 60 auf der Welle 57 gedreht
wird. Dieser Deckel verschlieBt in der Normal-
stellung eine Offnung 62 in einer Platte 63,
die auf der Welle 57 und auf der Welle 64 be-
festigt ist. Wenn sich der Deckel in der Schliel3-
stellung befindet, werden die spiralférmig an-
geordneten, unter Federwirkung stehenden Klin-
ken 65, die am unteren Ende des Rahmens 43
sitzen (Fig. 4), am Eingriff in die Zihne des
Sperrades 58 beim Riickgange des Rahmens 43
gehindert. Wenn sich dagegen der Deckel in
der Offenstellung befindet, greift eine Klinke 65

in das Sperrad 58 und dreht es um 1/, Um-.

drehung, wodurch das Zahnrad 27, das mit dem
Ubertragungsrad in Eingriff steht, um einen
entsprechenden Winkel gedreht wird.  Der
Deckel und der Deckelschieber werden beim
Abwirtsgange des Rahmens 43 bewegt, und
die Ubertragung erfolgt beim Riickgange. Der
Deckel muBl daher so lange in der Offenstellung

| gehalten werden, bis die Schaltklinken 65 Ge-

Wenn dagegen der |

legenheit gehabt haben, die Ubertragungsrider

| fortzuschalten. Dies geschieht durch den unter

Federwirkung stehenden Steuerhebel 66, der
auf einer Querwelle 67 angeordnet ist (Fig. 4).
Dieser Steuerhebel ist mit einem Flansch 68
versehen, der unter einen zweiten, am Deckel-
schieber 54 gebildeten Tlansch 69 greift, wenn
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der Deckelschiecber durch einen Vorsprung 52
verschoben worden ist (Fig. 4 und 10), und der
den Deckelschieber entgegen der Wirkung
seiner Feder festhilt, bis die Ubertragung er-
folgt ist. Der Steuerhebel kann entweder
durch den Rahmen 43 ausgelost werden, der
beim Riickgange mit einem Finger 70 des
Steuerhebels zusammengreift, oder mittels der
Platte 41, die auf einen an dem Steuerhebel 66
gebildeten Nocken 71 einwirkt. Die letzterce
Art der Auslosung erfolgt nur bei der Riick-
stellung.

Um wihrend des Ubertragens die Ubertra-
gungsrider gegen unerwiinschte Beeinflussung
zu sichern, ist eine Sperre 72 vorgesehen
(Fig. 12), die um einen Zapfen 73 auf der
Platte 63 drehbar angeordnet ist und unter der
Wirkung einer Feder 76 steht. Diese Sperre
ist mit einem Schlitz 74 fiir die Welle 57 und
mit einem Ansatz 75 versehen, der sich in
einem Schlitz 75¢ der Platte 63 bewegt und
mit dem Sperrade 58 des Ubertragungsrades
zusammengreift, wenn die Sperre entgegen der
Wirkung ihrer Feder durch die Klinke 65 be-
wegt wird, die an der Nockenfliche 77 der
Sperre angreift (Fig. 13). Diese Nockenfliche 77
ist linger als die Kante 62¢ der Offnung 62,
so daB die Sperre 72 noch einige Zeit in Ein-
griff mit dem Sperrade 58 gehalten wird, nach-
dem die Klinke 65 iiber die Offnung 62 hinweg-
gegangen ist. Dadurch werden die Sté8e auf
das Ubertragungsrad unschiddlich gemacht und
einc unbeabsichtigte Bewegung dieses Rades

durch die StéBe wverhindert. Die Nocken-
fliche 77 16st schlieBlich die Klinke von der

Ubertragungsvorrichtung, wenn die Riickbe-
wegung des Rahmens 43 fortgesetzt wird.

Riickstellvorrichtung.

Wenn alle zu addierenden Zahlen auf die
Zahlenrdder iibertragen worden sind und keine
weiteren Additionen vorzunehmen sind, stehen
simtliche Stellhebel in der Nullstellung, und
die auf den Zahlenrddern angezeigte Suymme
kann durch Ausschwingen des Rahmens 43
ausgeloscht werden.  Wenn sich sdmtliche
Stellhebel in der Nullstellung befinden, stehen
die Klinken 38 in der unteren oder Normal-
stellung, so daB die Platte 41 mit ithrem Vor-
sprunge 46 unter die Fithrung 47 treten kann
und bei Bewegung der Platte 41 mit den Vor-
sprilngen 52 an den Scheiben 51 zusammen-
greift, wodarch alle diese Scheiben und die
damit verbundenen Zahnrider in cine Stellung

gedreht werden, in der samtliche Zahlenrdder

auf Null stehen.

Vorrichtung zur Lésung der Stellhebel
: von der Einstellvorrichtung.

Beim praktischen Gebrauch von derartigen

Rechenmaschinen kommt es vor, dal der 4

-Zahnrad 27 und das Zahlenrad

| Rechner beim Einstellen der Stellhebel cinen

Fehler macht, und es ist wiinschenswert, dal}
ein solcher Fehler berichtigt wird, ohne dic
bereits auf den Zahlenridern angezeigte Summe
auszuloschen. Zu dicsem Zweck ist folgende
Vorrichtung angeordnet : Zwischen jedem Stell-
hebel und dem zugehorigen Zahnrade 27 ist
ein Ausloschebel 78 (Fig. 15) in Form einer
Scheibe auf der Welle 29 befestigt.  Die Welle
reicht druch das Gehduse hindurch und ist mit
einer Kurbel 79 (Fig. 3) versehen, mittels der
siec gedreht werden kann. Der Hebel 78 ist so
gestaltet, daB er zwischen die Klinke 32 des
Stellhebels 30 und das Sperrad 28 tritt, so
daBB, wenn der Hebel 78 entgegengesetzt zur
Uhrzeigerrichtung gedreht wird (Fig. 4), er die
Klinke vom Sperrade 16st. Durch Eingriff mit
einem Vorsprunge 8o am Stellhebel kann dieser
dann in die Normalstellung zuriickgedreht wer-
den, ohne daB3 das Sperrad 28 und damit das
mitgedreht
werden. Die Auslosehebel 78 werden fiir ge-
wohnlich in der Stellung nach Fig.2 und 4
durch eine Scheibe 81 gehalten, die an dem-
jenigen Ende der Welle 29 befestigt ist, das
der Kurbel 79 gegeniiberliegt. An der Scheibe 81
ist eine Feder 82 befestigt, deren anderes Ende
mit einem festen Teil des Rahmens verbunden
ist (Fig. 6).

Sperivorrichtung.

Wenn der Rechner dic Rechnung unter-
brechen muB, so ist es erwiinscht, dic Maschine
zu sperren, um deren unbefugte Benutzung
zu verhindern. Diesem Zweck dienen die im
folgenden beschriebenen Organe. Die Halte-
scheibe 81 ist mit einem Ansatz 83 versehen,
der mit einem Vorsprunge 84 am Maschinen-
rahmen zusammengreift (Fig.6). Wenn die
Welle 29 und die Auslosehebel 78 so gedreht
werden, dal die letzteren mit den Vorspriingen So
der in der Nullstellung befindlichen Stellhicbel
in Eingriff kommen, und wenn die Ausldsc-
hebel in dieser Stellung gehalten werden, so
konnen die Stellhebel nicht bewegt werden.
Um nun die Auslosehebel festzuhalten, ist ein
Sperrorgan 85 vorgesehen, das mit einem Vor-
sprunge 86 der Scheibe 81 zusammengreift,
wenn sich die Teile in der in Fig. 6 gestrichelt
dargestellten Lage befinden. Das Sperrorgan 85
ist an einem auf einer Schraube 88 drehbaren
Knopf 87 befestigt (Fig. 3). An ihm ist cine
geschlitzte Platte 89 angelenkt, an der cine
Fedcr go befestigt ist, die diese Platte 89 ent-
wedcr in der in Fig. 6 in vollen Linien oder in
der gestrichelt dargestellten Lage uud damit
das Sperrorgan 85 in einer sciner Grenzlagen
festhalt. Wenn die Scheibe 8t gedreht wird,
so greift ihr Arm gr mit einem Hebel 92 zu-
sammen, der mit einem Flansch g3 verschen
ist, der in der angechobenen Stellung cine IFort-
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setzung der Fithrung 47 fiir den Vorsprung 46
der Platte 41 bildet. Wenn der Hebel g2 an-
gehoben wird, so hebt er den Vorsprung 46 mit,
der verhindert, daB die Platte 41 mit den
Vorspriingen auf den Scheiben 51 zusammen-
greifen kann, wenn der Rahmen 43 ausge-
schwungen wird. Wenn diese Einwirkung aut
die Platte 41 erfolgen wiirde, so wiirde durch
eine Drehung des Rahmens 43 die Maschine in
die Nullstellung zuriickgeschaltet, trotzdem die
Stellhebel gesperrt sind.

Weitere Einzelheiten der Konstruktion.

Um einen Teilhub des Schwingrahmens 43 zu
verhindern, ist dieser am wunteren Ende mit
mehreren Rasten 94 versehen (Fig.2), in die
cine Klinke 93 eingreift, nachdem der Schwing-
rahmen den Abwirtshub begonnen hat. Diese
Klinke verhindert, daB der Schwingrahmen
zurlickschwingt, wenn er in die erste Rast g4
cingefallen ist, und ermdégilcht das Riick-
schwingen des Rahmens erst dann, wenn dieser
einen Vollhub ausgefithrt und der Lingsschlitz
g6 die Klinke passiert hat, so daB diese in
die Normalstellung zuriickschwingen kann. Die
Klinke wirkt nunmehr in der anderen Richtung
und verhindert, daB der Rahmen 43 nach
Beginn des Riickwirtsganges von neuem herun-
tergedriickt wird, ehe er diese Riickbewegung
vollendet hat.

Dic Vorspriinge 49 der Platte 48 sperren
durch Eingriff in die Sperrider 26 die Zahlen-
ricder und verhindern, da8 sie durch Einwirkung
auf die Stellhebel unabhingig von dem Schwing-
rahmen bewegt werden. -

Die Klinken 40, die mit den Zahnridern 27
zusammengreifen (Fig.2 und 4), sind so an-
geordnet, dafB ihre Enden 40% am Eunde des
Abwirtsganges des Schwingrahmens mit dessen
Hinterkante 43° zusammengreifen, wodurch die
Zahnrdder 27 und die Zahlenrdder festgehalten
werden,

Viele Teile der Maschine sind so angeordnet,
daB sic leicht vereinigt werden kénnen, indem
sic auf den verschiedenen Querwellen aufgereiht
werden, wodurch die Montage der Maschine
sehr erleichtert wird.

PATENT-ANSPRUCHE:

I. Addiermaschine mit einer Reihe von
Zéahlridern, die durch Stellhebel betitigt
werden, wenn letztere durch ein Schwing-
glied wihrend seiner Verschiebung beein-
flut werden, dadurch gekennzeichnet, dal
das Schwingglied (43) ein Organ (48) auf-

weist, welches bel seiner  Ausschwingung |

mit genanntem Gliede (43) alle eingesteliten
Stellhebel (30) nach der Normalstellung zu-
riickfithrt, und das, wenn keine Stellhebel
verstellt worden sind, die Zihlrader nach
der Nullstellung zuriickfithrt, wobei dicse

verschiedene Arbeitsweise dadurch bestimmt
wird, ob die Stellhebel sich in eingestellter
Lage oder Normalstellung befinden.

2. Addiermaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB das Schwing-
glied (43) mit einem Organ (41) versehen
ist, das durch irgendeinen eingestellten
Stellhebel (30) beeinfluBt werden kann, um
zu verhindern, daB dieses Organ (41) dis
Zahlrider nach der Nullstellung zuriick-
fiihrt und um eine Verschiebung dieser
Zihlrdder im Verhiltnis zu den Stellungen
der eingestellten Stellhebel (30) herbeizu-
fiihren.

3. Addiermaschine nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB der Schwing-
arm (43) wihrend seiner Riickdrehung die
Zahlrader (24) mittels einer Platte (48) ein-
stellt und mittels Schaltklinken (65) Uber-
tragungsvorrichtungen (59, 27) betitigt,
nachdem ein Deckel (60) durch einen Schie-
ber (54) verstellt worden ist. ;

4. Addiermaschine nach Anspruch 1 und 3,
dadurch gekennzeichnet, daB der Deckel-
schieber (54) mittels einer Scheibe (51) ver-
stellt wird, die mit mehreren Vorspriingen
(52) versehen ist, deren Anzahl in bestimm-
tem Verhdltnis zu der Anzahl der Zihne
des Rades (27) steht, das in das Zihlrad (24)
cingreift, so daBl der Deckelschieber in be-
stimmten Intervallen verstellt wird.

5. Addiermaschine nach Anspruch 1 und 4,
dadurch gekennzeichnet, daBl der Deckel-
schieber (54) nach der Betdtigung mit einem
Steuerhebel (66) zusammengreift, wodurch
die Ubertragungsvorrichtungen (59) wihrend
einer bestimmten Zeit zugingig werden,
worauf der Steuerhebel von dem Deckel-
schieber durch den Schwingarm (43) Dbel
dessen Riickdrehung gelost wird, wenn dic
Stellhebel betatigt worden sind, dagegen
durch Zusammengriff einer Platte oder
Stange (41) des Schwingarms (43) mit einem
Nocken (71) des Steuerhebels (66) am Ende
der ersten Schwingung des Schwingarms,
wenn dieser eine Loschung bewirkt.

6. Addiermaschine nach Anspruch 1 und 3,
dadurch gekennzeichnet, daf die Platte (48),
die die Zahlrader (24) einstellt, diese auch
sperrt, wodurch wverhindert wird, dafl dic
Zahlrdder gedreht werden, wenn versucht
wird, die Stellhebel unabhingig von dem
Schwingarm zu betitigen.

7. Addiermaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dall die Stellhebel
von dem mit den Zihlrddern (24) zusammen-
greifenden Zahnrade (27) durch ein Organ (78)
getrennt werden kénnen, so dal3 ein Fehler
korrigiert werden kann, ohne dall die auf
den Zihlridern eingestellte Summe ge-
loscht wird.
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8. Addiermaschine nach Anspruch 1, da- |

durch gekennzeichnet, daB die Stellhebel (30)
durch eine Sperrvorrichtung (85, 86, 87, 88)
festgestellt werden kénnen,

9. Addiermaschine nach Anspruch 1 und 8§,
dadurch gekennzeichnet, daB beim Sperren

der Stellhebel (30) dic Loschstange (41) durch
ein Gelenkglied (g2) verschoben wird, das
durch das Organ (81) betdtigt wird, an dem
die Sperrvoniichtung (86) sitzt, so dal die
Loschstange (41) beim Ausschwingen lcer-
lauft und keine Léschung bewirkt.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen.
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