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SAMUEL JACOB HERZSTARK in WIEN.

Zahlwerkschalt- und Antriebsvorrichtung an Thomas-Rechenmaschinen
und anderen Rechenmaschinen mit aushebbarem Zihlwerke.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 21. Marz 1911 ab.

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf
jene Art von Zahlwerkschalt- und Antriebsvor-
richtungen an Rechenmaschinen, bei welchen
sowohl der Antrieb als auch die Aushebung des
Zihlwerkes zwecks automatischer Weiterver-
schicbung durch eine konstant rotierende Welle
erfolgt.

Die bekannten Vorrichtungen weisen auch
bereits die Anordnung von zwischen Antriebs-
motor und Rechenmaschinengetriebe einge-
schalteten Schraubenwellen auf, die mittels auf
diesen entlang beweglicher Organe und eines
Einstellhebels bzw. einer Anzahl Tasten die der
gewiinschten Multiplikatorzahl entsprechende

|

i
)

Umdrehungszahl der Antriebswelle festlegten.

Jedoch besitzen die bisher bekannten Vorrich-

tungen dieser Art verschiedene Nachteile. Diese

bestehen emnerseits darin, daBl durch die Be-
titigung des Stellhebels lediglich das Abstell-
organ in die der gewiinschten Multiplikatorziffer
entsprechende Lage gebracht wird, wihrend die

Kupplung der Schraubenwelle mit der Antriebs- |

welle die gesonderte Betatigung eines zweiten
Hebels erforderlich machte. Andererseits wird
bei einer anderen Vorrichtung dieser Art durch
das Niederdriicken von Tasten lediglich ein
Anschlag fiir das langs der Schraubenwelle Dbe-
wegliche Organ geschaffen, wodurch es natur-
gemil erforderlich wird, dal} diese Tasten jedes-
mal so lange in niedergedriickter Stellung ver-
harren, bis das bezeichhete Organ seinen Riick-
lauf beginnt.

Hierdurch wird aber die Moglichkeit von
Irrtiimern und fehlerhaftem Funktionieren ganz
zwelfellos hervorgerufen.

Bei vorliegender Einrichtung ist zur Ver-

. hiitung dieser Ubelstande die Einrichtung ge-
| troffen, daB Dei ausschlieBlicher Betitigung
- eines einzigen Organes (Stellhebels oder Taste)

das langs der Schraubenwelle bewegliche Organ
sofort und scnach gleichzeitig mit dieser Be-
titigung seinen Vorwirtsgang bis in die jeweils
erforderliche Endstellung ausfithrt, so dafl also
unmittelbar nach Freigabe des Stellhebels bzw.
der niedergedriickten Taste das verschiebbare
Organ seinen Riicklanf antreten und der Hebel
bzw. die Taste sofort wieder in Ruhelage zu-
riickschnellen kann. Hierdurch wird nicht nur
die Geschwindigkeit der Rechnung erhoht,
sondern auch Irrtiimern in der Handhabung

. und Fehlresultaten vorgebeugt.

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegen-
stand in einer an eine Thomas-Rechenmaschine
angepafiten Bauart beispielsweise dargestellt,
und zwar zeigt:

Fig. 1 die Antriebsvorrichtung in Draufsicht
bzw. im Horizontalschnitt,

Fig. 2 einen Schnitt nach der Linie a-a der
Fig. ¥, ;

Fig. 3 eine zugehorige Kupplung in ausge-
ricktem Zustande,

Fig. 4 eine weitere Ausfilhrungsform der An-
triebsvorrichtung in Draufsicht bzw. Horizon-
talschnitt,

Fig. 5 diese im senkrechten Querschnitt,

Fig. 6 und 7 einige zu dieser zweiten Aus-
fihrungsform gehérige Einzelheiten in Schnitt-
darstellung.

In einem an das Gehiuse der Rechenmaschine
seitlich anzubringenden Rahmen 1 ist eine Ver-
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lingerung 2 der Antriebswelle der Rechen-
maschine gelagert, auf welcher eine Schrauben-
spindel 3 aufgekeilt ist. Der ibrige Teil der
Welle 2 ist vierkantig ausgebildet, und auf
diesem ist eine sowohl innen als auch auflen
vierkantig ausgestaltete Hiilse 4 verschiebbar,
dic an ihrem einen Ende einen Nutenring 5 und
am anderen, zylindrisch abgesetzten Ende ein
Zalhmrad 0 trigl. Zwischen diesem und dem
Nutenring 5 sitzt auf der Hiilse 4 eine Muffe 7
langsverschiebbar, deren Bohrung entsprechend
der Hiilse ebenfalls vierkantig ausgebildet ist.
Diese Muffe besitzt eine Ringnut 8 und tragt
das eine Glied g einer Klauenkupplung, deren
anderes Glied 10 an dem Zahnrade 6 vorgeschen
ist. Letzteres ist gegen seitliches Abgleiten
durch einen Stellring 11 gesichert.

Parallel zu der Welle 2 ist eine Zahnwelle 12
gelagert, deren Achse direkt oder vermittels
cines Vorgeleges beliebiger Art mit einem stin-
dig umlaufenden Elektromotor, einem An-
tricbsmotor beliebiger anderer Art oder mit
cinem fiir Handbetdtigung geeigneten Antriebe
in Verbindung steht.

. Das normal seitlich dieser Zahnwalze, also |

auler Eingriff befindliche Zahnrad 6 kann nun
durch entsprechende Verschiebung der Hiilse 4
mit der Zahnwalze 12 zum Eingriff gebracht
und auf beliebige Lange in dessen Verzahnung
eingeschoben werden.

Die Bewegung der Hiilse 4 wird durch einen
Schlitten 13 vermittelt, der auf zwei durch-
gehenden Tiihrungsstangen 14 in senkrechter
Ebene zur Welle 2 parallel verschiebbar gehalten
wird.

An dem. Schlitten ist bei 15 ein Handhebel 16
gelagert, der durch einen Schlitz des Rahmens
bzw. eines diesen umschlieBenden Gehiuses
nach auflen ragt und mit einem Zeiger 17 auf
einer Skala 18 spielt, welche die Ziffern von o
bis g aufweist, entsprechend den einzelnen
Multiplikations- bzw. Divisionsziffern, wihrend
die normale Ruhelage des Hebels 16 mit 0o be-
zeichnet ist.  Der Hebel 16 ist durch einen
kurzen Schlitz 19 des Schlittens hindurchge-
fiihrt, welcher ihm als Anschlag dient und dem-
sclben nur einen geringen Winkelausschlag zu
vollfiilren gestattet.

An dem Schlitten ist ferner bei 21 ein Doppel-
el 20 gelagert, der einerseits durch eine
Schubstange 22 mit dem Handhebel 16 gelenkig
verbunden und andererseits an einem Schleif-
rng 23 angelenkt ist, der in der Ringnut 8 der
.\Iu.ffc 7 lose drehbar ruht. In den Nutenring 5
greift cin an dem Schlitten vorgeseliener Mit-
nehmer 24 standig ein, so daB die Hiilse 4 in
Jedem  Talle  einer Liangsverschiebung  des
Schilittens folgen muB.

Der Handhebel 16 wird nun durch Wirkung
vmer weiter unten erwithnten Feder gegen den
schlitten stets so gehalten, daB er am linken

i allel der Spindel 3.

Ende des Schlitzes 19 (mit Bezug auf Tig. 1)
anliegt. Wird nun zwecks Einstellens der Vor-
richtung auf die der Multiplikations- bzw.
Divisionsziffer entsprechend gewiinschte Um-
drehungszahl der Antriebswelle 2 der Rechen-
maschine der Hebel 16 auf die korrespon-
dierende Ziffer der Skala 18 gestellt, so wird der
Hebel zundichst unter Uberwindung der. er-
wihnten Federwirkung in dem Schlitze 1¢ des
hierbei noch stillstehenden Schlittens nach
rechts geschwenkt, bis er an dem rechten Ende
dieses Schlitzes anstoBt. Hierbei findet nun
aber vermittels der Schubstange 2z und des
Doppelhebels 20 eine Losung der Kupplung g, 10
statt, indem die Muffe 7 auf der Hiilse 4 nach
links geschoben wird. Dadurch wird das Zahn-
rad 6 frei und kann sich nun lose drehen, also
ohne vermittels der Muffe 7 und der Hiilse 4
die Vierkantwelle mitzunehmen.

Sobald der Hebel 16 an dem rechten Ende
des Schlitzes 19 angestofien ist, nimmt er nun
bel einem weiter auf ihn ausgeiibten Druck den
Schlitten mit nach rechts, wobei das Zahnrad 0
um ein der Einstellung des Hebels 106 ent-
sprechendes Stiick in die Verzahnung der Zahn-
walze 12 eingeschoben wird und nun deren

' Drehung mitmacht. Wird sodann der Hebel 10

losgelassen, so schwingt er in dem Schlitze 19
wieder nach links, wodurch die Kupplung ¢, 10
geschlossen wird und daher die Umdrehung
des Zahnrades 6 durch die Muffe 7 und Hiilse 4
auf die Vierkantwelle 2 iibertragen wird, was
auch die Mitdrehung der Spindel 3 zur Folge
hat.

Der Handhebel 16 besitzt noch einen kiirzeren
Hebelarm 25, der an einem Schieber 26 gelenkig
angreift. Dieser ist an dem Schliften in senk-
rechter Richtung zu demselben verschiebbar
gefithrt und steht unter der Wirkung einer be-
reits oben angedeuteten Feder 27, welche ihn

stets in der einen Richtung, nadmlich gegen die

Spindel 3 hin, zu bewegen trachtet. Dieser
Schieber 26 ist in einer durch die Achse der
Welle 2 bestimmten Ebene gelegen und umgeht
diese Welle in einer Abkropfung 28. Ein an
dem Schieber festsitzender Zahn 29 ist derart
angebracht, daB er infolge der Wirkung der
Feder 27 in die Ginge der Spindel 3 eingreift,
solange er nicht infolge der Rechtsverschwen-
kung des Hebels 16 durch das Zuriickweichen
des Schiebers 26 entgegen der Wirkung seiner
Feder 27 ausgeschaltet wird.

Wenn nun, wie schon oben erliutert, der
Handhebel 16 aus seiner unwirksamen, durch
00 markierten Stellung auf eine der Ziffern der
Skala 18 eingestellt wird, so bewegt sich mit
dem nach rechts gehenden Schlitten auch der
vor Beginn dieser Bewegung ausgeklinkte Zaln
29 in der gleichen Richtung seitlich und par-
Wenn nun der Hebel 10

. freigegeben wird, so bewegt sich der Schieber 26
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durch die Feder 27 gegen die Spindel 3, wobei | Zaln 29 die Spindel 3 schon verlassen, so daB

der Zahn 29 in cinen der Spindelginge ein-
schnappt, und da gleichzeitig oder fast gleich-
zeitig hiermit in der schon beschriebenen Weise
die Kupplung ¢, 10 geschlossen und dadurch
die Spindel in Umdrehung versetzt wird, so
zieht diese mittels des in ihren Gingen glei-
tenden Zahnes 2g9 den Schlitten wieder nach
links in seine Anfangsstellung zuriick, wobei
die Spindel eine der auf der Skala eingestellten
Ziffer genau entsprechende Anzahl von Um-
drehungen vollfithrt. Ist der Zahn 29 am Ende
der Spindel wieder angelangt, so hat auch das
Zahnrad 6 die Zahnwalze 12 wieder verlassen
und die Welle 2 kommt von selbst zum Still-
stand, nachdem sie die gewlinschte Anzahl von
Umdrehungen vollfithrt und somit die Multi-
plikation bzw. Division mit einer durch die
Einstellung des Hebels 16 bestimmten ein-
stelligen Zahl veranlaBL hat.

Wird nun aber die Multiplikation bzw. Divi-
sion mit einer zwei- oder mehrstelligen Zahl
vorgenommen, so ist bekanntlich nach bewirkter

* Rechnung mit der einen Ziffer eine Fortschal-
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tung des Lineales (Zihlwerkes) um je eine Stelle
nach rechts bzw. links erforderlich. Um auch
diese Fortschaltung selbsttitig zu bewirken, ist
die folgende Anordnung getroffen.

Auf der Welle der Zahnwalze sitzt ebenfalls
eine Schraubenspindel 30, die mit einem zweiten,
an dem Schieber 26 vorgesehenen Zahn 31 zu-
sammen arbeitet. Dieser Zahn ist jedoch nicht
starr an dem Schieber befestigt, sondern ruht
in einer Hohlung lingsverschiebbar und wird
durch eine im Innern der Hohlung befindliche
Feder 32 bis zu einem Anschlag nach auBen ge-
driickt.

Wenn nun bei Einstellung des Hebels 16 der
Schlitten nach rechts bewegt und der feste
Zahn 29 seitlich der Spindel 3 vorbeigeht; so
ist auch der Zahn 31 auBer Eingriff mit seiner
Spindel 30 und bewegt sich seitlich langs der-
selben nach rechts. Nach vollendeter Einstel-
lung des Hebels 16 wird nun, sobald derselbe
Ireigegeben wird und der Schieber 26 sich unter
der Wirkung seiner Feder 27 so bewegt, daB
der Zahn 29 in die Spindel 3 eingreift, auch
der Zahn 31 gegen die Spindel 30 gedriickt
werden. Da jedoch der Zahn 31 auf den nicht
eingeschnittenen Teil der Spindel angedriickt
wird und somit einen Widerstand findet, so
weicht er in die Hohlung des inzwischen weiter

vorgehenden Schiebers aus, indem die Feder 32 |

zusammengedriickt wird.
Sobald nun aber bei der selbsttitig erfolgen-
den Riickbewegung des Schlittens 13 der Zahn

31 an den Beginn des Schraubenganges der |

Spindel 30 gelangt, schnappt er in diesen ein

und gleitet nun in dieser Lage bis an das vordere

Ende der Spindel. Bevor jedoch der Zahn 31

dieses vordere Spindelende erreicht, hat der |

der Schlittenn mit dem Hebel 16 noch ein Stiick
weiter nach links zurtickgeschoben wird.  In
diesem letzten Stadium der Riickbewegung des
Schlittens kommt nun eine an dem Schicber 26
vorgeschene Zahnstange 33 in Eingrifi mit einem
Zalmrad 34, welches dadurch cine ‘Teildrelhung
ausfithrt und scine Drchung durch ein Stirn-
ridervorgelege 35 und cin Kegelriidervorgelege
36 auf eine kurze Welle 37 lbertrigt, welche
parallel zur Welle 2 angeordnet ist. Auf dieser
Welle 37 sitzt ein Daumen 38 (vgl. auch Fig. 5),
der bei jeder Umdrehung den Doppelhebel 39
einer an sich bekannten Hebevorrichtung nie-
derdriickt und dadurch vermittels der zuge-
hérigen Schubstange 40 das Lineal 41 anhebt,
welches sodann durch ecine bekannte, selbst-
tatig wirkende Zugvorrichtung um eine Stelle
weitergeschaltel wird.

Somit wird also nach Vollendung jeder Mul-
tiplikation mit einer Ziffer das Lineal selbst-
tatig um eine Stelle weitergeschaltet.

Nun darf aber beim Addieren mehrerer Zahlen
eine solche Weiterschaltung des Lineales nicht
stattfinden. Aus diesem Grunde ist der Daumen
38 auf seiner kantig ausgebildeten Welle 37
mittels eines Hebels 42 verschiebbar angebracht,
so dal} er in ausgeschalteter Lage bei seiner
Umdrehung den Doppelhebel 39 nicht beriihrt
und somit die Hebevorrichtung des Lineales
nicht in Tatigkeit kommnt.

Zwecks Erleichterung bei der Addition kann
noch folgende Einrichtung angebracht werden.
Im Bereiche eines an dem Hebel 16 vorgesehenen
Ansatzes 43 ist ein Sperrkirper 44 vorgesehen,
der innerhalb enger Grenzen verschiebbar ist,
und welcher einen schrigen Schlitz 45 aufweist,
in welchem ein Stift eines mit dem Hebel 42
gelenkig verbundenen Gestinges 46 gleitet.
Wird nun der Hebel 42 so gestellt, daB der
Daumen 38 ausgeschaltet ist, so wird gleich-
zeitig der Sperrkdrper 44 in den Bereich des
Ansatzes 43 bewegt. Der Sperrkérper ist nun
an solcher Stelle angebracht, dafl derselbé in
der Sperrstellung ecine Rechtsverschwenkung
des Hebels 16 nur bis zur Ziffer 1 gestattet,
indem dann der Ansatz 43 an den Sperrkérper
anstoBt. Somit ist es fir den Rechnenden bei
Ausfiihrung von Additionen nicht notwendig,
bei Einstellung des Hebels 16 auf die Ziffer 1
die Skala 18 im Auge zu behalten.

ZweckmiBig ist' es, die Welle 2 nicht mit
der eigentlichen Antriebswelle 47 starr zu ver-
kuppeln, sondern unter Belassung der abnehm-
baren Handkurbel 48 die \Welle 2 mit dieser
Kurbelwelle durch Kegelradgetriebe in zwang-
laufige Drehung zu versetzen. Dies hat den
Vorteil, dal im Notfalle auch in der bisher
tiblichen Weise mit der Handkurbel 48 gear-
beitet werden kann.

Bei der zweiten Ausfulrungsforn wird die
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Einstellung des Schlittens anstatt durch den
Handhebel 16 mittels einer Reihe von Tasten
4g bewirkt, welche den Multiplikations- (bzw.
Divisions-) Ziffern von o bis g entsprechen und
welche bei Niederdriicken einer derselben die
selbsttitige Rechtsverschiebung des Schlittens
13 und somit die Rechenoperation mit der an-
geschlagenen Ziffer veranlassen.

 Hierbei steht der Schlitten 13 unter dem
EinfiuB eines Federgehduses 350, welches in
ahnlicher Weise wie bei Schreibmaschinen den
Schlitten vermittels eines Zugorganes 51 stets
nach rechts zu verschieben trachtet.

Der Hebel 16 der ersten Ausfiihrungsform
wird hier durch einen kiirzeren Hebel 52 ersetzt,
an dessen Ende die Schubstange 22 angreift.
Die Tasten 49, welche in mniedergedriickter
Stellung durch in Einkerbungen 54 derselben
einfallende, federnde Klemmkérper 53 gehalten
werden, wirken samtlich gemeinsam auf eine
Schiene 55, welche an 1hren beiden Enden von
Hebeln 356 getragen wird, die um cine fest-
stehende Achse 57 schwingen. Eine schwache
Feder 58 driickt die Schiene 55 ganz leicht
gegen die unteren Enden der Tasten. Der eine
der beiden Hebel 50 tragt noch einen kurzen
Hebelarm 59, der bei seinem durch XNieder-
driicken einer der Tasten veranlalten Aus-
schlag gegen einen Doppelhebel Go stofit. Dieser
ist an einem am Schlitten befestigten Arm 061
gelagert und greift mit seinem anderen Ende
an dem Schieber 26 gelenkig an. Ein Schlitz
6z an der Fiithrung des Schiebers bestimmt
seine beiden Endstellungen.  Beim Nieder-
dricken irgendeiner Taste wird demnach der
Schieber 26 zuriickgezogen.

An dem Schieber ist ein Stift 63 vorgesehen,
in welchen bei diesem Zuriickziehen ein Sperr-
haken 65 unter Wirkung einer Feder 64 ein-
schnappt, wodurch der Schieber 26 in zuriick-
gezogener Lage fixiert wird.

An jeder der Tasten ist ein Doppelhebel 66
angelenkt, dessen freier Arm an je einem An-
schlagriegel 67 angreift. Diese Riegel sind an
den Enden abgeschrigt, in Schlitzen einer ge-
meinsamen Schiene 68 gefiihrt und ragen in
Rubestellung nicht iiber dieselbe hinaus. Beim
Anschlag einer Taste tritt jedoch der betref-
fende Riegel iiber die Schiene 68 hinaus (Fig. 6).
Hierdurch kommt derselbe in den Bereich des
sSperrhakens 65 und veranlaft, sobald dieser
letztere bei der Rechtsbewegung des Schlittens
an ihn anschligt, die Auslésung des Sperr-
hakens, so dall der Schieber 26 in seine {rithere
Lage zuriickschnellt, indem der Zahn 2¢ in die
spindel 3 eingreift und die Vorrichtung wie be-
schrieben in Wirksamkeit tritt.

Um nun bei der hiermit vor sich gehenden
Ritckbewegung des Schlittens den ausgehobenen
Ricgel als auch die angeschlagene Taste in
Normalstellung zurtckzubringen, ist an dem

Arm 01 ein mut einer Keilfliche 6g versehener
Schnapper 70 vorgesehen, der beim Vorwérts-
gehen des Schlittens tiber die Riegel 67 hin-
gleitet, indem er beim Passieren eines aus-
gchobenen Riegels durch voriibergehende Ver-
drehung ausweicht. Bei der Riickwiirtsbewegung
des Schlittens jedoch schlidgt die Nase 71 an den
Anschlag 72 und hindert cin Ausweichen, wo-
durch die Keilfliche 0g den  ausgehobenen
Riegel 07 zum Zuriickweichen zwingt. Dadurch
wird aber auch die niedergedriickte Taste wieder
gehoben. 1

Da einerseits die Spindel 30 fortwihrend
umlduft und der Schlitten dauernd unter der
Wirkung der Feder 50 steht, wihrend anderer-
seits die Ruhelage des Schlittens entgegen
diesem Federzuge nur durch Anstof} des Zahnes
31 an die linke Stirnfliche des letzten Ganges
der Spindel 30 festgelegt ist, so wiirde bei jeder
Umdrehung der letzteren der Zahn 31, sobald
das Eude des Spindelganges vorbeigeht, plétz-
lich in den letzten Gang hineingezogen werden,
um wihrend der niachsten Umdrehung der
Spindel samt dem Schlitten allmédhlich wieder
nach links in Ursprungslage zuriickgeschoben
zu werden, worauf sich derselbe Vorgang von
neuem wiederholen wiirde. Es finde also ein
fortwilirendes Hin- und Hergehen des Schlittens
innerhalb enger Grenzen statt.

Um dies zu verhindern, ist an dem Schicber
20 ein Haken %3 vorgesehen, wihrend an dem
Rahmen 1 ein Arm 74 befestigt ist, der einen
Schnapper 75 tragt. Eine Feder 76 driickt
diesen gegen einen Anschlag 77. Wenn nun der
Schlitten nach links geht, so driickt der Haken
73 den Schnapper 75 zur Seite und dieser fallt
dann in ersteren ein, wodurch die Rechtsbewe-
gung des Schlitiens gehindert wird.

Bei der Zuriickziehung des Schiebers
weicht der Haken 73 vor dem Schnapper
nach der Seite hin aus.

NN
{4

PAaTENT-ANSPRUCHE:

1. Zahlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung an Thomas-Rechenmaschinen oder an-
deren Rechenmaschinen mit aushebbarem
Zahlwerke, bei welcher nicht nur der An-
trieb. sondern auch die Aushebung des Zahl-
werkes (Lineales) zwecks Weiterschaltung
um je eine Dekade von einer konstant ro-
tierenden Welle aus veranlal3t wird, und bei
welcher zwischen Antriebsmotor und Rechen-
maschinengetriebe eine Schraubenwelle mit
cinem langs derselben verschiebbaren Organ
vorgesehen ist, das durch einen Stellhebel
oder verschiedene Tasten ausgeldst wird,
dadurch gekennzeichnet, dafl bei Betéati-
gung eines dieser Stellorgane (10, 49) gleich-
zeitig mit der Einstellung der Multiplika-
torzifier das verschiebbare Organ (13) In
dic dieser Einstellung entsprechende End-
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stellung vorgeschoben wird und sofort nach
Freigabe des nun zuriickschnellenden Stell-
organes (106, 49) scinen Riicklauf antritt.

2. Zidhlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB cine auf der Antrichswelle (2
verschiebbar sitzende Hiilse (4) cin Zahn-
rad (6) lose drehbar trdgt, das durch eine
mit dem Stellhebel (16 bzw. 52) in Verbin-
dung stehende Kupplungsmufie (7) mit der
Hiilse (4) bzw. der Welle (2) gekuppelt wer-
den kann, so daBl es bei Vorwirtsgleiten
des Schiebers (13), mit der Antriebswalze (12)
zum Eingriff kommend, deren Drehung auf
die Spindel (3) ibertrigt.

3. Zéahlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein an dem Schlitten (13) ge-
fihrter, an dem Hebel (25, 16 bzw. 52) an-
gelenkter Schieber (26) mit einem Zahn (209)
in die Spindel (3) eingreift, so daB bei Ver-
schwenkung des Hebels zum Zwecke des
Schlittenvorschubes der Zahn (29) zuriick-
weicht. :

4. Zahlwerkschalt- und Antriebsvorrich-

tung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- |

zeichnet, dall an dem Schieber (26) ein
zweiter, jedoch federnder Zahn (31) vor-
geschen ist, der mit einer auf der Zahnwalzen-
welle sitzenden Spindel (30) in solcher Weise
zusammen arbeitet, daB nach Anlangen des

Zahnes (29) am Ende der Spindel (3) bei dem .

Riickgang des Schlittens, dieser durch die
Spindel (30) in derselben Richtung noch
weiterbewegt und durch Zwischenorgane

(33 bis 38) die Aushebevorrichtung fiir das |

Lineal (Zahlwerk) betitigt wird.

5. Zahlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein zu den Zwischenorganen

(33 bis 38) gehériger Daumen (38) ausschalt-

- bar angeordnet ist, um bei Vornahme von

Additionen die selbsttitige Fortschaltung
des Lineales abzustellen.

Hie?zu I BIEZ

BERLIN. GEDIUCKT IN

6. Zahlwerkschalt- und Antrichsvorricli-
tung nach Anspruch 1, gekennzeichnet
durch einen mit dem Ausschalthebel (42)
des Daumens (38) verbundenen Sperrkérper
(44), der in den Bereich ¢ines am Hebel (16)
vorgesehenen Ansatzes (43) gebracht werden
kann, um bei Additionen die Einstellung
des Hebels auf die Ziffer 1 zu begrenzen.

7- Zahlwerkschalt- und Antricbsvorrich-

tung nach Anspruch 1, dadurch gekenn--

zeichnet, dalb Tasten (49) mittels eciner ge-
meinsamen Schiene (55) und Hebel (56, 59)
gegen einen an dem Schieber (26) angelenlk-
ten Doppelhebel (60) wirken und dadurch
ersteren (26) zuriickziehen, wihrend jede
der Tasten einzeln mittels eines Doppel-
hebels (66) mit je einem Riegel (67) ver-
bunden ist, der, beim Tastenanschlag aus-
gehoben, den Vorwirtsgang des Schlittens
begrenzt.

8. Zihlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dal am Schlitten ein Sperrhaken
(65) vorgesehen ist, der den Schieber (26) in
zurlickgezogener Lage an einem Stift (63)
festklinkt, bei Vorwartsgang des Schlittens
jedoch durch Anstof an den ausgehobenen
Riegel (67) wieder ausgehoben wird und den
Schieber in Wirkungslage gelangen liBt.

9. Ziahlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung nach Anspruch 1, dadurch gelkenn-
zeichnet, daf3 an dem Schlitten ein iiber die
Riegel (67) hingleitender Schnapper (70) vor-
gesehen ist, der bei Riickgang des Schlittens

 den ausgehobenen Riegel niederdriickt und

dadurch die vorher niedergedriickte Taste
(49) wieder anhebt,

10. Zihlwerkschalt- und Antriebsvorrich-
tung nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch
einen am Schieber (26) festsitzenden, in
Ruhestellung in einen federnden Schnapper
(75) eingreifenden Haken (73), der beim
Zuriickziehen des Schiebers aus dem Schnap-
per nach der Seite hin ausweicht.
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