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Antriebvorrichtung fiir Rechenmaschinen.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 23. Juni 1908 ah.

Der Gegenstand der vorliegenden Erfindung
bezieht sich auf eine Stell-, Ausldse- und Siche-
rungsvorrichtung der  Antriebsmechanismen
von elektrisch oder mechanisch betdtigten
Rechenmaschinen. .

Die Anordnung ist so getroffen, dafl man
vor der Kupplung der Vorgelegewelle der
Rechenmaschine mit der vom Elektromotor
angetriebenen Welle oder bei Maschinen mit
iibersetztem Kurbelantrieb vor der Drehung
der Antriebskurbel einen Zeiger auf einer Ein-
teilung der Anzahl der zur Ausiibung der ein-
zelnen Rechenvorginge jeweils erforderlichen
Umdrehungen der Antriebswelle entsprechend
einstellt, wodurch mit der hierbei erfolgenden

Drehung einer Daumenscheibe ein Sicherungs- -

hebel  fiir die Kupplungs- oder Sicherungs-
mechanismen frei wird, der wihrend des Ver-
laufes der Maschinentitigkeit durch die Daumen-
scheibe mechanisch aus dem Bereiche des mit
den Kupplungs- und Sicherungsmechanismen
verbundenen Hebels bewegt wird und dem-
selben gestattet, die bekanntlich auf der Vor-
gelegewelle festsitzende Kerbscheibe im rich-
tigen Augenblick abzufangen.

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegen-
stand in einem Ausfithrungsbeispiel mit
zweierlei Antrieben dargestellt, und zwar zeigt

Fig. 1 denselben in -der Vorderansicht. Fig. 2
148t den zugehorigen GrundriBl bei entkuppelter
Antriebswelle und Fig. 3 den Grundrifi bei ge-
kuppelter Antriebswelle erkennen, wihrend
Fig. 4 eine Seitenansicht, geschnitten nach der
Linie A-B der Fig. 2, veranschaulicht.

Das Vorgelege der Rechenmaschine wird
durch zwei mit einer Ausriickkupplung « und b

versehene Wellen ¢ und 4 gebildet. Die Kupp-
lungsmuffe bzw. das Kronrad a sitzt fest auf
der Welle ¢, wahrend die Ausriickmuffe & auf
der Welle d verschiebbar gelagert ist, so daB
ein Kuppeln beider Wellen nach Bedarf vor-
genommen werden kann. Die Welle ¢ steht
unter dem Einflusse der Drehbewegungen eines
Elektromotors, welcher beim Bedienen eines
Druckhebels zur Herstellung der Kupplung
gleichzeitig eingeschaltet wird. Die Welle d
ist mit der eigentlichen Antriebswelle e der
Rechenmaschine, die erforderlichénfalls ebenso-
gut mit Hilfe einer Kurbel bedient werden kann,
durch ein Stirnradgetriebe f verbunden. Des
weiteren sitzt auf der Welle 4 eine Schnecke g,
die in ein Schneckenrad % eingreift, welches
mit seiner Nabe auf einem Stehbolzen 4!
(Fig. 2 und 4) beweglich gelagert ist und, oben
durch ein Gesperre ¢ (Fig. T und 2) verbunden,
eine Daumenscheibe % trigt. Die Verbindung
zwischen dem Schneckenrad % und der Daumen-
scheibe % ist in der Weise hergestellt, daB auf
der oberen Stirnseite der Schneckenradnabe
das sternférmig gestaltete Rad des Gesperres 4
(Fig. = und 2) festsitzt, wdhrend die Sperr-
klinke des letzteren an der unteren Stirnfliche
der Daumenscheibe % drehbar gelagert ist und
unter der Wirkung einer Feder mit der Sperrad-
verzahnung in Eingriff gehalten wird. = Die
Daumenscheibe % macht dadurch normal die
Drehungen des Schneckenrades /% mit, kann
jedoch diesem gegeniiber ' bei Aufwendung
groBerer Kraft durch die Anordnung des Ge-
sperres ¢ verstellt bzw. gedreht-werden. Auf
der oberen Stirnfliche der Daumenscheibe &
und mit dieser starr verbunden ist ein Zahn-
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rad / angeordnet, in welches eine zum Teil ver-
zahnte Stellradscheibe m eingreift, die mit
Hilfe eines iiber einer sichtbaren Bogenein-
teilung » (Fig. 2 und 3) spielenden Stellzeigers o
gedreht werden kann. Die Einteilung ist mit
den Stellmarken 1 bis g versehen, und der
Zeiger o wird, entsprechend der bei jedem
einzelnen Rechenvorgang vorzunehmenden Um-

drehungszahl der ‘Antriebswelle ¢, auf die be-.

treffende dieser Marken eingestellt.  Die
Drehung des Stellzeigers hat eine Drehung der
Daumenscheibe & zur Folge, und zwar richtet
sich der Drehwinkel dieser Scheibe ganz da-
nach, auf welche der neun Marken der Ein-
teilung der Zeiger o eingestellt wird. -

Bei Drehung dieser Scheibe £ gibt deren
Daumen einen unter Federwirkung stehenden,
um einen Stift $ drehbaren Sperrhebel ¢ frei,
der sich mit seiner Sperrnase # seitlich gegen
die Gabel eines zur Verschiebung der Ausriick-
muffe b bestimmten Kniehebels s anlegt und
bei Drehung dieses Hebels nach links hinter

demselben einfillt und ihn gegen Riickdrehung-

sichert. Die durch den Kupplungsvorgang
eingeleitete Drehung der Schneckenwelle 4 zum
Antrieb der Hauptwelle ¢ hat eine Drehung
des Schneckenrades # mit der Daumenscheibe £
zur Folge. Der Daumen dieser Scheibe bewegt
nach MaBgabe der Schnecken-
bewegung in die Anfangslage, wobei er gegen
das hochgebogene Ende des Sperrhebels ¢
(Fig. 4) antrifft und diesen so dreht, daBl die
Sperrnase # aus dem Bereiche des Kniehebels s
tritt, wodurch dieser frei wird.

Der Kniehebel, welcher mit seinem vertikal

‘gerichteten, am oberen Ende zur Gabel aus-

gebildeten und mit Schlitzen versehenen Arm
durch Einwirken auf in diese Schlitze ein-
greifende Zapfen eines in der Nut der Kupp-
lungsmuffe b gelagerten Biigels zur Verschie-
bung dieser Kupplungshiilse dient, steht durch
den anderen Arm mit einem um ¢ drehbaren
Druckhebel # in Verbindung, dessen ldngerer
Arm aus der Maschinendeckplatte nach oben
vorsteht und in einem Druckknopf » endigt.
An einem aus Isolationsmaterial bestehenden
Teil w des Druckhebels # greift eine zugleich
zur Kontaktfeder ausgebildete Blechfeder =x
an, die das Bestreben hat, diesen mit dem
Kniehebel s und der Kupplungshiilse & in der
voll ausgezogen gezeichneten Ruhelage (Fig. 1)
zu halten. In dieser Stellung greift der Siche-
rungszahn y eines am Gabelarm des Knie-
hebels s befestigten Steges durch die Aus-
sparung (Kerbe) einer - Sicherungsscheibe z
(Fig. 4 und 1), die auf der Schneckenwelle d
des Vorgeleges festsitzt. Die Wellen 4 und ¢
werden dadurch in der Ruhelage festgehalten.

Soll beispielsweise die Antriebswelle e der
Rechenmaschine zur Ausfithrung irgendeines

so stellt man den Zeiger o, der iiber der Ma-
schinendeckplatte drehbar ist, auf die Stell-
marke 4 der Einteilung » (Fig. 3). Diese Ver-
stellung bewirkt eine Drehung der Daumen-
scheibe %k aus der Lage Fig. z in die Stellung
Fig. 3. Der urspriinglich durch die Daumen-
scheibe gehaltene Sperrhebel ¢ wird dadurch
frei und stiitzt sich it seinem Zahn r gegen
die Seitenfliche des Kniehebels s. Nach be-
endigter Einstellung des Hebels o bedient man
den Hebel « durch Niederdriicken des
Knopfes ». Wihrend der Drehung des Druck-
hebels # wird durch die entgegenwirkende
Feder x ein Stromkreis iiber- den Elektromotor
geschlossen, wodurch dieser anlduft und die
Welle ¢ sich zu drehen beginnt. Bei Ankunft
des Hebels # und des Kniehebels s mit der
losbaren Kupplungshiilse & in der strich-
punktiert gezeichneten Stellung (Fig. 1) féllt
der Sperrhebel ¢ mit seinem Zahn 7 hinter dem

Kniehebel s (Fig. 3) ein und verhindert diesen -

am Riickgang, wie auch der Sicherungszahn y
aus der Kerbe der Sicherungsscheibe z zur Frei-
gabe der Schneckenwelle d ausgetreten ist.
Die Maschine  tritt in Tétigkeit, wobei die
Daumenscheibe % und der Stellzeiger o nach
MaBgabe der Schneckendrehungen in die Ruhe-
lage (Fig. 2) zuriickkehren. Die Ankunft der
Teile in dieser Lage erfolgt in dem Augenblicke,
in welchem die Antriebswelle e. vier - Um-
drehungen ausgefithrt hat. In diesem Zeit-
punkt gibt aber auch der von dem Daumen
der Scheibe % erfaBte und gedrehte Sperr-
hebel ¢ den Kniehebel s frei, welcher sich
unter dem mittelbaren Einflusse der Blech-
feder x nach rechts dreht, um die Entkupplung
der Welle 4 herbeizufiihren und letztere durch
Einschwingen des Sicherungszahnes y in die
Kerbe der Sicherungsscheibe z in einer ganz
bestimmten Stellung abzufangen und festzu-
legen.

Bei Rechenmaschinen mit Kurbelantrieb an
Stelle des elektrischen bleibt die Einrichtung
die gleiche, nur kommen die Kupplungsmuffen
a, b und die Welle ¢ der ersteren in Wegfall,
so daB der Kniehebel s lediglich” den Siche-

rungszahn vy tragt, der zur Freigabe und Fest-

legung der Sicherungskerbscheibe =z der
Schneckenwelle d dient. Die Welle e erhilt
ihre Drehung alsdann in bekannter Weise
unter Vermittlung eines Kegelradgetriebes I
(Fig. T und 2 rechts) von der Kurbelwelle 2
aus. Das Ubersetzungsverhiltnis zwischen der
Kurbelwelle 2 und der Antriebswelle e kann
in diesem Falle zweckmiBig so gewidhlt werden,
daB einer Kurbelumdrehung neun Umdrehungen
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der Antriebswelle entsprechen, wodurch die

Kurbelwelle zur Ausfithrung je eines Rechen-
vorgangs hochstens einmal zu drehen ist.
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Die Einstellung des Zeigers o auf der Bogen- -
Rechenvorganges vier Umdrehungen machen, | einteilung # erfolgt bei Ausfithrung der Rechen-
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maschine mit Kurbelantrieb genau so wie bei |

elektromotorischem Antrieb. ~ Die bei der
Drehung des Stellzeigers o sich einstellende
Daumenscheibe % bewirkt somit sowohl in
diesem als in jenem Falle zwecks rechtzeitiger
Sperrung der Wellen d, ¢ mittels des Sicherungs-
zahnes v eine Freigabe des Kniehehels s durch
Drehen des Sperrhebels g.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Antriebvorrichtung fiir Rechenmaschi-
nen, dadurch gekennzeichnet, dafl durch
Einstellen eines Zeigerhebels (o) auf einer
Einteilung (# ) eine Daumenscheibe (%) ge-
dreht wird, die einen Sperrhebel (¢) be-
einflut, welcher hinter dem bekannten,
zur Freigabe und Sperrung der Kerbscheibe
(z) der Vorgelegewelle (d) mit einem
Sicherungszahn (y) versehenen und bel
elektrischem Antrieb auflerdem am ver-
schiebbaren Kupplungsteil (b ) angreifenden
Hebel ('s) zwecks Sperrung desselben in der

3

Kupplungs- und Entsicherungsstellung ein-
fallt und beim Zuriickdrehen der mittels 25
eines Getriebes (g, & ) der Vorgelegewelle (d )
mitgenommenen Daumenscheibe (%) dem
Hebel (s ) gegeniiber in die Freigabestellung
bewegt wird, damit dieser im erforderlichen
Augenblick in die Ruhestellung zuriick- 30
schwingen kann.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dal die Daumenscheibe (%)
zur unabhédngigen und nach Erfordernis be-
liebigen Drehung bei Einstellen des Zeiger- 35
hebels (o) mit der Nabe des unter dem
Einflusse der Drehbewegungen der Vor-
gelege- und Antriebswelle (d und ¢ ) stehen-
den Getrieberades (%) durch ein Gesperre (7
gekuppelt ist, welches widhrend der Drehung 4o
des Getriebes eine Mitnahme der Daumen-
scheibe (k) veranlaB3t, die bei Ankunft in
der Anfangsstellung zur Festlegung der
Wellen (d und e¢) den Sperrhebel (g) aus
dem Bereiche des den Sicherungszahn (y) 45
tragenden Kniehebels (s) dreht.

'Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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