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Die Erfindung betrifft eine Zehnerschalt-
vorrichtung fiir die Rechenmaschine nach

in bekannter Weise dadurch, daB beim Uber-
gange eines Zahlenrades von g auf o (oder um-
geleehrt von o-auf g bei der Subtraktion) durch
Vermittlung eines Hebelwerkes eine die An-
triebzahnstange der nichsthéheren Stelle sper-
rende Nase ausgeriickt wird, so daB sich
die Zahnstange unter der Einwirkung einer
Feder noch um einen Schritt weiterbewegt und
das Zahlenrad hoherer Ordnung um eine Zahl
weiterschaltet. Die Erfindung besteht in der
besonderen, der Maschirie nach Patent 204333
angepalten Ausbildung - der Zehnerschaltteile,
dic zum Teil von dem Schallschieber gesteuert
werden. : '

Auf den beiliegenden Zeichmungen ist

Tig. 1 die Aufsicht auf die mittels Deckplatte
geschlossene Rechenmaschine.

- Tig. 2 ist eine Oberansicht, welche die inneren
Teile in freigelegtermn Zustande-(ohne die Deck-
platte) zeigt.

Fig. 3 stellt die Hinteransicht zu Fig. 2 dar,
wobei die zugehérigen Vorrichtungen der Uber-
sicht wegen nur fiir die den drei letzten Stellen
entsprechenden Zahnstangenschiebér mehr oder
weniger vollstindig gezeichnet sind.

Fig. 4 #zcigt eine Einzelheit.

Die Zehnerschaltung erfolgt |

Fig. 5 ist einc Seitenansicht in vergréBertem
MabBstabe.

Fig. 6 und 7 sind Einzeldarstellungen der
Zehneriibertragungsvorrichtung (fiir die Aus-
hidng- bzw. Einhinglage der Hebelklinken).
© Fig. 8 ist eine Teildarstellung fiir das obere

-Stiick der Werkplatte, woraus die Zehner-

iibertragungshebel und die zugehdrige Ver-
riegelungsschiene ersichtlich sind; auBerdem
ist in Fig. 8a ein Gesperre fiir den Kulissenhebel
in ausgeldster Lage gezeichnet.

Fig. g stellt eine der Zahnradwellen mit
Zahntrieb, Nullstellungsherz und Zahlenscheibe
sowie - letztere in Vorderansicht und Riick-
ansicht dar. ]

Fig. 1o ist eine Seitenansicht (von links in
bezug auf Fig. 2 gesehen) zur Darstellung des
Schaltschiebers mit Fliigelknopfgriff.

Fig. 11 ist eine aus Fig. 2 (rechte Ecke oben)
herausgezeichnete vergriBerte Darstellung, aus
welcher die Zehnerschalthebel und ihre Betdti-
gungsmittel deutlicher ersichtlich sind.

Fig. 12 ist ein zu Fig. 11 zugehoriger Schnitt.

Fig. 13 zeigt die Stellungsinderung der

Zehnerschaltteille beim Zehnerschaltvorgange. -

Obwohl - die allgemeine Einrichtung der-
jenigen der Rechenmaschine nach dem Haupt-
patent entspricht, sind zum Verstindnis ihrer
Verbindung mit den neuen Zehnerschaltmitteln
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die Einzelheiten der dargestellten Ausfithrungs-
form in folgendem vorweg zu beschreiben.

Einrichtung der Zahnstangenschieber ind Hand-
habung der Rechenmaschine.

Die Werkoberplatte P verdeckt in Fig. 1 die
Innenteile und ist zur Freilegung von zweien
der Doppelzahnstangenschieber » « v, die unter-
halb parallel zueinander verschieblich gelagert
sind, stiickweise fortgebrochen gezéichnet. Die
Fortbrechung 148t dabei auch die unterhalb P
gelegene eigentliche Werkplatte @ (Fig. 2 und 3)
auller Betracht, an welcher unten die Antrieb-
schieber # # v ihre Fiihrung haben. Der Ad-
ditions- bzw. Subtraktionsgriff 4, welcher den
Doppelgriff 4 A* in der Anordnung gemiB
dem Hauptpatent vertritt und durch die beim
Fingerangriff erméglichte Drehung eine Weichen-
zungenverstellung in derselben Weise wie dort

einzurichten gestattet, ist das duBere Betiti-

gungsmittel fir den auf und nieder schiebbaren,
die Weichenzunge H tragenden Schaltschieber G
(in TFig. 4 riickseitig gesehen) und befindet sich
auf der linken Seite der Werkplatte. Je ein
vollstindiger Aufwirts- und Niederschub des
Griffes 4 — mit Riickkehr in die gezeichnete
Stellung der Fig. 1,2 und 3 — entspricht der
Vollendung einer Rechnungsoperation, und zwar
ciner Addition oder Subtraktion, je nachdem
der Griff 4 ohne oder mit Rechtswendung beim
Anfassen bewegt wurde. Das Resultat der
Sumnmierung oder Subtraktion erscheint an der
Schaulochreihe x, unterhalb deren sich die mit
den Antriebschicbern » % v jeweils in Eingriff
geriickten Zahlenrdder a drehen. Fiir gewdhn-
lich nehmen die Zahntriebe ¢ der letzteren, wie
aus Fig. 1 ersichtlich, eine Zwischenstellung
derart ein, daB sie weder in die rechtsseitige
noch die lmksseltlge Zahnstange # bzw. v jedes
Antriebschiebers kimmend eingreifen, © Die
Achsen ¢ simtlicher Zahlenrider @ bzw. Zahlen-
triebe ¢ (Fig. g) sind an einem quer iiber die
Reihe der Schieber reichenden gehiuscartigen
Schlitten E F gelagert, dessen Rechts- bzw.
Linksverschiebung somit den Eingriff der Zah-
lentriebe e in die Zahnstangen # oder v gestattet.
Von dem Querschlitten E F ist der iber der
Werkplatte () befindliche Teil mit E, der untere
mit I” bezeichnet; beide sind durch Pfeiler I, I1,
ITL, IV in gegenseitigem Abstande gehalten,
an welchen Pfeilern zugleich mittels kurzer
Fiihrungsschlitze der Werkplatte O (Fig. 2, 3
und 8) der Quergleitspielraum fiir den Schlitten
gegeben ist, ;

Mit s sind (in Fig. 1, 2 und 35) die Stellknopfe
bezeichnet, mittels deren man die Antrieb-
schieber 7u v einstellt. Dieselben sind mit
Zeigern z verbunden, und die auf der Zeiger-
skala rechts und links ersichtlichen Ziffern
0 bis g erméglichen die Einstellung der Antrieb-
schieber durch Abwartszug derart, daB sich

_ Doppelzahnstangenschiebet

die Hubstufen entsprechend den Ziffern der
zu addierenden- oder zu subtrahierenden Zahl
markieren. Zugleich wird durch Zahnstangen-
glieder 2* in Eingriff mit Zahntrieben 2* (Fig. 2)
eine iibereinstimmende Zifferneinstellung von
Zifferridern bewirkt, die an Schauléchern y
die betreffende Zahl sichtbar werden lassen.
Damit die Antriebschieber, an welchen riick-

‘seitig Federn f (Fig. 5) angreifen, und die daher
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das Bestreben haben, zur duBersten Hublage

emporzuschnellen, in der Einstellungslage vor-
ldufig ‘gehalten bleiben, sind gemeinschaftlich
auslosbare Klinken = (Fig. 3) vorhanden, welche
in die Sperrzahnung » an den Schaftstiicken der
Antriebschieber einklinken. b

Die Zchnerschaltvorrichtung.

Die Zehneriibertragung erfordert bei der vor-
liegenden Rechenmaschine eine besondere, von
dem Schalischisber G gestederte Einrichtung
(Fig. 5 bis g und 11 bis 13). Zu jedem Zahlen-
rad 4 gehért ein stulpférmiger Flansch {
(Fig. 9 und 12), der mit einer Liicke ¢ an der
Zehnertibertragungsstelle — beim Ubergang
von Ziffer g zur Ziffer 0 — verschen ist. Zum
Unterhakungseingriff an diesen Zahlenradflan-
schen & sind die mit Stiften %2 ausgestatteten
Hebelglieder 4! der Zehneriibertragungshebel 4
angeordnet. Letztere von Federn A* becinfluBte
und am Schlitten E I bei A* gelagerte Hebel
besitzen Schulteransitze 41, die fiir gewdhnlich
(beim Eingriff von 2 unterhalb b, Fig. 7 und 1)
die obere Anschlaggrenze fiir den Hub der
rs (wuv) derart
bestimmen, dal ein letzter sonst frei bleibender
Schritt in die d4uBerste Endlage unmoghch wird.
Die duBerste Endlage zu erreichen, wie es der
Fortschaltung im Zehnerubertragungssmne ent-
spricht, ist dem-einzelnen Zahnstangenschisber
nur méglich, wenn der vom Zahlenrade niedrige-
ren Stellenwerts getragene Flansch b seine
Liicke 4 fiir den Durchtritt dés betreffenden
Hebels 7 /' darbietet, diesem also die Empor-
schwingung zu einer Freigabestellung (hinsicht-
lich der Schulter p) erméglicht ist, wie aus Fig. 13
ersichtlich. Ein dreieckfdrmiges Weichenstiick §
(Fig. 9), welches zum Anschluf3'an die Liicke ¢
des Flansches & nach der einen oder andercn
Richtung umlegbar angeordnet ist, bildet eine
zweckmilige Leitfliche fir den Hebelglied-
stift #® beim Herausgleiten aus der Liicke und
verhindert das etwaige Uberspringen. Im fibri-
gen dient dieses Weichenstiick nur zur Sicherung
der Stiftherausgleitung, ist aber sonst ent-

‘behrlich. -

Fiir das Zustandekommen cer Zehneriiber-
tragung ist zunichst wesentlich, daB simtliche

- Stifte A% vorerst an den Zahlenradflanschen b

reingehingt« werden, wie es Fig. 7 und 12 dar-
stellen. Hierzu dient ein um éine obere horizon-
tale Achse bzw. zwischen Zapfenlagern Al k2

75

8o

oo

100

-

k]

-

Lo



15

20

25

3o

35

40

45

50

55

6o

schwingbarer Kipprahmen K mit Stange L
(Fig. 2 und 8), welche lingsweise unter haken-
formigen Ansdtzen A® der Hebelglieder i so
in Eingriff liegt, daB sich zufolge einer Auf-
kippung des Rahmens K ftr alle diese Hebel-

" hebel S in der Rechtsschwinglage gehalten.

Die zwangsweise Zuriickbewegung des Hebels S

i erfolgt als letzter Vorgang erst dann, wenn der

Schaltgriff zum Anfangspunkt zuruckgeschoben

t wird, indem bei Vollendung dieses Hubes der

glieder cinc Einstellung aus der Lage nach
Fig. 6 in' diejenige nach Fig. 7 und 12 — und ;
' Anschlagschulter S* anst6B8t. Nach der Links-

umgekehrt beim Zuriickschwingen eine Nieder-
kippbewegung — vollzieht. Die Hebelglieder At
sind entsprechend lose an den in der gegebenen
Schwingebene verbleibenden Hebeln /& ange-
hidngt, und die Stifte 42 crhalten ihre Fiihrung
(gleichgiiltig, ob sie in der Einhinglage sind
oder nicht) durch Einschnitte einer mit dem
Schlitten E F verbundenen Schiene g (Fig. I1).
Die erforderliche Bewegung erfihrt der Kipp-
rahmen K ‘durch einen schwingbar angeordneten
Teil M (Fig. 10), der seinerseits von einem
Vorsprung N in Verbindung mit dem Schalt-
schieber G unter Keilwirkung bewegt wird
(Fig. 1o0).

Die Schwmghewegung der in Bereitschaft fiir
Zehneriibertragung befindlichen Hebel % A darf
auch nicht unrechtzeitig sein; deshalb ist eine
Verriegelungsschiene R (Fig. 8 und 11), deren
Bewegung von dem Schaltschieber gesteuert
wird, angeordnet. Dieselbe besitzt am Unter-

rande Spielraumliicken R! fir Anschlagstifte A3 |

an den Unterenden der Hebel £ Fiir die Stel-
lung gemidB Fig. 2, 8 und 11 ist die Hebel-
bewegung ausgeschlossen. Die Verstellung der
Schiene R zur Erméglichung der Hebelbewegung
(Fig. 13) erfolgt aus Anlafl der Schwingung
eines mit R bei S angelenkten, bei O seinen
festen Drehpunkt besitzenden Kulissenhebels §
(Fig. 8). Beim Hochschube des Schaltgriffes

. fithrt der Schaft s desselben zunichst inner-

halb des freien .Ausschnittes 4% des Kulissen-
hebels S eine Leergangsbewegung aus, bis er
an die Keilschrige S? anstdBt und folglich im
Weiterschube den Hebel S nach rechts bewegt,
wodurch sich die Schiene R in die andere Stel-
lung — fiir Freigabe der Hebel z (Fig. 13) —
umlegt.

Es ist eine Vorkehrung getroffen, daf sich
der Kulissenhebel S micht vorzeitig von selbst
aus seiner Anfangslage (Fig. 8) bewegt und
vielmehr eine Verriegelung fiir den erst eintreten-
den Leergangshub erfihrt; die hierzu dienende
Vorkehrung besteht nach Fig. 8 und 8a aus einer
federnden Abschnappklinke T, die sich in der
Anfangslage gegen einen festen Anschlagstift T
stiitzt,  Unmittelbar vor dem Antreffen der
Keilschrige S? driickt der Schaft des Schalt-
griffes die Klinke 7" (unter Anspannung der
zugehdrigen Feder) aus dem Wege, so daf die
Klinke T nunmehr hinter den Stift T? gleitet
(Fig. 8a) und der Kulissenhebel S fiir seine
seitliche Bewegung frei wird. Indem der Schaft
an der . inwendigen geraden Kulissenflanke 4

nach rechts fortschreitet, bleibt der Kulissen-

Griffschaft an eine die Endbegrenzung des
Kulissenausschnitts bildende Keilfliche bzw.

umlegung schnappt die Klinke T hinter dem
Stift 7T wieder ein und sperrt die Vorrichtung,
wie vorher beschrieben.

Der Zehnerschaltvorgang vollzieht sich mit
den beschriebenen Hilfsmitteln, zu denen noch
die nachher erlduterte »Senkschiene« g (Fig. 3)
als Hilfsmittel fiir die Herabsenkung der Zahn-
stangenschieber hinzukommt, folgendermaBen.
Die Einhingnasen /%% seien gemiB Fig. 7 und 12
als bereits eingehdngt angenommen.

Nachdem beim Vorschub des Schaltgriffes
an der Schulter 5% vorbei mittels Kulissen-
hebels S die Verriegelungsschiene R zeitweilig
zur Seite bewegt ist, sind die Zehnerschalt-
hebel % simtlich zur Bewegung frei, und da
alle unter der Wirkung von-Federn At stehen,
haben sie das Bestreben, aus der Lage gemif
Fig. 11 in diejenige gemil Fig. 13 zu schwingen.

! Vermoge des Unterhakungseingriffs der den

Einhingegliedern #* zugehdrigen Nasen A%
werden sie indessen fiir gewghnlich in der ersten
Lage gehalten, und zwar jeder Hebel abhingig
von der Drehungslage des zunidchst benach-
barten Zahlenrades @. Inzwischen findet die
Einkimmung und Drehung der Zahntriebe e
nebst Zablenrdder @ statt; wenn nun an einem
der letzteren dic dic Zchnerschaltung erforder-
lich machende Stellung (im Ubergang zur Zif-
fer o) erreicht oder {iberschritten wird, so bietet
sich die Liicke 7 (Fig. g) des Zahlenradflansches &
zum Hindurchschliipfen der Nase % des Ein-
hdngegliedes #* dar. Infolgedessen kann der
zugehdrige Hebel % in die Lage nach Fig. 13
herumschwingen, und dadurch kommt der
an einer oberen Schulter gebildete Anschiag
bei #%, der bis dahin den Hub des Zahnstangen-
schiebers nichsthoherer Stellenordnung be-
grenzte, auBer Wirkung. Der betreffende Zahn-
stangenschieber erreicht deshalb, indem er in
der Pfeilrichtung (Fig. 13) emporschnellt, ‘mit
seinem Anschlage p eine um eine Stufe hoher
gertickte Endlage. Dem so erzeugten Hub-
iiberschull entspricht die Fortdrehung des

Zahlenrades um eine Stelle weiter, so daB hier-
mit die Zehnerschalting erfolgt und zwar

gleichgiiltig, ob die, Drehung in Additions-

oder Subtraktionsrichtung  stattfindet.  Die

- beschriebene Zehnerschaltung vollzieht sich

an allen jeweils beteiligten Zehnerschalthebeln
im Augenblicke des Freiwerdens der Flansch-
liicken 7 -gleichmiBig,
Widerstdnde nicht progressiv ‘bei zusammen-
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fallenden Zehnerschaltvorgingen anwachsen,
keine ungleiche Kraft fiir die Betitigung auf-
zuwenden, was ev. Stirungen im Betriebe
verursachen kénnte. .

Die Anordnung der »Senkschiene« g (Fig. 3)
hat folgenden Zweck. Sobald die Zehnerschal-
tung bei einem oder mehreren der Zahnstangen-
schieber wihrend des Addierens oder Sub-
trahierens stattgefunden hat und durch Zuriick-
schieben des Schaltgriffes 4 schlieBlich die
Rechenoperation vollendet wird, miissen die-
jenigen Zahnstangenschieber, welche wegen
der Zehnerschaltiung um eine Stufe zu hoch
geschnellt waren, wieder auf ihre normale Null-
lage zuriickgebracht werden. Die Senkschiene g
ist deshalb mit Querstreckung unterhalb der

Fithrungsschlitze 1 heweglich angebracht, und |
zwar, wie aus Fig. 3 und 4 ersichtlich, in Zapfen- ; (fiir Addition oder Subtraktion), das Entriegeln

i der Triebe ‘¢ und das AuBerwirkungsetzen der

aufhingung mittels zweier Parallellenkerstiicke
nn', die je einen festen Drehpunkt bei [ haben
und von denen das eine Lenkerstiick # mit
einem nach unten reichenden Hakenarm ¢!
zugleich dem Schwingungsangrifi dient, der
von dem Schaltschieber G ausgeht. Die Unter-
kante der Senkschiene ¢ begrenzt in der Stel-
lung nach Fig. 3, wo der Schaltschieber G den
Hakenarm ¢! zur Seite geschwungen hat,
sdmtliche Zahnstangenschieber in ihrer nor-
malen Hachstlage. Auflerdem besitzt das Len-
kerstiick » entgegengesetst zum Arm ¢ noch
eine Daumenschulter ¢? (Fig. 3), und beim Hoch-
schube des Schaltschiebers G findet durch An-
streifen dieser Daumenschulter g° eine Aui-
wartsschwingung der beiden Parallelogramm-
lenker # »! so statt, da mit solcher Hubschwin-
gung die Anschlagkante der Senkschiene ¢

hoher (Fig. 4) als anfangs zu liegen kommt, |
.. h. nach oben um eine Stufe zuriickgestellt

wird. Infolgedessen wird dann sdmtlichen Zahn-
stangenschiebern der Weg fiir den Zehner-
schaltsprung freigemacht. Andererseits werden
bei, Riickkehr des Schaltschiebers zur Anfangs-
lage durch die Abwirtsbewegung der Senk-
schiene ¢ diejenigen Zahnstangenschieber,
welche den Zehnerschaltsprung — ausgefiihrt
haben, niedergeholt und in gleiche Linie mit
den auf Null geblicbenen Zahnstangenschiebern
eingerichtet. Es bewirkt ndmlich, wie beschrie-
ben, bei Erreichung der in Fig. 3 gezeichneten
Endlage der AnstoB am Hakenarm ¢! diejenige
Umlegung, welche der Senkbewegung der Senk-
schiene ¢ entspricht. Die bogenférmigen
Schlitze in der Senkschiene ¢ dienen lediglich
zur Fiihrung der daran hindurchgehenden, als
feste Drehpunkte dienenden Lenkerzapfen L.
Beide Bewegungen — Senkung und Hubverstel-
lung der Schiene ¢ — fallen {ibrigens zeitlich in
den Bereich des Leergangshubes, der zwischen
der Anfangsstellung des Schaltgriffs 4 bis zum
Zusammenwirken desselben mit der Schrig-
schulter S? liegt.

Reihenfolge der Vorginge,

Bei der Hochschiebung des Schaltschiebers G
(sel es mit Rechtswendung oder Linkswendung
der Weichenzunge H) finden folgende Vorginge

. statt:

1. Einhéngen der Zehneriibertragungsstifte 42
(Fig. 6 und 7), Kipprahmen K (mit Stange L)
wird durch Anlauf N und Hebel M gehoben;

2. die Hebel 4 werden durch Bewegung der
Schiene R zur Bewegung freigemacht unter
Angriff des Hebels S bei S2;

3. die Senkschiene g erfihrt die Vorgabe-
aufwirtsverschiebung zur Ermgglichung des
UberschuBhubes der Zahnstangenschieber 7 s:

4. das Einkdmmen der Zahlenscheibentriebe ¢
an der rechten oder linken Zahnstange u bzw. v

Spercklinken w wie beim Hauptpatent.

Infolge des letztgenannten Vorganges schnel-
len die Zahnstangenschieber # s empor und be-
wirken mit Plus- oder Minusdrehung an den
Zahlenriddern ¢ die Addition oder Subtralktion
der an y eingestellten Zahl.

Wenn der Schaltschieber zur Anfangsstellung
niedergezogen wird, wiederholen sich im all-
gemeinen dic obigen Vorginge in umgelkehrter
Reihenfolge und in riickgingigem Sinne; nur
in einer Hinsicht findet eine Abweichung statt,
die durch die Anordnung der Abschnapp-
klinke T bedingt ist. Diese hilt ndmlich, wie
vorher bemerkt, den Kulissenhebel S (Fig. 2)
anfinglich gegen Rechtsschwingung fest, und
zwar im Berciche des dem Schaltschieber beim
Hochschube bei ‘4% frei dargebotenen Weges
bis zur Erreichung der Schrigschulter S
Wie aus Fig. 8a ersichtlich, wird die Klinke T,
bevor der Rechtsschwingungsangriff bei S?
erfolgt, vom Griffschaft m so umgelegt, daB
ihr auBenseitiges Ende an dem festen Stift T?
vorbeiriickt, womit nun erst der Rechtsschwin-
gungsweg fiir den Kulissenhebel S frei wird.
Nachdem letzterer aber einmal nach rechts
geschwungen ist und durch Seitwirtsstellung
der Schiene R die Zehneriibertragungshebel #
simtlich zur Bewegung frei geworden sind,
bleibt diese Lage genannter Teile auch fiir den
ganzen Riickwirtsschub des Schaltschiebers G
bestchen, ausgenommen fiir den allerletzten
Teil desselben, wo die Schrige S® im Sinne der
Linksschwingung des Kulissenhebels S zur
Wirkung kommt und die Verriegelungslage
(Fig. 8) herbeifiihrt. Dieser Vorgang erfolgt
aber erst nach der durch die Teile GN M
bewerkstelligten Niederkippung des Kipp-
rahmens J{ nebst Stange L — also nach statt-
gehabter Aushidingung der Hebelglicdstifte A% —;
im Anfangsteile der Aufwirtsbewegung des
Schaltschiebers hatte sich umgekehrt zuerst
dic Kippbewegung des Kipprahmens K (fiir
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Einhéngung der Zehnerschalthebel) vollzogen
und war dann nachtriglich, unter Ausldsung
der Klinke 7, die Rechtsschwingung des
Kulissenhebels S und Freimachung der Zchner-
schalthebel eingetreten. Indem somit zum
Schilusse des Riiclowirtshubes die Zehneriiber-
tragungshebcl % zuletzt gegen Bewegung (mittels

Schiene R) gesperrt werden, finden demgemilB.

die bezeichneten Vorginge

in verwechselter
Folge statt. .

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit Schieberantrieb,

bei der die Zahlenrider zwecks Ausfithrung
einer Addition oder Subtraktion in eine
rechts bzw. links von ihnen liegende Antrieb-
sahnstange eingeriickt werden und die

Zehnerschaltung durch Erméglichung eines |

UberschuBhubes der, Antriebzahnstangen
stattfindet, nach Patent 204333, dadurch
gekennzeichnet, dafl die Zahlenrdder (a)
mit Ringflanschen (b) versehen sind, deren
Liicken (¢) beim Ubergang von g auf o
(bzw. von o auf g) den Stift (42 ) eines Hebels
(k) durchtreten lassen, der vorher beim
Hochgang des Schaltschiehers. (G ) mittels
einer von letzlerem gesteuerten schwingen-
den Platte (K) won unten in den Ring-
flansch (b) eingeriickt wurde, so daB ‘sich
ein mit dem Hebel (%!) verbundener Hebel
(h) unter dem Einflusse einer Feder (7*)

5

verstellen kann und seine Schulter (p! )‘

in bekannter Weise die Nase (p) der An-
triebzahnstange (7 # v) der nichsthéheren
Stelle fiir die Zehnerschaltung freigibt.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB durch eine
vom Schaltschieber (G) gesteuerte Ver-
riegelungsschiene (R die unrechtzeitige
Bewegung der Zehnerschalthebel (% ) ver-

hindert und durch eine gleichfalls' vom’

Schaltschieber gesteuerte Anschlagschiene
(q) die Zurickfiihrung der zwecks Zehner-

ibertragung um einen Schritt zu weit ver--

 verschobenen Antriebzabnstangen in die
Anfangslage bewirkt wird.
3. Rechenmaschine ‘mach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dal der Schalt-
" schieberangriff zuerst die Einhdngung der
Hebel (hhl) bewerkstelligt, dann die Be-
wegung der Verriegelungsschiene (R) zur
Hebelfreigabe folgt und beim Schaltschieber-
riickgange die beideh Vorginge der Eingriff-
aushingung jener Hebel und der Herbei-
filhrung der Verriegelungslage fiir die
Schiene (R ) umgekehrt aufeinanderfolgen.
4. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB der Reihenfolge-
wechsel der Vorginge durch die Anordnung
eines Kulissenhebels ('S ) im Zusammenwirken

mit dem Griffschaltschieber (G) unter Zu-

hilfenahme einer Klinke (7 ) bewerkstelligt
wird. ' ;

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.ﬂ
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Fig. 3.




Fig. 8
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Fig. 6. Fig. 7.
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