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Otto ST_BJI(JFR in MUNCHEN (Deutschland).

Rechenmaschine.

Was diese Rechenmaschine von den bisheri-
gen Systemen, welche ebenfalls die vier Spezies
ausfithren, unterscheidet, ist die Anwendung
von Bestandteilen, durch welche die einfachen
Produkte des Dmmalems in feste Formen ge-
~ bracht sind. S

Wiihrend bei den bisherigen Systemen ein
Produkt sich bildet durch fortgesetzte Addi-
‘tion, also z. B. fiir 8§ >< 6 durch 6 6 - 6 -}-
6--06-16--6--6=48, so erlauben besagte
Formen cine direkte Bildung des Endresultates.
Es wird daher bei obigem Bclsplel che Bildung
der Zwischenprodukte von 1 >< 6 blS 7 >< 6
umgangen.

‘Von den 81 Pr odukten welche das Kinmal-
eins (1 ><'1 = 1" bis#9:>< 9. = 81); enthilt,

findet in einer solchen Form jedes einzelne’

Produkt seinen eigenen plastischen Ausdruck
und zwar treten die Zehner und li.mel je fuz
sich gesondert auf.

- Fiir voriges Belsplel 8 ><6—48 wiire also
fiir den Zehner 4 und Einer 8 je ein fiir sich
immer gleich bleibendes Aquivalent geschaffen,
welches durch geeignete Vermittelungsglieder
(Zahnstangen ete.) die Drehung zweier Ziffer-
scheiben um vier, bezw. acht Einheiten bedingt.

Durch besondere Vorrichtung ist, wie spiter
niher erliutert wird, dafiir gesorgt, dab die

Zehner jeweils links neben den Kinern zur
Lrscheinung kommen.

Es erhellt also aus vorstehendemn, dafy durch
das gesonderte Auftreten der Zehner- und
Einerwerte die Notwendigkeit, ein einfaches
Einmaleins-Produkt aus so viel Einheiten zu
bilden, - als es 'wirklich besteht, umgangen
werden kann, also obiges Produkt nicht erst
erhalten wird durch Zuriicklegung von 48 Ein-
heiten, sondern nur durch Bildung von vier
Zehner- und acht Einer-Einheiten, und darin
beruht eben der Hauptunterschied zwischen den
bisherigen und dieser neuen Rechenmaschine.

In der schematischen Fig. 1 kommt das
Einmaleins  durch die = gestuften  Scheiben,
Staffelscheiben, I*, I®, I, IT" bis IX* IX",
zum Ausdruck. Die Scheiben a reprisentieren
die Zehner- und die Scheiben b die Einerwerte
des Kinmaleins. Jede Scheibe I*, I®. .. IX?
IX? ist in zehn Sektoren geteilt und die mit
o’ bezeichneten Sektoren dieser Scheiben ent-
sprechen den Produkten 0 >< 1 bis 0 >< 9. Die
unmittelbar iiber den Sektoren o' befindlichen
Sektoren der Scheiben I*, I®,....IX* IX" ent-
sprechen den Produlkten 1><1 bis 139, u.s.w.,
wihrend die unmittelbar unter den Sektoren o
befindlichen Sektoren der Scheiben I?, IV . . .
IX*, IX"® den Produlkten 9 >< 1 bis 939 ent-



. sprechen. Wie eine einfache Betrachtung von

; Fig.' 1 ergiebt, steht eine Stufe um so weiter

von der Periphcrie ab, eine je grofiere Zahlen-
" groBe dieselbe repriisentiert. So betrigt der
radiale Abstand von der Peripherie nach innen

fiir 1 eine Ei'uheit und fiir 9 dementsprechend.
- Zur niheren Drlauterung

neun Einheiten,
mogen folgende Beispiele dienen :
1.1 >< 7 entspricht auf der iehnerschmbe

V.II* kein Zehner und auf ‘der Kinerscheibe-
VII*7 Kiner auf den unmlttelbal iiber den Sck-

toren o’ liegenden Sektor en von VII* und VII;

2. 4 > 7 entspricht auf der ﬁehnerschelbe
VII“ 2 Zehner und auf der Einerscheibe VII®
8 Einer auf den vierten links von den Sektou.n
o’ liegenden Sektoren. : :

Die einfachen Produkte des Einmaleins
kiénnen auch in andere analoge Formen ge-
kleidet werden, wie dies aus den die denkbaren
Modifikationen beiweitem nicht erschopfenden,
in den Fig. 2 -5 zur D&istellung gebrachten
Beispielen erhellt.

In Fig. 2 ist das ganze Einmaleins auf
cinem einzigen Scheibenpaar untergebracht.
Die eine Scheibe, a°, enthilt simtliche Zehner
und die andere, 7°, simtliche Einer. Die Sek-
toren I* und I' enthalten die Produkte fiir
0—9mal die Zahl 1, die Sektoren II*, II"
diejenigen fiir 0—9mal die Zahl 2-u. s. f. Eine
Stufe  repriisentiert  einen  umso groferen
Zablenwert, je grofer derven radialer Abstand
von der Peripherie ist.

In Fig. 8 sind dem Multiplikand 3 ent-
sprechende, rechteckig ausgeschnittene Stufen-
platten fiir Zehner und Einer dargestellt. Zehn
derartige, den Multiplikanden 0—9 entspre-
chende Plattenpaare, gemill Schema, Fig. 4,
aneinander gereiht, bilden. ein Stufenblock-
paar, welches sdmtliche Einmaleinsprodulte
in Xkorperlicher Darstellung der zusammen-
gehdrenden Zehner und Einer enthilt.

Fig. 5 zeigt ein System, in welchem das
Einmaleins durch Stifte 2%, welche an Stangen
(4'—Z") angebracht sind, zum Ausdruck
kommt. Es bestehen neun Gruppen von Stiften.
Gruppe I enthilt in korperlicher Darstellung
mittelst der Lage der Stifte die Produkte fiir
1—9mal die Zahl 1, Gruppe II diejenigen

fiir 1 9ma,l dxe dahl u.is. f.:Die 76hner a?

befinden sich jeweilen auf der einen, die Einer.
0% auf der andern Seite einer Stange Z, resp.
Z'—27" Die Vielfachwerte der Zehner, und

Einer bemessen sich nach dem Abstande von

den die neun Gruppern trenneuden punktxmtenl' ;
‘Grenzlinien 0, O . i SRS
Die vorstehend bebprochcnen korpclhchen X

Formen enthalten die Einmaleinsprodukte in

“der Art, daf jedem Einzelprodukte zwei be- ;
stimmte Elemente (eines fiir das Vielfache ‘yon

Zehn und eines fiir das Vielfache von Kins) so
entsprechen, daf die Abstiinde dieser Elemente
von einer Ausgangsgrenze den im Produkt
enthaltenen Vielfachen von Zehn und. Eins
proportional sind, wobei beiden Vielfachen die
gleiche MaBeinheit zu Grund liegt.

‘Es liegt auf der Hand, daf mit den vor-

besprochenen gleichartige korperliche Formen
fiir die Einmaleinsprodukte noch in vielen
Modifikationen erstellt werden kinnten..
Diejenige Rechenmaschine vorliegender Er-
findung, bei welcher die in Fig. 1: dargestellten
Staffelscheiben I*, I®. .. bis I AT X o Gre-
brauche kommen, ist a,uf_ Fig. 6in Oberansmht,
teilweise im Schnitt, dargestellt. T'ig. 7 ist ein

Schnitt nach der Linie 4°, B° der Fig. 6, Fig.8

ein Schnitt nach der Linie C°, D° derselben

TFigur. Fig. 9 ist die Endansicht eines Teiles -

der Maschine nach Pfeil z und Fig. 10 ein

Schnitt nach der Linie F'°, F° der Fig. 6,

wiihrend die Fig, 11 bis 16 Details darstellen,
Wie aus Fig. 6 ersichtlich ist, sind die
Staffelscheiben I*, I* bis IX*, IX" nebst einem
Kontrollscheibenpaar o o°, dessen Scheiben
die gleiche Form wie jene des Scheibenpaares
I*, I" haben, auf einer gemeinschaftlichen Hohl-
achse A befestigt und zwar so, dafl die Sek-
toren o simtlicher Scheiben sich decken ; somit
decken sich auch die Sektoren sdmtlicher
Scheiben, welche die Produkte derselben Ziffer
enthalten, so z. B. decken sich die Sektoren 2
und 8 des Scheibenpaares VII* und VII®, die
das Produkt 4 > 7=28 angeben, mit den
Sektoren 2 und 4 des Scheibenpaares V.I* und
VI, die das Produkt 4 > 6 = 24 angeben.
Die Hohlachse A ist lose auf einer drehbar
gelagerten Welle X2 aufgesteckt und triigt bei



dem einen Ende einen lose in einer Kerbe der-
selben sitzenden Ring ¢, der eine Rolle ¢ triigt
und durch einen Arm, der in einen entsprechen-
den Schlitz des naheliegenden: Lagers der
Welle X* fafit, verhindert wird, sich mif der
Hohlachse A zu drehen, so daf bei der Drehung
der Achse A die Rolle stets in derselben hori-
zontalen Lage bleibt.  Eine Feder f, die auf
die Welle X? aufgeschoben ist and deren cines
Lnde gegen einen Ansatz der Welle X? anliegt,
withrend das andere Ende derselben gegen einen
Ansatz der Achse 4 driickt, hat das Bestreben
die Hohlachse A derart in horizontaler Rich-
tung auf der Welle X2 zu verschieben, daf die
Rolle ¢ stets gegen die davor liegende Stufe
der mit seitlichen Stufen versehenen Scheibe &
anliegt. Tig. 14 zeigt die abgewickelte Stufen-
form dieser Scheibe Z. Letatere ist dazu be-
stimmt, die Staffelscheiben o, 0%, I*, I ... IX*
. IX" vermittelst der Rolle ¢ mitsamt der Hohl-
achse 4 auf der Achse X2 zu verschieben; sie
istauf der Welle X befestigt, welche vermittelst
‘der Handkurbel K gedreht werden kann und
ein Zahnrad U triigt, das in das dreimal kleinere
auf der Welle X* befestigte Rad u eingreift, so
daf die Drehungen der Welle X mit dreifacher
Ubersetzung auf X ibertragen werden. - Die
Zahnstangen Z° bis Z° (eine fiir jedes Staffel-
scheibenpaar) sind in' horizontaler Richtung
verschiebbar auf dem Maschinengestelle an-
geordnet. ‘Bei der in der Zeichnung angenom-
menen . Ruhestellung® der Maschine werden
dieselben durch die Federn F in der in Fig. 6
und 7 angegebenen Stellung gehalten, wobei
das vordere Ende jeder dieser Stangen sich
zwischen den beiden Staffelscheiben des be-
treffenden Staffelscheibenpaares befindet; die
Haltestifte 2, die dabei an den Steg Q° des
Maschinengestelles anstoBen, verhindern das
AnstoBen' der Zahnstangen Z°. .. Z° an die
Hohlwelle A. e

~ Ein verschiebbarer Quersteg @, welcher
vermittelst der Kurbeln 2, w? und der Kurbel-
stangen L, L' von der Welle X? aus vor- und
riickwiirts bewegt wird, stoBt bei seiner Be-
wegung im Sinne des Pfeiles z gegen die
Kopfe 2° der Stangen Z° bis Z° und nimmt
infolgedessen. diese letzteren in seiner Be-

wegung in diesem Sinne- mit, wiihrend die-
selben. bei der entgegengesetzten Bewegung
des Steges () durch die Federn F in der dem
Pfeil x entgegengesetzten Richtung bewegt
werden. Quer iiber den Zahnstangen Z°... Z°
sind die Achsen 7'° der Triebe 7'* drehbar an-
geordnet. Diese Triebe 7'' kinnen auf den
Achsen 7'° verschoben und somit in oder auler

‘Kingriff mit jeder der Stangen Z'....Z° ge-

bracht werden und befinden sich dieselben in
der Ruhestellung zwischen den zwei Zahn-
stangen - Z°, Z'." Diese Verschiebungen - der
Triebe T'' geschehen vermittelst mit diesen
verbundener Knopfe %, die auf den mit den’
Ziffern 0 bis 9 versehenen Skalen A* eingestellt
werdenkénnen, indem die Knépfe & in Schlitzen

‘des Skalentisches bewegt werden kénnen und

unten in eine Gabel ausendigen, die in eine
ringformige Kerbe des Triebes 7'! faBt. Be-
findet sich einer der Knopfe & z. B. neben der
Ziffer 4 der entsprechenden Skala 4%, so greift
das entsprechende Trieb 7'! in die Zahnstange
Z*. Jede der Achsen T triigt an dem einen
Ende eine Scheibe S?, die nahe bei ihrer Peri-
pherie einen Mitnehmerstift triigt. In die Zahn-
stange Z° greift auch ein lose am Maschinen-
gestell gelagertes Trieb » ein, das nicht ver-
schiebbar ist und seine Rotation durch das
damit verbundene Trieb »! und das auf der
Welle 7'® befestigte Rad #? auf letztere Welle
iibertrigt, deren eines Ende ebenfalls ein Stift-
scheibchen S trigt. Das Rad »* hat doppelt
so viele Zihne, wie 7%, und das Trieb » hat
gleich viele Zihne, wie die Triebe 7'

Am Quersteg @ ist ferner das eine Ende
einer teilweise verzahnten Stange H befestigt,
die bei ihrem anderen Ende in das Trieb 7 ein- .
greift; letzteres sitzt lose auf der Welle X2 und
ist mit einem federnden Stift q versehen, wel-
cher hinter den einen oder den andern der zwei
Ansiitze p, p* einer Kurbel faft, die mit dem
auf der Hohlachse A festsitzenden Rade d fest
verbunden ist, so daf die die Staffelscheiben
tragende Hohlachse 4 durch die Stange H be-
wegt werden kann. Werden aber die Staffel-
scheiben, resp. die Achse 4 angehalten, d. h.
an der Rotation gehindert, so kann der Stift ¢
unter dem kleineren Ansatz p! hindurch gleiten,




50 Jnﬁdabei dle_BeWégt;ng dé.r.Stangé'H._j}_ioht ._
gehemmt wird.. Wird 4 axial verschoben, so.
kann ¢ an den . Ansitzen p, p! voriiber gehen._

In das Rad d fafit die Zahnstange D, auf
welcher eine Feder F1 sitzt, die einerseits an
cinem Wulst der Stange D und anderseits am

Maschinengestell ‘anliegt und das Bestreben

hat, die Stange D im Sinne des Pfeiles 2:* zu
verschieben.:Diese Zahnstange trigt an ihrem
hinteren Ende eine Metallscheibe DY, die bei
der Bewegung der Zahnstange D unter dem
unteren Ende der durch Federn in' die Héhe
gedriickten Stifte der Tasten 42 vorbeigleiten
kannj sobald aber eine der Tasten (welche je
mit einer der Ziffern von 0 bis 9 versehen sind)
heruntergedriickt. wird, stolt die Scheibe DY,
falls die Stange D duvch die Feder F? und
durch die auf d ibertragene: Wirkung = des
Stiftes ¢ auf den Kurbelansatz p' bewegt wird,
an den betreffenden Tastenstift an und wird
infolgedessen die Bewegung der Stange D.
somit auch diec Rotation der Hohlachse 4 ge-
hindert.

Auf der Wel leX sitzt fm ner ein Kegelrad W,
das mit einem zweiten auf der Welle X sitzen-
den Kegelrad W' in Eingriff steht.  Auf der
Welle X* sind zwel Exzenter I, I® befestigt,
deren Form aus der. Fig. 15 zu ersehen ist.
Das Rad W sitzt lose auf der Welle X! und
trigt an der dem Iixzenter £! zugekehrten
Seite einen Ansatz W2 (Fig. 6, 6* und 10), der
mit zwel um 6090 von einander entfernten Hin-
schnitten w3, w* versehen ist, in welche ein am
Lxzenter B! angelenkter beweglicher Daumen
m. durch eine auf denselben einwirkende Feder
hineingedriickt werden kann, so daf auf diese

: Weise das Rad WImit der Welle X! fest ver-

bunden werden kann und es zugleich gestattet
ist, die Stellung der Welle X! zu dlesemRad Wt
wm 60° zu verdndern.

Ein zweiteiliger bchl_itten B?; B%.ruht ver-
schiebbar auf vier Fiithrungsstangen J!, J?
J3, J* von welchen die zwei oberen JY, J? ge-
meinsam durch vier Rollen R, R? R® R* ver-
schiebbar auf einem feststehenden Geleise w®
aufruhen. Die unteren Fithrungsstangen J3,J*
ruhen dagegen fiir sich durch vier Rollen RS
auf dem Maschinengestell. An den die oberen

‘Fihrungsstangen. J!, J? zusammenhaltenden
‘Seitenstiicken B* sind ‘nach uynten vorstehende

Stifte ! befestigt, die mit einigem Spiel in

‘entsprechende Ausschnitte der die. unteren

Fiihrungsstangen J3, J% haltenden Secitenstiicke
B3 lhineinfassen, so.dall. beim. Bewegen der

«oberen Fithrungsstangen durch Verstellen ihrer

Rollen R!, R? R* R* auf den: Grelelsen w® die
duteren Stangen J3, J4 durch diese Stifte b

mitgezogen werden, wobei. jedoch durch ,_das“-
zwischen Mitnehmerstift der.Sei-tenstﬁcké ‘B
und den in den Ausschnitten der Seitenstiicke

BS befindliche Spiel die unteren Fiihrungs- |

stangen J 3, J* erst bewegt werden, wenn diese
Stifte b gegen den betreffenden Rand der Aus-
schnitte der die Stangen: .J% .J*% haltenden
Seitenstiicke B® anstoBen. Das Verstellen der
oberen und unteren Schlittenfilhrungsstangen
JY J2, J3, J* wird durch die Exzenter £, E?
bewirkt, gegen deren Peripheric .die an den
Seitenstiicken B* befestigten Tiithrungsrollen
B¢ durch die Federn BT, die einerseits am

- Maschinengestell und anderseits an den Seiten-

stiicken B* befestigt -sind, angedriickt werden.
Die Seitenstiicke B® des Schlittens B2, B3, die
auf den Fiithrungsstangen J?!, J?, J3, J* ruhen,
sind ebenfalls zweiteilig, so dab der obere Teil
B2, sowie der untere Teil B® des Schlittens
jeder fiir sich an den Bewegungen seiner
Fithrungsstangen J!, J? resp. J? J* teil-
nehmen -kann, wihrend bei der Verschiebung
des Schlittens auf den Fiithrungsstangen J?, J3,
J%, J* beide Schlittenteile B?% B? miteinander
bewegt werden. Diese Lingsverschiebungen
des Schlittens B2, B® finden durch eine auf der
Welle X! befestigte, mit einem Ansatz V! ver-
sehene Scheibe V statt. Fig. 16 zeigt die
abgewickelte FForm dieser. Ansatzscheibe V.
Gegen diesc Ansatzscheibe wird durch die
Feder v® das mit eincr Rolle versehene Ende
der Stange v* gedriickt. Diese Stange »* kann
infolgedessen bei der Rotation der Welle X?
durch den Ansatz V! und die Feder v hin- und
hergeschoben werden ; dieselbe trigt bei ihrem
anderen Ende einen Vorsprung #%, welcher im
gegebenen Momente hinter einen der Zihne ©°
der am unteren Schlittenteil B3 angeordneten
Zahnstange v! falt, so dall der Schlitten 52, B®



bei jeder Rotation der Welle X! je um einen
Zahn der Stange v durch Ansatz V! der Scheibe
V verschoben werden kann. Um zu verhindern,
dafs beim Verschieben des Schlittens im Sinne
des Pfeiles 2* dieser Schlitten durch den von
v® erhaltenen Stof zu weit verschoben wird, ist
cine Hiilse »® (I'ig. 10) auf die Stange v* auf-
gesteckt; dieselbe wird von einem der Zihne o7
bis an das fix angeordnete Lager G* der Stange
v* geschoben, so daf} sie in die in Fig. 10 punk-
tiert angegebene Stellung gelangt, wobei sie
alsdann die Weiterbewegung der Stange v,
resp. des Schlittens verhindert. Die Bewegung
dieser auf »* lose befindlichen Hiilse im ent-
gegengesetzten Sinne wird durch den Kopf
der am Lager G'! befestigten Schraube v* be-
grenzt.  Um den Schlitten von Hand in seine
Anfangsstellung zuriickzubringen, d. h. in dem
dem Pfeile 2® entgegengesetaten Sinne bewegen
zu kénnen, ohne daf dabei die Zihne 7 der
Stange v' an den Vorsprung »® anstoBen, ist
diese Stange gelenkartig mit dem Schlittenteil
B? verbunden und das andere freie Ende der-
selben mit einem Stiftv® verbunden, vermittelst
welches dieses Ende der Stange gehoben wer-
den kann, so daB bei der Verschiebung des
Schlittens B2 B% auf JY, J?, J3, J* in dem dem
Pfeile * entgegengesetzten Sinne die Zihne 7
- iiber den Vorsprung v® hinweggleiten. Infolge
der Querverschiebung des Schlittens B2 B3,
fir deren Eintreten im richtigen Moment ge-
sorgt ist, weichen die Zihne 7 bei gesenkter
Lage von »' dem Vorsprung »° beim Riickgang
von »® seitlich aus. :

Am oberen Schlittenteil B2 sind die Achsen
der Zifferscheiben a! im gleichen Abstande wie
die Achsen T° angeordnet und sind auf dem

_den Stiftscheiben 82 zugekehrten Ende dieser
‘Achsen Scheiben §® angeordnet, welche mit
- zehn, den Ziffern 0 bis 9 der Scheiben a! ent-
sprechenden Lichern versehen sind, in die die
Stifte der Scheiben S? eingreifen konnen. Auf
jeder’A chse dieser Zifferscheiben a! sind ferner
zwel Sternrider N und 2!, n?. .. n'% sowie
ein Stift P befestigt. Die Réder NV dienen zum
Zurtickbringen der Zifferschéiben auf 0, wih-
rend  die  Rider -n! bis n! und die Stifte P
zur Zehn eriibertragung dienen. Unterhalb der

Zifferscheiben a! sind am unteren Schlittenteil
B® die Ubertragungshebel # bis ' drehbar
angeordnet; dieselben sind an ihrem oberen
Ende mit zwei Zihnen %, 42 versehen, wovon
der eine bei der Bewegung des Ubertragungs-
hebels mit demn entsprechenden = Sternrad
n'...n' in Eingriff kommen kann, jedoch
nur, wenn vorher der Schlitten durch die Ex-
zenter K, £ von den Stiftscheiben S entfernt
worden ist, d. h. die beiden Schlittenteile 132,
B?sich in ihrer fiuBersten Stellung, d.h. grifter
Entfernung von den Stiftscheiben S% befinden.
Am unteren Ende dagegen ‘sind diese Uber-
tragungshebel ¢'. .. ¢! mit einem Stift i ver-
sehen und es triigt ferner jede der Ubertragungs-
hebelachsen einen Stift m?.  Letzterer und der
Stift P sind so gegeneinander gestellt (Fig. 12),
daf wihrend eine Zifferscheibe ! von der Stelle
9 auf 0 gedreht wird, der Stift P derselben so
auf den Stift m! des vorangehenden Uber-
tragungshebels wirkt, daf dieser letztere etwas
um seine Achse gedreht, in die bei 2, Fig. 12,
ersichtliche Stellung gebracht wird. Vor diesen
Ubertragungshebeln befindet sich ein Cylinder
Y, welcher auf einer vierkantigen Welle !
verschiebbar sitzt; dieselbe ist durch einen am
unteren Schlittenteil B® befestigten Arm J,
welcher in eine ringformige Nut des Cylinders
Y faBt, mit dem Schlittenteil B® so verbunden,
daf der Cylinder den Liingsverschiebungen des
Schlittens im Sinne des Pfeiles 22 oder vice-
versa folgen muB. Das eine Ende der Welle
Y'! tragt einen Zahnkolben v, der in die innere
Zahnung der Scheibe V eingreift, so daR der
Cylinder Y in steter Umdrehung gehalten wird,’
so lange sich die Welle X! dreht.  Das Uber-
setzungsverhiltnis von v zu V ist wie 1 zu 6.
Dieser Cylinder ¥ ist an seinem Umfange
mit einer Reihe spiralférmig auf der Peripherie
verteilter Vorspriinge g%, #*...y und einer

| Reihe in ‘gerader Linie angeordneter Vor-

spriinge 7! versehen, wie aus Fig. 11 (abge-

| wickelte Peripherie des Cylinders) und Fig. 11°
(Seitenansicht desselben) zu erschen ist. Diese

Vorspriinge sind so angeordnet, dall wenn der
Schlitten B? B® durch die Exzenter E!, E2 dem
Cylinder Y genihert worden ist, die Stifte ¢
der sich in ihrer Normalstellung befindlichen




L (Wig. 10,
Stellung 1, Tig. 12), bei der Rotation des Cy-
linders ¥ zwischen den: Schlitzen der. Vor-

ﬁbertragungsllébel t

spriinge %' ... y* und 7% hindurch gleiten
konnen. Isk dagegen éiner der Stifte 4 durch P
und m! in die Stellung 2 (Fig. 12) gebracht
worden, -so stoft er bei der Drehung des Cy-
linders gegen die: eine seitlich: abfres‘clu'agte
Tliche der betreffenden, Vors spriinge y'. .. y!!
und wird smmt der entspr rechende Ubertracrungs-
- hebel ¢ ...t weiter um seine Achse in die
“in Fig. 12 durch 8 angegebene Stellung ge-

dreht; hierbei wird aber das betreffende Sterllé_

rad n'. .. n!t durch den: Zahn'¢' um einen
Zahn gedreht. Einer der Vorspriinge 7' bringt
alsdann bei der weiteren Rotation des Cylinders
Y den Ubertragungshebel wieder in seine Nor-
malstellung (Stellung 1 in Fig. 12) zuriick,
indem er den Stift 7 des entsprechenden Hebels
von nt...n' faBt und durch den zwischen
zweien dieser Vorspriinge befindlichen Schlitz
fithren kann. Ferner sind am oberen Schlitten-
teil B oberhalb der Zifferscheiben a' eine An-
zahl Kontrollzifferscheiben € angeordnet. Jede
dieser Scheiben ist mit zwei Servien Ziffern,
1—9, versehen und zwar so, dab die Reihen-
folge der Ziffer beider Serien umgekehrt ist,
wobei ferner je eine Null zwischen den beiden
9 und den beiden 1 der zwei Zifferserien an-
gebracht ist. Die linksseitigen Zifferserien der
Scheiben ¢ sollen fiir die Multiplikation und
die rechtsseitigen fiir die Division dienen.

Die Achse einer jeden Scheibe C trigt an
jhrem einen Ende eine Liocherscheibe S, in
welche ein Stift der auf der Welle 7’2 befestigten
und durch die Zahnstange Z° bewegten Scheibe
5 eingreifen kann. Ferner triigt die Achse
jeder dieser Scheiben € ein Sternriddchen N°
zum Binstellen derselben auf 0. Diese Ridchen
N°, sowie diejenigen N, welche auf den Achsen
der Zifferscheiben a! befestigt sind, sind fiir
10 Zihne * eingeteilt, = besitzen - jedoch ' nur

neun Zihne, indem an Stelle des 10. eine Liicke .

tritt. Unterhalb der beiden Ridchenreiben
NO...N...istje eine Zahnstange N'* drehbar
an den die oberen Fithrungsstangen: J7, J®
‘des oberen Schlittenteils verbindenden Seiten-
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befinden sich 'ge'wijhn.lich‘ in der m Fig. 8 an-

gegebenen Stellung. Sollén_; aber z. B. dic
unteren Zifferscheiben a' auf 0 gestellt werden,

sowird vermittelst des Hebels N2 (Fig. 6 und 8)

und des VVlllLelhebels "N3 die untere Zahn-
stange N! senkrecht’ gestellt so daf die Zihne
derselben mit den_]emgen der Sternridchen N
in Eingriff kommen; wird nun der. Schhtten IBE N
B?® in seine in I‘w 6 und 10 angenommene
Anfangsstellung in der dem Pfeile 2 entgegen-
gesetzten Richtung von Hand zuriickgeschoben,
so werden die Ridchen N so lange gedreht, bis
die Zahnliicken derselben iiber die Zahnstange

‘zu stehen kommen und diese Ridchen von den

Zihnen der Zahnstange nicht mehr gefalit -
werden. Diese Zahnliicken sind so angeordnet,
dab dieselben sich der Zahnstange gegeniiber
befinden, wenn die Ziffer 0 der Scheiben oben
sind, d. h. sichtbar werden, indem iiber diese
Zifferscheiben a! eine mit Offnungen versehene
Leiste. a? angeordnet ist, durch welche Off-
nungen stets nur die oberste Ziffer einer jeden
Scheibe a® sichtbar wird. .

Auf dieselbe Weise konnen auch zugleich
die Kontrollzifferscheiben C, wovon auch je
nur eine Ziffer durch eine entsprechende Off-
nung einer Leiste a® gesehen werden kaun,
auf 0 eingestellt werden, indem man die
obere Zahnstange N1 vermittelst des Hebels
N* senkrecht stellt. Kurz bevor der Schlitten
B%, B® bei seiner Verschiebung in der dem
Pfeile 22 entgegengesetzten Richtung in die in
Tig. 6 und 10 angenommene Stellung gelangt,
stoft eine an demselben angeordnete schiefe
Fliche N°® (Fig. 6) gegen einen an der be-
treffenden Zahnstange N befestigten Stift N°
und bringt die Zahnstange N! somit in die in
Fig. 8 angegebene schriige Stellung. Da jede
Zahnstange N' unabhiingig von der anderen
durch den entsprechenden Hebel N2, resp. N*
in vertikale Stellung gebracht werden kann,
so konnen selbstverstindlich die Zifferscheiben
! unaphiingig von jenen C oder auch gleich-
zeitig mit letzteren auf Null gestellt werden.

Soll z. B. mit der bereits beschriebenen
Rechenmaschine eine Multiplikation ausgetiihrt
werden, so wird eine der Zifferzahl des Maltipli--

stiicken B* angeordnet.  Die Zahnstangen N*' | kandus. entsprechende Anzahl nebeneinander

G



licgender Knopfe k derart verschoben, dab diese
Knopfe den Multlpllkandus auf den Skalen A!
. darstellen und die, 1mit. diesen Knopfen Iz ver-.
bundenen - 1r1ebe T1 ‘inidie.. entsprechenden

ahnstangen Ut AN emgrelfen, z. B. auf
o Tig.Guist’ de1 erste Trleb T mit.der Zahn-

stange 24 in Elngnﬁ' und’ dei ‘zweite mit der

' Z&hnstange Zg, 50 daB die Maschine zam Mul-
tiplizieren von' 42 durch 1rgend welchon Mul-
tiplikator bereit ist. . '
.. Nach Einstellen: dm Knopfo le dom Mul-
tiplikandus |entsprechend, werden successive
diejenigen - Tasten ‘der Klaviatur A% nieder-
gedriickt, welche den einander folgenden Ziffern
desMultiplikators entsprechen, und nach Nieder-
driicken einer ‘jeden Taste wird die Kurbel K
einmal um eine vollstindige Umdrehung im
Sinrie des Pfeiles y° gedreht, worauf das Resul-
tat bei den Zifferscheiben a! abgelesen werden
kann. Soll z. B. mit 564 multipliziert werden,
so erfolgt zuerst das Niederdriicken der Taste 5
nebst ciner Kurbeldrehung,  alsdann Nieder-
driicken der Taste 6 nebst einer Kurbeldrehung
und schlieflich - Niederdriicken der Taste 4
nebst einer Kurbeldrehung.

Tine jede Drehung der Kurbel K bewirkt
im Apparate folgende Vorgiinge, welche in
sechs Phasen von gleicher Zeitdauer aufein-
ander folgen ,und zur Erleichterung der Iir-
klirung auch in fo]geﬁdem besonders ausein-
ander gehalten werden mogen.

- Um dies noch verstiindlicher zu machen, zei-
gen in schematischer Darstellung Ifig. 18 das
Getriebe U, u, I"ig. 14 die abgewiclkelte Periphe-
ric von Exzenter B, Fig. 15, die Exzenter L',
I*in der Ansichtund I"ig. 16 den abgewickelten

Umﬂmg von  Zahnrad ¥, nebst schiefer Ebene V..
Die mit I bezeichneten. Abtulunfrcn kom-

men JEWGIIS fiir die erste bechsteldrehung der
Kurbel Kin Bctmcht w. s. w. bis zur Abteilung
VI, welche withrend der sechsten Sechstels-
drcllunrr zur Geltung kommt. -

I Beim ersten Scohstel der Drehnng er fo]gt

g VEISChleOII der Zahnstangen Z° bis Z°
nacli. rechts im_ Sinne des Pleiles z (Fig. 6)
,\cnmttelst der ‘durch Getriebe U, u, Kurbeln
wl, w? und Kmbelstmwen L Lt b'.\\errtCn
QUG]lEl&tP Q,ii : il :
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welche die Zehnerwerte enth'ﬂten

b. Drehen der Hohlachse A, auf welcher die
Staffelscheiben sitzen, uni so viele Sektoren,
bis diejenigen, welche die Produkte der nieder-

gedriickten Taste enthalten, den Zahnstangen -
" Diese . Staffel- .

Z9...2% gegeniiber stehen.
sohelbenemqtelhmg.erfo]gt durch die kombi-
nierte Wirkung -der Feder . F'% auf die Zahn-

stange D und des Stiftes g, der durch 7, IT von -

der Leiste Q bewegt wird, auf den Ansatz p‘
der mit d verbundenen ‘Kurbel,. wodurch dic
Stange D im Sinne des Pfeiles 2 bewegt wird;

c. Sobald Zahnstangen  Z° bis Z° . ihre
duberste Stellung rechts erreicht haben, werden

vor deren Iinden durch secitliche Verschiebung

der Hohlachse A die Scheiben o* I" TP IX
durch die

‘/Vnkuno der Stufenscheibe I auf ¢ im Sinne
des Pfeiles 2! auf der Achse X2 \ersohobcn

IL. Beim 'zweiten, Sechstel dex Kurbel-
drehung vollzieht sich: i

a. Das Zur uchgohen der Quellmste @ in

dem dem Pfeile a entgegengebet/ten Sinne und
damit auch der Zahnstangen Z° ... Z° unter
dem Tinflup der Federn I, bis diese Zahn-
stangen auf“den ihnen jeweils gegeniiber-

:stehenden Staffeln der Staffe]sohelben 0% L%
II*... IX* aufstehen;

b. Kupplung der Licherscheiben S® und §*
mit den Stiftscheiben S? und §%, indem —
durch die kombinierte Wirkung der Federn 57
auf B* und der Exzenter £, E* auf die Rollen

B% von Bt — die Triiger B* der Fiihrungs- -

stangen J', J? des oberen Schlittenteiles 5%
durch die Rollen B!, R?, R® R* auf dem Ge-
leise w? rollend, im Sinne des Pfeiles 2* bewegt
werden und durch Eingriff der Stifte b* von B*

in Einschnitte dér’ Triger: B% der*Fithrungs- .

stangen J?, J*4, die Triger B3 .der Fiihrungs-
stangen J3, J* auf den Rollen R5rollend, eben-
falls in demselben Sinne bewegt werden, so daf
sich det von J2, J%J% J* gehalterie Schlitten

B, B® den Stlftschelben S, S? nih ert und die

Stifte dieser Scheiben in die davor befindlichen

Licher der Scheiben S, S? emrne]fon

III. Beim dutten Secl 1stel deL

drehung erfo]gt . . ‘
<. a. Vorschicben dm /'mhnqtfmrren Z° 20
im Sinne des Pfeiles z durch die Querleiste @,

Kurbol— a



wodurch von dem beim Staffelscheibenkorper
cingestellten” Produkt die 'Zehner von den
Scheiben I* bis IX* auf die Zifferscheiben a’
iibertragen werden, indem dieses Vorschieben
der Zahnstangen Z*... Z® die Rotation der

den eingestellten Knopfen % entsprechenden

‘Triebe T zur Folge hat und diese den Zehnern
des am Staffelscheibenkérper eingestellten Pro-

duktes proportionellen Drehungen dieser Triebe.

7't durch die Wellen 7'° und die Stiftscheiben
S? auf die Liocherscheiben S? und folglich die
Zifferscheiben a! iibertragen werden. Der Ein-
griff 'von S§ in S! ist wirkungslos, weil in
dieser Periode 7T'% sich nicht dreht, da die
Scheibe o* keiue.Abstufu‘n-gen besitzt;

b. Austreten der Liocherscheiben S® und S*
aus den Stiftscheiben S% 8%, vermittelst der
LExzenter E*', I/% welche die Schlittentriger
JLJ2% % J* in dem dem Pfeile 2® entgegen-
gesetzten Sinne bewegen, und Verschieben des
Staflelscheibenkorpers durch Scheibe L, bis
die Kinerscheiben 0%, I® ... IX" vor den Zahn-

stangenenden herren

IV. Beim: ﬁe:ten Sechstel der Kurbel-

drehung erfolgt:

a. Zur uckgehen der Zahnstangen Z2°. .. Z°
unter der Einwirkung der Federn F, bis Jede
an der vor ihr liegenden Staffel der Scheiben 07,
I ... IX" ansteht;

b Eventuelle: Einwir kuno der Ansiitze
y' ...y des bestindig rotierenden und bei
jeder Seohstelkurbeldrehung eine vollstindige
Umdrehung vollziehenden Cylinders ¥ auf die
Ubertragungshebel . .. #4 zum Zwecke, die
durch Addition der Z ehnel zu einem eventuell
vorausgegangenen Pmdukt bei  einem mehr-
stelligen Multtphhator sich ergebende Zehner-
iibertragung zu vollziehen ;

_c. Verschieben des Schlittens B? B° auf
den Stangen J1 J2 J3 J* nach links, d. h.
im Sinne des Pfeiles 2%, zum Zwecke, siimtliche
Zifferscheiben gegeniiber den Stiftscheiben um
cine Stelle, d. h. umn den Abstand der Achsen
zweier nebeneinander: liegender Zifferscheiben
im Sinne des Pfeiles a?, zu verstellen, welches
Verschiehben durch den Ansatz V! der Scheibe

V, die Stange v?, den Ansatz v® und die Zahn-.

stange v, wie oben angegeben ‘Worden, be-"

werkstelligt wird ;

d. \fVledeiemgnﬁ" yon Locherbchexben 9
und St in die Stiftscheiben .82, §* durch Ver-
stellen des Schlittens B?, B* 'mitsa.int- dessen
Tiihrungsstangen J%, J2%, J% J*, im Siune des
Pfeiles 22, durch die Exzenter £, K= L

" Be1 der fiinften Seohstelbdrehung der
Kurbel K geschicht: : !
" a. Verschieben der 7.,1hubtaugen 705 7o
durch die Leiste Q im Sinne des Pfeiles @,
wodurch von dem beim Staffelscheibenkorper
emgestellten Produkt die Riner aufdie Resultat-
zifferscheiben a! iibertragen werden und zwar
durch die von den eingestellten Trieben 77,
den Wellen 7'° und den Scheiben S? auf §°
und somit auf a! iibertragenen, den erwihnten
Einern proportionalen Bewegungen der Zahn-
stangen Z! ... Z% wobei ferner die der Ziffer
der niedergedriickten Taste von :4* propor-
tionale Bewegung der Zahnstange Z° durch
Getriebe 7, 71, r%, Welle 7'* und Stiftscheibe
S auf eine der Locherscheiben S* und somit
die entsprechende Kontl ollzifferscheibe C' tiber-
tragen wird ;

. Amtwten der Liocherscheiben S% S*
aus den Stiftscheiben S2, §* durch Verschieben
der Schlittenfiikrungsstangen J*'... J* ver-
mittelst der Exzenter E!, &® in dem Pfeile 2*
entgegengesetztem Sinne und seitliche Ver-
schiebung des Staffelscheibenkorpers, bis durch
das Exzenter £ die Zahnstangen Z°. .. Z%in
die Mittelstellung zwischen die Schelben der
entsprechenden Staﬁ'c.lschelbenpdale 0" 1358 bR
I, .. IX® I1X" gelangen,:

VI Bel der sechsten Seohsteldrehuncr clu'
Kurbel K erfolgt: et %

- a. Zuriickgehen der Zahnbt‘lnven Z" i %
durch die Einwirkung der Federn F aut die-
selben, wndurch sie die aus Fig. 6 ersichtliche,
der Ruhelage des  Apparates entsprechende
Stellung einnehmen, und da gleichzeitig die in
h eingreifende Zahnstange H sich nach riick-
wiirts, d. h. im Sinne des Pfeiles z?, bewegt,
so wird auch vermittelst des sich gegen den
groferen Kurbelansatz p des Ridchens d an-
legenden Stiftes ¢ das' Ridchen d und somit.
der Staffelscheibenkorper und die Stange D




wieder in die Anfangsstellung zuriickgebracht,
wobei die Feder F'! auf der Stange D kom-
primiert, resp. gespannt wird;

b: Eventuelle zweite Zehneriibertragung
durch den rotierenden Cylinder ¥, der durch
seine Ansiitze ... y'! auf die Hebel ¢'. .. "

wirkt, wie solche Zehnerubertragung s1ch aus

der Be:fugung der Einer ergeben kann.
Dies sind . die Vorgange, ~welche sich be1

- jeder Kmbeldrehung ‘wiederholen.

glemhzeltlg auch'durch die Zahnstange Z2 der.

" DaB von einem Plodukt zuerst die Zehner
auf die: Zlﬁ'erschelben al. ubertragen werden, -
diese letzteren alsdann:um eine Stelle nach
links verschoben werden, um ‘nachher die Einer
‘. aufzunehmen, ist’ begrundet durch die in Fig. 6 -
| gewahlte Anordnung ‘der Staffelscheiben.

Vom Produkt Jeder emzelnen Ziffer Werden

bel dlESE‘I‘ Anordnunc' immer sowohl Zehner.

als Einer. durch die glelche ‘Zahnstange, bezw.

das  gleiche  Trieb "It iibertragen, z. B, fiir-

42 > 6 kommt das’ erste’ Produkt 4> 6=24
(Zehner wie Biner) mittelst Zahn- -
stange Z*;- das zweite Produkt . 2><6-— 12

(Zehner wie Emer) m]ttelst Zahn-

stange Z%+ b T e 25
zZusammen Za2 auf Zlﬂ'erschelben al zur Uber-
tragung ' 1

Um aber zu, vermelden daﬁ beide Teile,
Ziehner und. Emer, ‘emee Einzelproduktes auf
die gleiche: Zifferscheibe 'al (also als Quer-
summe) kommen; “Yerschieben sich diese letz-

teren nach” Aufnahma (der Zehner um eine
“Stelle nachlinks und''zwar’ durch die ‘vor-:
erlinterte Einwirkung {'des Scheibenansatzes
* V1 auf den Schlitten B% B% so daf die darauf
folgenden Einer’ unter‘die richtigen Zehner zu"|
stehen kommen, d. h." bei' vorerwihntem Bei- .
spiele’ wird 'zuerst: durch die Zahnstange Z*.
“der Zehner! 9% des  ersten’ Emzelproduktes 24

auf eine’ erste: Zifferscheibe al:iibertragen’ und

' Zehner 1 des zweiten’ Emzelproduktes 12 auf

eine zwe1te unmlttelbar rechts neben der ersten .
' liegende Zifferscheibe' iibertragen, wonachder

Schlitten B?, '-Bs mit den Aiﬂ'erscheiben um den

Abstand zwewr Zifferscheiben ¢! nach links.

verschoben’ erd ‘und'dann ' durch die' Zahn-
stange Z* der]]mer 4 des ersten Em?elproduktes

‘ridchen nt.

24 auf die erwtihnte'zweite'Z_iﬂ‘afscheibe tber-
tragen wird und gleichzeitig: der Einer 2 des
zweiten Tinzelproduktes durch:die Stange Z*
auf eine dritte rechts neben .der zweiten er-
wihnten Zifferscheibe a! iibertragen wird, so
daB das Produkt 252 direkt von diesen drei
Zifferscheiben abgelesen werden kann. .

In Bezug auf die 7ehnerubertragung, dle ;
bei Beifiigung einer Ziffer.zu der durch eine

| Zifferscheibe  angegebenen | Zlﬂ"er :9.erforderlich
-wird, sei noch bemerkt; daf eme solche Zehner-- .

tibertragung nur stattfindet, wenn der Schlitten .
B?, BS, .resp. dessen Triger, von Stiftscheiben: ,

S® weggeruckt und dem rot1erenden CylinderY ..
geniithert worden- ist und hierbei. d1e Sternrid- -

chen n!. .. n!" —infolge des. groﬂseren Hubes :
des obéren Schlittenteiles B?li gegeniiber dem
unteren Schlittenteil|B® —. direkt: iiber die
Ubertragungshebel ¢ !t gelangen, withrend - .
bei der Vorbereitung dieser Zehneriibertragung
durch die Stifte P, m! und die Hebel #* . .. ¢!
am Ende des inneren Schlittenhubes die Stern-
. nM sich mcht dlreLt ube1 den
Hebeln Py t“ befinden.’” "
~ Durch che spuahgeAnordnung der schragen
Flichen ...y wird bewirkt, daf die Zehner-
transporte hmteremanderfolgend bei der letzten
Stelle rechts beginnend und bei der ersten llnks
aufhorend, sich vollziehen konnen. “-

Die auf Cylinder ¥ in einer Reihe’ hegenden,
schriigen Gleitflichen der Ansiitze 7! haben

den Zweck, im gee:gneten Moment die Zehner- .-

tibertragungshebel #* bis #11 an' deren Stiften ¢ -,

wieder in die urspr unghche Stellunrr 1 (I‘lg 12) g

Al brmgen ; : i
- Da bei Division dle Zlﬁ'erschelben a,1 smh

,1m entgegengesetzten ‘Sinne drehen’’ sollen, ROsEE
-istauch dJeVOrbereltungfurZehnerubertragungi i
“eine 'entgegengesetzte’zu’ der/in Figl.12 (Stel- L
:lung 2 und 8) fiir Multiplikation’ gefschllderten s
. Von den schriigen Gleitflichen ‘deér-Ansatz-
paale o bis gyt dxenen somit die’ lmken Hilften "7
fiir die- Mult1p11kat10n und dle rechten Fiir dievie
Division. * % ‘i
Es ist ersmhthch da[?; dle Zelt in' Welcher gl

die. Kurbel von w (Fig. 13) den K:elaboven q*

beschreibt; ausgeniitzt wird sowohl fiir die ver-

schledenen Verstellungen des Staffelschexben-




“korpers durch Exzenter E (Fig. 14) gegeniiber

“den Zaknstangenenden, als auch des Schlitten-

- triigers gegeniiber-den Stiftscheiben §2 durch

.. Exzenter-E!, K2 mlttelst der schlefen Ebenen
at, a2, a® (Fig. 15). :

Die Umstellung des Apparates von Mulmph-

kation auf Division erfolgt, indem der am Hx-

‘zenter Y gelagerte Daumen s aus dem Ein-
* schnitt wt des’ Kege]radansatzes W2 heraus-
gezogen und in den Einschnitt 1® des letateren
~wieder hmemgesteckt wird, wodurch die Achse

X! um 609 verdreht W;rd und in der Auf-
einanderfolge der Bewegungsvorginge in der

Weise eine Anderung eintritt, als die Locher-
scheiben S S3% jeweils' in Eingriff kommen
mit den Stiftscheiben S%, S%, wenn die Zahn-

~stangen Z° bis Z° wieder zuriick gehen sollen,

wodurch natiirlich die Zifferscheiben !, C sich
in dem zur Multiplikation entgegengesetzten

Sinne drehen miissen.

Eine Division erfordert folgende Manipu-
lationen seitens des Rechners:

Einstellen des Dividenden bei den Knopfen .
Derselbe wird durch Multiplikation (Daumen
m in w*) mit der Zahl 1, also durch Nieder-
driicken der Taste 1 der Klaviatur A% nebst
einmaliger Kurbeldrehung bei K, auf die Ziffer-
scheiben a' gebracht. 0%

Alsdann erfolgt Umstellung auf Division
durch Verstellen des Daumens i von w* nach
" 0% und Einstellen des Divisors bei den Knopfen
J: und Niederdriicken der den Quotienten ent-
sprechenden Tasten der Klaviatur 4% Die
Summe, die dem Quotient entspricht, kann an
den Kontrollscheiben C abgelesen werden und
der Rest an den Zifferscheiben a'.

Bei Addition wird der erste Summand bel
den Knopfen % eingestellt, mit 1 multipliziert
und das gleiche Verfahren fiir die iibrigen
Summanden beriicksichtigt, wodurch die T'otal-
summe bei Scheiben a! sichtbar wird; hierbei
mub abernatiirlich durch Hochheben des Stiftes
v® — um die gezahnte Schiene V! auler Ein-
griff mit der Verschiebstange v? zu bringen —
das Verschieben der Zifferscheiben a’, d. h. des
Schlittens B2, B® aut J!, J?, .J?, J 4 aufgehoben
werden. - £y L
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i Bl Subtlahtlon erd del be1 den Knipfen
k emgeatellte Minuend durch Multlphka,tlon

|-mit der Zahl 1 auf Scheiben a! gebracht und -

nach Umstellung des Apparates auf Subtrak-
tion — durch Verstellen des Daumens m von
w* nach w?®, wie bei der Division — der eben-
falls bei den Knopfen % eingestellte Subtrahend

~unter Niederdriicken der; Taste 1 mlttelst ein-

maliger Drehung abgezogen ot

Zu einer Rechenmaschme vorllegenden
Systems mit Stufenscheiben nach Fig. 2 ge-
héren so viele solcher Stufenschelbenpaare, als
der grofte Multiplikand, fiir den die Maschine
eingerichtet ist, Stellen enthiilt. Diese Stufen-
scheibenpaare befinden sich auf einer gemein-
samen Achse (Fig. 17). 'Um mittelst einer
solchen Maschine eine Multiplikation  anszu-
fiihren, wird der Multiplikand an den durch
romische Zahlen bezeichneten Hauptabteilun-
gen in der Weise eingestellt, daf deren erste
Unterabteilungen unter Zahnstangen g, g zu
liegen kommen, Ist der Multiplikand z. B. 42,
so wird die erste Unterabteilung des Sektors
IV (@ und b) des einen;Scheibenpaares unter
die eine Zahnstange g eingestellt und die erste
Unterabteilung des Sektors I (a und b) des
rechts liegenden Scheibenpaares unter die
rechts liegende Zahnstange g. Die benach-
barten Scheibenpaare bleiben auf der ersten
Unterabteilung des Sektors O (a und ) stehen.

Soll dieser eingestellte Multiplikand mit
irgend einer Zahl multipliziert werden, -so
werden sdamtliche Stufenscheiben um einen
Winkel gedreht, welcher der im Multiplikator
enthaltenen Anzahl von Unterabteilungen ent-
spricht. Ist der Multiplikator 6, so miissen sich
simtliche Stufenscheiben um 6 Unterabteilun-
gen drehen. Dadurch wird das Produkt 42 ><6
unter die Zahnstangen g, g gebracht, welches
nun bei deren Niederlassen vermittelst der in
jene eingreifenden Ver-, bezw. Ubermittlungs-
scheibchen g', g* (Fig. 2 und 17) auf die Ziffer-
scheiben iibertragen wird, und zwar werden
wieder, wie bei der einldflich beschriebenen
Maschine, zuerst die Zehner und dann die
Einer tibertragen.

Kommt bei einer Rechenmaschine vorlie-
gender Erfindung das System nach Fig. 5 zur



Anwendung, so werden die bei Besprechung
dieses Systems erwihnten Stifte :® an Zahn-
stangen Z' bis Z*° angebracht, mit welchen
Rédchen 7'® (Fig. 18) im Eingriff stehen, die
dazu dienen, die Einzelprodukte auf die Ziffer-
scheibchen zu iibertragen. Die Ridchen 7'
werden gemif  dem Multiplikand auf die ent-
sprechenden Zahnstangen eingestellt. Die Mul-
tiplikatortasten ' (in* Fig. 18 mit romischen
Ziffern bezeichnet) stellen beim Niederdriicken
Jje einen zugehorigen Rechen auf, welcher bei

‘Bewegung des die Rechen tragenden Rahmens

B3 durch Anstofen an die Stifte i® die Zahn-

-stangen Z entsprechend verschiebt.

PATENT-ANSPRUCH :

Rechenmaschine zur Ausfiihrung der vier
Spezies, gekennzeichnet durch feste kirperliche
Formen, welche die Einmaleinsprodukte (1 X<
1=1 bis 99— 81) in der Art enthalten,

11

daf jedem Einzelprodukte zwei bestimmte Ele-
mente (eines fiir das Vielfache von Zehn und
eines fiir das Vielfache von Eins) soentsprechen, -
daf} die Abstinde dieser Elemente von einer
Ausgangsgrenze dem im Produkt enthaltenen
Vielfachen von Zehn und Eins auf Grund einer
gemeinsamen Mafeinheit proportional sind,
welche festen kérperlichen Formen dazu dienen,
die Vielfachen von Zehn und Eins durch ent-
sprechende Bewegungsmechanismen in der Art
auf, das Resultat zur Anschauung bringen
sollende Organe zu iibertragen, daf nicht die
Gresamtzahl der Finheiten eines Produktes,
sondern nur die Summen der Zehner- und der
Einereinheiten zu iibertragen sind.

- OTTO STEIGER.
Vértrefe:é A .RITTER, in BASEL.
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